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Systematik der Kurzbezeichnungen

Kurzbezeichnung Beispiel: O B B - 085 - NN - 1
System = Omegamodul

Fiihrung = Kugelschiene / Ball Rail System

Antrieb = Zahnriemen / Toothed Belt Drive

GroBe = 055/085/ 120

Ausfiih- = Normalausfiihrung

rung

Genera- = Produktgeneration 1

tion

Produkt Kurzbezeichnung
Anhand der Produkt-Kurzbezeichnung lassen sich Rexroth Linear-Achsen hinsichtlich Produktfamilie, BaugroBe,
Ausflihrung und Produktgeneration identifizieren.

Anderungen / Erganzungen auf einen Blick

Technische Anderungen

- Integration Motortypen (MS2N)

— neue Winkelplanetengetriebe

Allgemeine Hinweise

— In einigen Darstellungen/Bildern sind die neuen Winkelplanetengetriebe "schematisch" dargestellt.
Unten abgebildet sind die original Darstellungen.

OBB-055 OBB-085 / OBB-120
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Produktlbersicht

Produktbeschreibung

Omegamodule (OBB) mit Kugelschienenfliihrung und Zahnriementrieb fliir Geschwindigkeiten bis 5,0 m/s.
Omegamodule sind einbaufertige Linearachsen fiir beliebige Einbaulagen in frei konfigurierbaren Langen bis 5
500 mm.

Aufgrund des konstruktiven Aufbaus sind Omegamodule besonders geeignet fiir Anwendungen, bei denen der
Hauptkorper in den Arbeitsraum eintaucht.

Herausragende Eigenschaften:

- AuBerst kompaktes Prazisions-Aluminiumprofil mit integrierten Rexroth-Kugelschienenfiihrungen fiir optima-
len Ablauf

— Tischteil mit Zentralschmierung

— Mit Zentrierbohrungen im Tischteil, und an den Endplatten

— Angetrieben mit Zahnriemen fiir hohe Dynamik und hohe Verfahrgeschwindigkeiten

— Anbaubaren Schaltern

- Komplett mit Motor, Regelgerat und Steuerung lieferbar

- Mit Planetengetriebe (PG) oder Winkelplanetengetriebe (WPG) mit unterschiedlichen Ubersetzungen

— Pneumatisches Klemmelement optional

— Umfangreiches Zubehorprogramm lieferbar

Branchen:

- Handling und Montage Anwendungsbereiche:

— Elektronik und Halbleiterindustrie — Pick and Place

— Automobilzulieferer und -hersteller - Handlingsysteme

— Robotik und Automation — Bestlcker, Palletierer

— Sondermaschinenbau — Zuflihreinheiten bei Werkzeugmaschinen
— Verpackungstechnik — Prif- und Analysesysteme

— Haustechnik — Zuflihreinheiten in TransferstraBen

- Kunststoffverarbeitung — Verschiebeeinheiten

— Textilindustrie

Montage, Wartung und Inbetriebnahme siehe Anleitung.

Anbaumoglichkeit

Befestigungsgewinde und Zentrierbohrungen Einfache Montage durch Zentrierboh-
rungen im Tischteil

Vielfaltige Anbaumoglichkeiten an beiden Endplat-
ten des Hauptkorpers durch passende Befestigungs-
gewinde und Zentrierbohrungen
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Hauptkorper verfahrt

OBB als Vertikalachse
Einbaufall: Hauptkorper verfahrt
(Tischteil befestigt)

OBB als Horizontalachse
Einbaufall: Hauptkorper verfahrt
(Tischteil befestigt)

Tischteil verfahrt

OBB als Horizontalachse Auf Anfrage:
Embaufa}.Ll: Tischteil yerfahrt OBB als Horizontalachse mit zwei Tischteilen
(Hauptkorper befestigt) Einbaufall: Tischteile verfahren unabhangig

voneinander (Hauptkorper befestigt).
Darstellung (Beispiel): ein Tischteil mit Planeten-
getriebe, ein Tischteil mit Winkelplanetengetriebe.
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Produktlbersicht

Tragzahlen und GroBen

Hinweis zu dynamischen Trag-
zahlen und Momenten:

Die Festlegung der dynamischen
Tragzahlen und Momente basiert
auf 100 000 m Hubweg. Haufig wer-
den jedoch nur 50 000 m Hubweg
zugrunde gelegt.

Hierflr gilt im Vergleich: Werte C,
M; und M| mit Faktor 1,26 multipli-
zieren.

Sinnvolle Belastungen
(Empfohlene Erfahrungswerte)

Im Hinblick auf die erwiinschte

Lebens-dauer haben sich im Allgemei-

nen Belastungen bis etwa 20 % der

dynamischen Kennwerte (C, M;, M,)

als sinnvoll erwiesen.

Dabei diirfen nicht Gberschritten

werden:

— das maximal zulassige Antriebs-
moment

— die maximal zulassige Belastung

— die maximal zulassige Geschwin-
digkeit

— die maximal zulassige Beschleu-
nigung

Angriffspunkt der wirkenden Kraft
(z4)

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01
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GroBe MaBe (mm) Tragzahlen
A/H B H, Linax c
(N)
OBB-055 55 75 135 20 790
OBB-085 85 107 222 5500 60 600
OBB-120 120 135 285 96 200
2
X
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Aufbau

Aufbau (ohne Schalter)

OO hAWN=

~

8
9

Hauptkorper

Tischteil

Endplatte
Riemenklemmung
Zahnriemen
Schmieranschluss

(an beiden Stirnseiten)
Luftanschluss

(bei Tischteil mit Klemmele-
ment)

Klemmnabe fliir Motoranbau
Winkelplanetengetriebe (WPG)

10 Motor
11 Planetengetriebe (PG)
12 Anbauflansch

Ausfiihrung ohne Getriebe
fir individuellen Motoranbau

Ausfiihrung mit
Winkelplanetengetriebe

Ausfiihrung mit
Planetengetriebe
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Produktlibersicht

Aufbau

Anbauteile
Hauptkorper verfahrt
(Tischteil befestigt)

1
2
3

Hauptkorper

Tischteil

Mechanische Schalter

(mit Anbauteilen)

Induktiver Schalter (mit Anbau-
teilen)

Schaltleiste am Hauptkorper
Dose und Stecker
Schalter-Montageprofil

Tischteil verfihrt
(Hauptkoérper befestigt)

1
2
3

Hauptkorper

Tischteil

Mechanischer Schalter

(mit Anbauteilen)

Induktiver Schalter (mit Anbau-
teilen)

Schaltwinkel (am Tischteil)
Dose und Stecker

Zubehor

8

StoBdampfer

StoBdampfer sind als Zubehor
erhaltlich und separat mit entspre-
chender Material-nummer bestellbar
(siehe Seite 72).

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01




R999001178/2025-01 | Omegamodule OBB Bosch Rexroth AG 9

Lieferform

Ausfiihrung

Motoranbau

Zubehor
Schmierung

Dokumentation

Omegamodule werden komplett montiert geliefert. Die Montage umfasst ne-
ben dem Omegamodul selbst auch die Optionen Motoranbau und Motor, falls
diese mitbestellt wurden.

Insofern eine Kombination aus Motor und Motoranbau bestellt wird, erfolgt der
Anbau der Komponenten gemaB Abbildung, aus der auch die Lage des Motor-
steckers hervorgeht.

Die Auswahl bzw. Festlegung der Motoranbau-Variante erfolgt bei der Produkt-
konfiguration und ist Teil des Bestellschliissels.

MGO1 MG02

Optionales Zubehor wie Kabelkanal, Schalter, Schaltwinkel und Dose mit Ste-
cker liegen der Lieferung lose bei.

Omegamodaule sind bei Auslieferung grundbefettet. Informationen zum
Schmierstoff sind dem Kapitel ,Schmierung” zu entnehmen.

Jedem Omegamodul liegt die fir Montage und Wartung nétige Anleitung,
Sicherheitshinweise und eine Einbauerklarung bei.
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Technische Daten

Allgemeine Technische Daten

Kapitel ,Berechnung® Seite 20 beachten!

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

GroBe Tischteil | Dynamische Kennwerte Maximal zuldssige Belastungen
Lca Cew M, My | Mymax| Mymax| Mzmax| Fymax| Fzmax | Klemmelement
Fiihrung Ausfiihrung Haltekraft
Tischteil
(mm) (N) | (Nm)| (Nm)| (Nm)| (Nm)| (Nm) (N) (N) (N)
OBB-055 230 20 790 195 | 1400 62 440 440 | 6500| 6500]|ohne -
mit 400
OBB-085 260 60 600 860 | 4610 280| 1500| 1500/| 19760 | 19 760 | ohne -
308 60 600 860 | 6100 280 1960 1960 | 19760 | 19 760 | mit 750
OBB-120 330 96 200 2360 | 10 390 776 | 3424 | 342431700 31700 |ohne -
mit 1 300
Antriebsdaten
GroBe Getrie- |i | Mp? u? | viad [ Mg | Verfahren- kyaixd | Ky var® kymd d; [ Riemen- Fop" | Fezu?|  @max
be Typ des Teil typ B
(Tischteil /
(Nm) | (mm/U) | (m/s)| (Nm) [Hauptkérper| (kgmm?2) | (kgmm) (mm2)| (mm) (N) (N) | (m/s2?)
OBB-055 | ohne 1 12,0| 165,00( 5,00 1,10 | TT 3249,16( 0,0000 689,59 | 52,52 |25AT5 460| 1750 50
HK 718,37 | 2,9825
PG 3 4,0 55,00 4,12 0,52 |TT 458,80 | 0,0000 76,62
HK 93,32 0,3314
5 2,4 33,00 2,47 0,32 (TT 168,11 | 0,0000 27,58
HK 36,53 | 0,1193
8 1,5 20,63 | 1,55 0,24 |TT 69,12 0,0000 10,77
HK 17,72 0,0466
WPG 3 4,0 55,00 4,12 0,67 (TT 531,20 | 0,0000 76,62
HK 104,42 0,3314
5 2,4 33,00 2,47 0,47 (TT 201,28 | 0,0000 27,58
HK 47,63 0,1193
8 1,5 20,63 | 1,55 0,34 |TT 88,84 0,0000 10,77
HK 28,82 0,0466
OBB-085 | ohne 1 40,0 255,00 5,00 3,00 (TT 20 052,44 | 0,0000| 1647,14| 81,17 | 50AT5 992 3 500 50
HK 2 724,50 (18,0527
PG 5 8,0 51,00 3,40 1,00 | TT 1077,70| 0,0000 65,89
HK 153,98 | 0,7221
8 5,0 31,88| 2,13 0,63 |TT 442,40 | 0,0000 25,74
HK 81,57 | 0,2821
WPG 5 8,0 51,00 2,85 1,30 |TT 1271,13| 0,0000 65,89
HK 195,88 | 0,7221
8 5,0 31,88 2,13 0,93 (TT 543,49 | 0,0000 25,74
HK 123,47 | 0,2821
OBB-120 | ohne 11154,0| 340,00 5,00 6,00 |TT 62 121,14 | 0,0000| 2 928,43 | 108,23 [ 70AT10 2844 | 11750 50
HK 13 655,57 | 50,1933
PG 9 17,1 37,78 2,20 1,57 |TT 1310,92| 0,0000 36,15
HK 430,59 | 0,6197
WPG 9| 171 37,78 | 1,86 2,02 |TT 1838,85| 0,0000 36,15
HK 741,59 | 0,6197

1) Maximale Kraft, die liber die im Riemenrad eingreifenden Zdhne ibertragen werden kann.

2) Die zuldssige Zugbelastung des Riemenquerschnitts (Elastizitatsgrenze) wird zur besseren Vergleichbarkeit angegeben
Dieser Wert stellt die Belastungsgrenze bezlglich der plastischen Verformung dar und darf nicht zur Ermittlung des max. zul.

Antriebsmoments herangezogen werden.

3) Die angegebenen Werte gelten fiir die jeweils abgebildete Kombination (OBB ohne Getriebe bzw. OBB mit Getriebe) und

sind bezogen auf die Motorwelle reduziert angegeben. Verwendung der Werte siehe Kapitel ,Berechnung”.
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Lange Angriffspunkt der | Ausfithrung | Masse Tischteil Masse Hauptkorper

L.g? | Smin” | Lmax | Wirkenden Kraft m, (kg)

Z1 (mm) Klemmelement Kg fix Kg var ly 1,

(mm) | (mm) | (mm) (mm) ohne mit (kg) | (kg/mm) (cm4) (cm4)

130 110| 5 500 93,5 | Antrieb i=1 3,82 4,01 0,55 0,004 24 39
166 m?t PG 5,13 5,32
mit WPG 5,93 6,12

120| 1605 500 156 | Antrieb i=1 9,56 11,25 1,05 0,011 148 244
156 mit PG 13,38 15,07
mit WPG 15,68 17,37

170 135|5 500 185 | Antrieb i=1 17,70 18,45 3,08 0,017 664 725
506 mit PG 27,48 28,23
mit WPG 34,08 34,83

1) Minimal erforderlicher Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewahrleisten, siehe ,Betriebsbedingungen®.
Bei Kurzhub-Anwendungen mit Verfahrwegen < s, bitte riickfragen.

2) Das MaB L4 wird fiir die Ldngenberechnung bendétigt (siehe Kapitel ,,Konfiguration und Bestellung® bei den jeweiligen
BaugréBen)

PG = Planetengetriebe Hinweis

WPG = Winkelplanetengetriebe Werte fiir das Getriebe werden in den Tabellen , Tech-
TT = Tischteil nische Daten“ nicht aufgeflihrt, da das Getriebe Teil
HK = Hauptkorper des Linearsystems ist und in den technischen Werten

bereits berlcksichtigt wird.

Masse des Omegamoduls
Gewichtsberechnung ohne Motor und Schalter

ms = kgfix+ kgvar' L+ me,




12 Bosch Rexroth AG Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Technische Daten

Biegung

Eine besondere Eigenschaft von Omegamodulen ist die Moglichkeit der Befestigung am Tischteil, wobei der
Hauptkorper verfahrt und z. B. in einen Arbeitsraum eintaucht.

Wirkt am auskragenden Hauptkorper im Bereich der Endplatte eine Kraft (F) (Wirkrichtung quer zur Verfahrrich-
tung X), dann erfahrt der Hauptkorper physikalisch bedingt in Abhangigkeit der Lange (L) (Abstand Mitte Tisch-
teil bis Ende Hauptkorper) eine Biegung (f).

Bei Verwendung des OBB als Vertikalachse in einem Portal wird beispielsweise eine Biegung des Hauptkorpers
durch Beschleunigungskrafte der horizontalen Achsen verursacht.

Diese Auslenkung ist reversibel, d.h. dass eine Biegung so lange verursacht wird wie Beschleunigungskrafte
wirken.

Beispiel

Omegamodul OBB-055:

L;= 800 mm

F 100 N, Kraftwirkung in z-Richtung
f = 1,2mm
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Biegungsdiagrammédiir Belastungen aus z- und y-Richtung

OBB-055

Die nachfolgenden Diagramme gelten flr vollflachig befestigtes Tischteil am Unterbau
(siehe Kapiel ,,Befestigung am Tischteil” auf Seite 66).
Bei groBeren Langen oder Belastungen bitte riickfragen.

Bosch Rexroth AG
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Technische Daten

Biegung

Biegungsdiagramme fiir Belastungen aus z- und y-Richtung
OBB-085

Die nachfolgenden Diagramme gelten fir vollflachig befestigtes Tischteil am Unterbau

(siehe Kapiel ,,Befestigung am Tischteil“ auf Seite 66).
Bei groBeren Langen oder Belastungen bitte riickfragen.
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Berechnung

Berechnungsgrundlagen

Antriebsstrang

Konfiguration

Last (L) > Linearsystem (LS) [ Ubertragungselemente (TE) > Motor (M) —»| Regler (C)

Die korrekte Dimensionierung und Beurteilung einer Anwendung erfordert die strukturierte Betrachtung des gesam-
ten Antriebsstrangs.

Das Grundelement des Antriebsstrangs bildet die Konfiguration, die das Linearsystem, das Ubertragungselement
(Getriebe) und den Motor umfasst und in dieser Konstellation gemaB Katalog bestellt werden kann.

Erklarung Kurzzeichen siehe mKapitel “Kurzzeichen”
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Maximal zuldssige Belastung

Lebensdauer

Lebensdauer der Linearfiihrung

Nominelle Lebensdauer

Nominelle Lebensdauer in Metern:

Nominelle Lebensdauer in Stunden:

Dynamisch dquivalente Lagerbela-
stung der Fiihrung:

Fiir Linearsysteme gilt:

Kombinierte dquivalente
Lagerbelastung der
Fiihrung:

Mittlere Geschwindigkeit der
Fiihrung:

Bosch Rexroth AG 17

Bei der Auswahl von Linearsystemen sind maximale Grenzen flr zulassige
Belastungen und Krafte zu beriicksichtigen, die im Kapitel ,,Allgemeine
Technische Daten® auf Seite 10 zu finden sind. Die dort hinterlegten
Werte sind systembedingt, d.h. diese Grenzen haben ihren Ursprung nicht
nur in der Tragzahl der Lagerstellen, sondern beinhalten dartber hinaus
konstruktions- bzw. materialbedingte Grenzen.

Bedingung fiir kombinierte Belastungen:

Bl Rl M
Fymax

<1

I:Z max MX max My max MZ max

Fir die in einem Linearsystem enthaltenen Walzlagerstellen kann die Le-
bensdauer anhand nachfolgender Formeln ermittelt werden.

Die lebensdauerrelevante Walzlagerstelle in einem Linearsystem mit Zahn-
riemenantrieb ist im Regelfall die Linearflihrung.

Die rechnerische Lebensdauerangabe fiir das Linearsystem wird maB-
geblich durch den Lebensdauerwert der Linearfiihrung bestimmt.

Die Linearfiihrung des Linearsystems muss die Last, die seitlichen Mo-
mente vom Motoranbau / Motor und eventuell auftretende Prozesskrafte
aufnehmen.

— CQW ° 5
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at1 qt2 qt3 atn
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Berechnung

Allgemeines

Antriebsauslegung - Grundlagen

Fir die Antriebsauslegung lasst sich der Antriebsstrang in die Bereiche Mechanik und Antrieb unterteilen.

Der Bereich Mechanik umfasst die Komponente Linearsystem (inklusive Ubertragungselement Getriebe) sowie
die Berlicksichtigung der Last.

Als elektrischer Antrieb wird eine Motor/Regler-Kombination mit den entsprechenden Leistungswerten bezeich-
net. Die Auslegung bzw. Dimensionierung des elektrischen Antriebs erfolgt am Referenzpunkt Motorwelle.

Fiir eine Antriebsauslegung miissen sowohl Grenzwerte als auch Basiswerte bertlicksichtigt werden. Die Grenz-
werte sind einzuhalten, um die mechanischen Komponenten vor Beschadigungen zu schiitzen.

Antriebsstrang

Mechanik Antrieb

Last Y Linearsystem L 5] Ubertragungselemente Motor || Regler

\ 4

Antriebsauslegung am
Referenzpunkt Motorwelle

Technische Daten und Formelzei-
chen der Mechanik

Bei den technischen Werten flr das Linearsystem sind bereits die relevanten Getriebedaten sowie die Berlick-
sichtigung der Ubersetzung enthalten. D.h. dass die entsprechenden maximal zulissigen Grenzwerte fiir Antriebs-
moment und Geschwindigkeit sowie die Basiswerte Reibmoment und Massentragheitsmoment mit Bezug auf die
Motorwelle reduziert sind und direkt aus Tabellen enthommen werden kénnen, siehe Kapitel ,Antriebsdaten®.

Folgende technische Daten mit den zugehdrigen Formelzeichen werden flir den Bereich Mechanik in den Grund-
lagenbetrachtungen der Antriebsauslegung verwendet. Die in der nachfolgenden Tabelle aufgelisteten Daten
befinden sich im Kapitel ,Technische Daten® oder sie werden mit Formeln gemal den Beschreibungen auf den
nachfolgenden Seiten ermittelt.

Mechanik
Last Linearsystem inklusive
Ubertragungselement Getriebe
Gewichtsmoment (Nm) M,>) -
Reibmoment (Nm) -4 Mge3)
Massentriagheitsmoment (kgm?2) Ji Jg?
max. zuldssige Geschwindigkeit (m/s) - Vimax)
max. zulédssige Drehzahl (min-') - np!)
max. zuldssiges Antriebsmoment (Nm) - Mp3)

1) Wert gemalB Formel ermitteln

2) Langenabhangiger Wert, Ermittlung gemal Formel

3) Wert aus Tabelle entnehmen

4) Zusatzlich auftretende Prozesskrafte sind als Lastmoment zu beriicksichtigen
5) Bei vertikaler Einbaulage: Wert gemall Formel ermitteln
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Antriebsauslegung am Referenz-
punkt Motorwelle:

Fir die Antriebsauslegung mussen alle relevanten Rechenwerte der im Antriebsstrang enthaltenen mechanischen
Komponenten zusammengefasst bzw. reduziert auf die Motorwelle ermittelt werden. D.h. es ergibt sich fur eine
Kombination mechanischer Komponenten innerhalb des Antriebsstrangs jeweils ein Wert fiir:

— Reibmoment Mg

— Massentragheitsmoment Jgy

— max. zulassige Geschwindigkeit Vipecn bzw. max. zuldssige Drehzahl nyech

— max. zulassiges Antriebsmoment M cch

Die Ermittlung der Werte fiir die im Antriebsstrang enthaltene Mechanik bezogen auf den Referenzpunkt Motor-
welle unterscheidet sich in Bezug auf die Konstellation ,Hauptkorper verfahrt“ und ,Tischteil verfahrt“ und wird
bei den entsprechenden Formeln gegentlibergestellt, um die Unterschiede zu veranschaulichen. Zur besseren
Nachvollziehbarkeit wird die Einbaulage ,horizontal” und ,vertikal“ in separaten Kapiteln betrachtet und darge-
stellt.



20 Bosch Rexroth AG

Berechnung

Berechnung
Einbaulage HORIZONTAL

Einbaufall

Hauptkorper verfahrt

Tischteil verfihrt

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Erklarung Kurzzeichen siehe m

Kapitel “Kurzzeichen”

Reibmoment Mg

Im Wert flir das Reibmoment des Linearsystems ist die Reibung eines entsprechend konfigurierten Getriebes

bereits enthalten und bezogen auf die Motorwelle reduziert.

Reibmoment

Hauptkorper verfahrt

Tischteil verfahrt

Mg = Mg

Mg = Mg

Erklarung Kurzzeichen siehe m

Kapitel “Kurzzeichen”

Massentragheitsmoment J.,

Die in den Formeln verwendeten Konstanten k; sy, Ky var Und ko, sind abhangig vom Einbaufall ,Hauptkorper
verfahrt* oder ,Tischteil verfahrt“ ermittelt und kdnnen dementsprechend der Tabelle ,Antriebsdaten® auf Seite
10 entnommen werden. Die Tragheit eines konfigurierten Getriebes ist hierbei bereits berlicksichtigt und bezo-

gen auf die Motorwelle reduziert.

Massentréagheits-
moment der
Mechanik

Hauptkorper verfahrt

Tischteil verfahrt

Jex = Js + Jy

Jex = Js + Jy

Massentragheits-
moment des
Linearsystems

Js = (kyfix + Kyyar- L) -
10-6

Js=(kyfix + Kyyar- L) -
10-6

Translatorisches Mas-

sentrigheitsmoment
der zusétzlich zu
bewegenden Massen

Je=Mey " Ky - 1076

‘{b:_gmex"' My + mbr) ' kJ m’

Erklarung Kurzzeichen siehe m

Kapitel “Kurzzeichen”
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Maximal zuldssige Geschwindigkeit v, o, bzw. maximal zuldssige Drehzahl n e,

Im Wert fir die maximal zuldassige Geschwindigkeit des Linearsystems ist die zulassige Drehzahl eines entspre-
chend konfigurierten Getriebes bereits beriicksichtigt.

Hauptkorper verfahrt Tischteil verfihrt

Maximal

zuldssige

Geschwindigkeit

Vmech = Vmax Vmech = Vmax

Maximal

zuldssige

Drehzahl N _Vmech * 1+ 1000 - 60 0 _Vech 1+ 1000 - 60

mech m - dg mech m - ds Erklarung Kurzzeichen siehe m
Kapitel “Kurzzeichen”

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M,cch

Der jeweils kleinste Wert (Minimum) des zulassigen Antriebsmoments aller im Antriebsstrang enthaltenen me-
chanischen Komponenten bestimmt das maximal zuldassige Antriebsmoment der Mechanik, das als Antriebsgrenze
bei der Motorauslegung zu bertiicksichtigen ist.

Hauptkoérper verfahrt Tischteil verfihrt
Maximal zuldssiges
Antriebsmoment

Mmech = Mp Mmech = Mp

Erklarung Kurzzeichen siehe m
Kapitel “Kurzzeichen”

A Bei Betrachtung des kompletten Antriebsstrangs (Mechanik + Motor/Regler) kann das Maximaldrehmo-
ment des Motors auch unterhalb der Grenze der Mechanik (Mmech) liegen und somit die Grenze fiir das
maximal zuldssige Antriebsmoment des Antriebsstrang bilden.

Liegt das Maximaldrehmoment des Motors iiber der Grenze der Mechanik (Mmech), dann muss das maximale
Motordrehmoment auf den zuldssigen Wert der Mechanik begrenzt werden!

Grobe Vorauswahl des Motors
Eine grobe Vorauswahl des Motors kann anhand folgender Bedingungen vorgenommen werden.

Bedingung 1

Die Drehzahl des Motors muss
groBer oder gleich der Drehzahl der Nmax = Nmech
Mechanik sein (bis zum maximal
zulassigen Grenzwert).
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Berechnung

Berechnung
Einbaulage HORIZONTAL

Bedingung 2
Betrachtung des Verhaltnisses der Massentragheitsmomente von Mecha- Jex
nik und Motor. Das Tragheitsmomentenverhaltnis dient als Indikator fur V= Jm + Jbr
die Regelungsgiite einer Motor/Regler-Kombination.

Das Massentragheitsmoment des Motors steht in direktem Bezug zur Mo-

torgroBe.

Fiir die Vorauswahl kénnen folgende Erfahrungswerte fiir eine hohe Rege- A“""e'_‘d""gs"e"ei“h v
lungsglite herangezogen werden. Hierbei handelt es sich nicht um starre Ha”dl'ﬁg <6,0
Grenzen, jedoch erfordern Werte tGber diesen Grenzen eine genauere Bearbeitung 21,5

Betrachtung der Anwendung.

Bedingung 3

Abschatzung des Drehmomentenverhaltnis von statischem Lastmoment zu Mgtat
Dauerdrehmoment des Motors. My <06
Das Drehmomentenverhaltnis muss kleiner oder gleich dem empirischen

Wert von 0,6 sein. Durch diese Bedingung werden die hier noch fehlenden
Dynamikwerte eines exakten Bewegungsprofils mit den erforderlichen
Motormomenten Uberschlagig berlicksichtigt.

Hauptkoérper verfahrt Tischteil verfahrt
Statisches Lastmo-
ment

Mstar = Mg Mstat = Mg

Erklarung Kurzzeichen siehe m
Kapitel “Kurzzeichen”

Eventuelle Zusatzkrafte durch Verwendung von z.B. Energieketten sind in der Betrachtung der bewegten Gesamt-
masse nicht enthalten und sind ggf. zusatzlich in der Berechnung zu berlcksichtigen.

In der Ubersicht Konfiguration und Bestellung kénnen fiir die verschiedenen Linearsystem-BaugréBen stan-
dardmaBig Konfigurationen inklusive Getriebe und Motor durch Auswéahlen von Optionen erstellt werden. Durch
Erfillung der drei Bedingungen kann Uberprift werden, ob ein in der Konfiguration ausgewahlter Standardmotor
von der BaugroBe her grundsatzlich fiir die Applikation geeignet ist.

Exakte Antriebsauslegung

Die grobe Vorauswahl des Motors ersetzt nicht die erforderliche genaue Antriebsberechnung mit detaillierter
Momenten- und Drehzahlbetrachtung. Fiir eine exakte Berechnung des elektrischen Antriebs mit Berlicksichtigung
des zugrunde liegenden Bewegungsprofils sind die Leistungsdaten aus den Katalogen IndraDrive Cs und IndraD-
rive C heranzuziehen.

Bei der Antriebsauslegung miissen die maximal zuldssigen Grenzwerte fiir die Geschwindigkeit, das Antriebsmo-
ment und die Beschleunigung eingehalten werden um die Mechanik vor Beschadigung zu schitzen.
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Einbaulage VERTIKAL

Einbaufall

Hauptkorper verfahrt

Tischteil verfahrt

Bosch Rexroth AG 23

Erklarung Kurzzeichen siehe m»
Kapitel “Kurzzeichen”

Reibmoment Mg

Im Wert flir das Reibmoment des Linearsystems ist die Reibung eines entsprechend konfigurierten Getriebes
bereits enthalten und bezogen auf die Motorwelle reduziert.

Reibmoment

Hauptkorper verfahrt

Tischteil verfihrt

Mg = Mgs

Mg = Mgs

Erklarung Kurzzeichen siehe m
Kapitel “Kurzzeichen”

Massentragheitsmoment J.,

Die in den Formeln verwendeten Konstanten kj iy, Ky var Und Ky, sind abhangig vom Einbaufall ,,Hauptkorper
verfahrt* oder ,Tischteil verfahrt® ermittelt und kdnnen dementsprechend der TabelleTabelle ,,Antriebsdaten® auf
Seite 10 entnommen werden. Die Tragheit eines konfigurierten Getriebes ist hierbei bereits berlicksichtigt und
bezogen auf die Motorwelle reduziert.

Massentragheits-
moment der Mecha-
nik

Hauptkoérper verfahrt

Tischteil verfihrt

Jex = Js + Jy

Jex = Js + Jy

Massentréagheits-
moment des
Linearsystems

J5=(kaix+ Kyvar- L ) - 1078

Js=(kaix+ Kyvar L ) - 107§

Translatorisches Mas-
sentragheitsmoment
der zusétzlich zu
bewegenden Massen

Jy= Mgy - kym - 1076

‘Jt=(mex+mm"'mbr)'l(.Jm"]()_6

Erklarung Kurzzeichen siehe m
Kapitel “Kurzzeichen”
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Berechnung

Berechnung
Einbaulage VERTIKAL
Maximal zuldssige Geschwindigkeit v bzw. maximal zuldssige Drehzahl np,ep

Im Wert fir die maximal zulassige Geschwindigkeit des Linearsystems ist die zulassige Drehzahl eines entspre-
chend konfigurierten Getriebes bereits beriicksichtigt.

Hauptkorper verfahrt Tischteil verfihrt

Maximal zuldssige
Geschwindigkeit

Vmech = Vmax Vmech = Vmax
Maximal zuldssige
Drehzahl

Vmech * 1+ 1000 - 60 Vinech * 1+ 1000 - 60

Nmech = - d Nmech = -d . . .
3 3 Erklarung Kurzzeichen siehe m
Kapitel “Kurzzeichen”

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M,cch

Der jeweils kleinste Wert (Minimum) des zuldssigen Antriebsmoments aller im Antriebsstrang enthaltenen me-
chanischen Komponenten bestimmt das maximal zulassige Antriebsmoment der Mechanik, das als Antriebsgrenze
bei der Motorauslegung zu berlicksichtigen ist.

Hauptkorper verfahrt Tischteil verfahrt
Maximal zulédssiges
Antriebsmoment

Mmech = Mp Mech = Mp

Erklarung Kurzzeichen siehe m
Kapitel “Kurzzeichen”

A Bei Betrachtung des kompletten Antriebsstrangs (Mechanik + Motor/Regler) kann das Maximaldrehmo-
ment des Motors auch unterhalb der Grenze der Mechanik (M,.c;,) liegen und somit die Grenze fiir das maxi-
mal zuldssige Antriebsmoment des Antriebsstrang bilden.

Liegt das Maximaldrehmoment des Motors iiber der Grenze der Mechanik (Mp,cch), dann muss das maximale
Motordrehmoment auf den zuldssigen Wert der Mechanik begrenzt werden!

Grobe Vorauswahl des Motors
Eine grobe Vorauswahl des Motors kann anhand folgender Bedingungen vorgenommen werden.

Bedingung 1
Die Drehzahl des Motors muss groBer oder gleich der Drehzahl der Mecha-
nik sein (bis zum maximal zuldssigen Grenzwert). Nmax = Nmech

Bedingung 2
Betrachtung des Verhaltnisses der Massentragheitsmomente von Mecha- Jox
nik und Motor. Das Tragheitsmomentenverhaltnis dient als Indikator fir 4 Jm + Jpr
die Regelungsgiite einer Motor/Regler-Kombination.

Das Massentragheitsmoment des Motors steht in direktem Bezug zur
MotorgroBe.
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Fir die Vorauswahl kdnnen folgende Erfahrungswerte fiir eine hohe Rege- Anwef‘d““nge’eiCh v
lungsglite herangezogen werden. Hierbei handelt es sich nicht um starre Ha”dl'”_g <6,0
Grenzen, jedoch erfordern Werte Giber diesen Grenzen eine genauere Bearbeitung 21,5

Betrachtung der Anwendung.

Bedingung 3

Abschatzung des Drehmomentenverhéltnis von statischem Lastmoment zu Magtat
Dauerdrehmoment des Motors. My <0,6
Das Drehmomentenverhaltnis muss kleiner oder gleich dem empirischen

Wert von 0,6 sein. Durch diese Bedingung werden die hier noch fehlenden
Dynamikwerte eines exakten Bewegungsprofils mit den erforderlichen
Motormomenten Ulberschlagig beriicksichtigt.

Hauptkorper verfahrt Tischteil verfahrt
Statisches
Lastmoment
Mstat = Mg + Mg Mstat = Mg + Mg
Gewichtsmoment
Mict mb * 8 Miot ca * 8
Mg=ds: —nri—. Mg =dg —(——
g~ 3 2000 - i & "3 2000-i
Bewegte
Gesamtmasse Miot mb = Mex + Mmp
Miot ca = Mex + Mca ¥ My + My - . .
—k K Erklarung Kurzzeichen siehe m»
Mmp = Kgfix + Kgvar - L Kapitel “Kurzzeichen”

Eventuelle Zusatzkrafte durch Verwendung von z.B. Energieketten sind in der Betrachtung der bewegten Gesamt-
masse nicht enthalten und sind ggf. zuséatzlich in der Berechnung zu bertlicksichtigen.

In der Ubersicht Konfiguration und Bestellung kénnen fiir die verschiedenen Linearsystem-BaugréBen stan-
dardmaBig Konfigurationen inklusive Getriebe und Motor durch Auswahlen von Optionen erstellt werden. Durch
Erfullung der drei Bedingungen kann Uberprift werden, ob ein in der Konfiguration ausgewahlter Standardmotor
von der BaugroBe her grundsatzlich fiir die Applikation geeignet ist.

Exakte Antriebsauslegung

Die grobe Vorauswahl des Motors ersetzt nicht die erforderliche genaue Antriebsberechnung mit detaillierter
Momenten- und Drehzahlbetrachtung. Flr eine exakte Berechnung des elektrischen Antriebs mit Berlicksichtigung
des zugrunde liegenden Bewegungsprofils sind die Leistungsdaten aus den Katalogen IndraDrive Cs und IndraD-
rive C heranzuziehen.

Bei der Antriebsauslegung miissen die maximal zuldassigen Grenzwerte fiir die Geschwindigkeit, das Antriebsmo-
ment und die Beschleunigung eingehalten werden um die Mechanik vor Beschadigung zu schiitzen.
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Berechnung

Berechnungsbeispiel

Einbaulage HORIZONTAL
Anordnung: Tischteil verfihrt (Hauptkorper am Unterbau befestigt)

Ausgangsdaten
Bei einer Handhabungsaufgabe in horizontaler Einbaulage soll eine Masse von 50 kg mit einer Geschwindigkeit
von 1,5 m/s um 2000 mm bewegt werden. Dabei soll der Hauptkdrper am Unterbau befestigt werden (Tischteil verfahrt).
Es wirken keine zusatzlichen axialen Krafte. Gewahlt wurde aufgrund der technischen Daten und der Bauraum-
bedingungen:

Omegamodul OBB-120:

— Tischteillange = 330 mm (ohne Klemmelement)
— Motoranbau uber Winkelplanetengetriebe, i = 9
— mit Servomotor MS2NO06-D1BNN ohne Bremse

OBB Liénge L: (als allgemeiner Richtwert fiir den Uberlauf geniigt in den meisten Fillen 2 x Vorschubkonstante. Der Uberlauf
muss groBer als der Uberlauf-Anhalteweg sein, der bei einer exakten Auslegung des elektrischen Antriebs berechnet wird)

L= Smax * Lca + Lad

Uberlauf: Se =2-u=2-37,78=75,74 = 76 mm
Verfahrweg max.: Spax =Sefft2°5,=2000+2-76 =2152 mm
Modullange: L =2152 + 330 + 170 = 2652 mm

Reibmoment Mg, : (inklusive Getriebe mit Ubersetzung i = 9)
Mg = Mg,
OBB: Mg, = 2,02 Nm

Massentriagheitsmoment J.,: (inklusive Getriebe mit Ubersetzung i = 9)

Jex = Js + Jt

OBB: Jo= (Kysix + Ky yar + L) - 1078 = (1838,85 + 0 - 2652) - 1076 = 1838,85 - 10-6 kgm?
Fremdmasse: Ji= (Mg + My +my,) - kym - 10°6=(50+9+0) 36,15 106=2132,85 - 1076 kgm?
Tragheitsmoment: Jg, = 1838,85 - 1076 + 2132,85 - 1076 = 3971,70 - 1076 kgm?

Maximal zuldssige Drehzahl n,..,: (Motoranbau lber Getriebe, ohne Beriicksichtigung des Motors)
Grenzwert Anwendung

Nmech = (Vimech * i+ 1000 -60) /m-dj

Max. zulassige Geschwindigkeit: Vinech = Vpax = 1,86 m/s

Max. zuldssige Drehzahl: Nmech =(1,86-9 1000 - 60) / m-108,23) = 2954 min~"

Maximal Drehzahl der Anwendung M, cch: (Motoranbau tber Getriebe) Grenzwert Anwendung

Geschwindigkeit: Vpech =1,5m/s
Drehzahl: Nmech =(1,5-9-1000 -60) / m-108,23) = 2382 min~’

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M,,..n : (Motoranbau Uber Getriebe) Grenzwert Anwendung
Muech = Mp

Antriebsmoment: Mmech= 17,17 Nm
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Uberpriifung der Motorvorauswahl: gewihlter MS2N0O6-D1BNN ohne Bremse

27

Bedingung 1:
Drehzahl: npax 2 Npech, 6000 2 2382; Bedingung erfiillt — MotorgréBe in Ordnung

Bedingung 2:

Tragheitsmomentenverhaltnis: V=dex/ (Ut Jgr)

Motortragheit: Jm = 1400 - 1076 kgm?2

Bremsentragheit: Jgr = 0 kgm? (ohne Bremse)

Tragheitsverhaltnis: V =3971,70 - 1076/(1400 - 106+ 0 - 10°6) = 2,84
Bedingung Handling: V < 6; 2,84 < 6; Bedingung erfiillt - MotorgréBe in Ordnung

Bedingung 3:

Drehmomentenverhaltnis: Mgiat / Mg < 0,6

StatischesLastmoment: Mstat = Mg + Mg

Gewichtsmoment: Mg = 0 Nm (horizontale Einbaulage)

Statisches Lastmoment: Mgiat = 2,02 Nm

Dauerdrehmoment des Motors: Mo =9 Nm

Drehmomentenverhaltnis: 2,02 /9 =0,23; 0,23 < 0,6; Bedingung erfiillt - MotorgroBe in Ordnung
Ergebnis:

Omegamodul OBB-120

Lange L =2652 mm

Verfahrweg max.  Spax= 2152 mm

Tischteillange Lea =330 mm

Antrieb Zahnriemenantrieb

Motoranbau liber Winkelplanetengetriebe

Ubersetzung i=9

Vorauswahl Motor: MS2N06-D1BNN ohne Bremse

Anordnung: Hauptkorper am Unterbau befestigt, Tischteil bewegt, Einbaulage horizontal

Fir die exakte Auslegung des elektrischen Antriebs ist stets die Kombination Motor-Regelgerat zu betrachten, da die Leistungsdaten
(z.B. maximale Nutzdrehzahl und maximales Drehmoment) vom verwendeten Regelgerat abhangig sind.

Hierbei sind folgende Daten zu beriicksichtigen:

— Reibmoment: Mg = 2,02 Nm
- Massentragheitsmoment: Jex= 3971,70 - 1076 kgm?
- Geschwindigkeit: Vimech = 1,5 M/s (Npech= 2382 min~T)

— Grenzwert fir Antriebsmoment: Myech = 17,17 Nm

Das Motormoment muss antriebseitig auf 17,1 Nm begrenzt werden!
— Grenzwert fiir Beschleunigung:  apg. = 50 m/s?
— Grenzwert fiir Geschwindigkeit:  Vyech = 1,86 m/s (Npech = 2954 min~1)

Nach Ermittlung des Uberlauf-Anhaltewegs bei der exakten Auslegung muss iiberpriift werden, ob der gewahlte Uberlauf ausreicht
oder ob gegebenenfalls eine Anpassung vorgenommen werden muss. Neben dem Vorzugstyp MS2N06 konnen auch andere Motoren
mit identischen Anbauabmessungen adaptiert werden, wobei die Grenzwerte nicht iberschritten werden dirfen.

Erklarung Kurzzeichen siehe mKapitel “Kurzzeichen”
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Berechnung

Berechnungsbeispiel

Einbaulage VERTIKAL

Anordnung: Hauptkoérper verfihrt (Tischteil am Unterbau befestigt)

Ausgangsdaten

Bei einer Handhabungsaufgabe in vertikaler Einbaulage soll eine Masse von 20 kg mit einer Geschwindigkeit von 1,5 m/s
um 1 000 mm bewegt werden. Es wirken keine zusatzlichen axialen Krafte. Dabei soll der Hauptkorper in den Arbeits-
bereich eintauchen (Hauptkorper bewegt). Gewahlt wurde aufgrund der technischen Daten und der Bauraumbedingungen.

Omegamodul OBB-085:

— Tischteillange = 260 mm (ohne Klemmelement)
— Motoranbau tber Winkelplanetengetriebe, i = 8
- mit Servomotor MS2NO05-COBTN mit Bremse

Modulldnge L: ) )
(als allgemeiner Richtwert fir den Uberlauf geniigt in den meisten Fallen 2 x Vorschubkonstante. Der Uberlauf muss groBer
als der Uberlauf-Anhalteweg sein, der bei einer exakten Auslegung des elektrischen Antriebs berechnet wird)

L= Smax * Lca + Lad

Uberlauf: Se=2-u=2-31,88=63,76 = 64 mm
Verfahrweg max.: Spax = Seff + 2 - Se= 1000 + 2 - 64 = 1128 mm
Modulléange: L =1128 + 260 + 120 = 1508 mm

Reibmoment Mg : (inklusive Getriebe mit Ubersetzung i = 8)
Mg = Mg,
OBB: Mg = 0,93 Nm

Massentrigheitsmoment J.,: (inklusive Getriebe mit Ubersetzung i = 8)

Jex = Js + Jy

OBB: Js = (Ky iy + Kyyar + L) - 1076 = (123,47 + 0,2821 - 1508) - 1076 = 548,877 - 10-6 kgm?
Fremdmasse: Ji = Meyx - Kym - 1076 =20 25,74 - 1076 kgm?2 = 514,732 - 1076 kgm?
Tragheitsmoment: Jg, = 548,877 - 1076 + 514,732 - 1076 = 1063,609 - 1076 kgm?

Maximal zuldssige Drehzahl n,..y: (Motoranbau liber Getriebe, ohne Berlicksichtigung des Motors) Grenzwert Mechanik

Nmech = (Vinech *i-1000-60) /m-dj
Max. zuldassige Geschwindigkeit: Vimech= Vimax = 2,13 m/s
Max. zuldssige Drehzahl: Nmech = (2,13 -8 - 1000 - 60) /- 81,17) = 4009 min~?

Maximal Drehzahl der Anwendung M,ecn: (Motoranbau tiber Getriebe) Grenzwert Anwendung

Geschwindigkeit: Vpech = 1,5 m/s
Drehzahl: Nmech = (1,5 - 8 - 1000 - 60) / - 81,17)= 2823 min~!

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M., : (Motoranbau lber Getriebe) Grenzwert Mechanik
Muech = Mp
Antriebsmoment: Myecp =5 Nm
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Uberpriifung der Motorvorauswahl: gewahlter Motor MS2N05-COBTN mit Bremse

Bedingung 1:
Drehzahl: ny,ay 2 Npech
6000 > 2823; Bedingung erflillt — MotorgroBe in Ordnung

Bedingung 2:

Tragheitsmomentenverhaltnis: V= dex/ (Im* Jgr)

Motortragheit: Jm =290 - 1076 kgm?

Bremsentragheit: Jgr = 110 - 1076 kgm?2 (mit Bremse)

Tragheitsverhaltnis: V=1063,609 - 1076/(290 - 1076+ 110 - 1076) = 2,66
Bedingung Handling: V < 6; 2,66 < 6; Bedingung erfiillt - MotorgréBe in Ordnung

29

Bedingung 3:

Drehmomentenverhaltnis: Mstat / Mg < 0,6

Statisches Lastmoment: Mstat = Mg + My

Gewichtsmoment: Mg =ds - (Mex + M) -8/ 2000 - i

Masse des bewegten Hauptkorpers: m,, = Kg fix + Kgyar - = 1,05 + 0,011 - 1 508 = 17,64 kg

Bewegte Fremdmasse: Mey =20 kg; Mg=81,17 - (17,64 + 20) - 9,81 /2 000 - 8 = 1,87 Nm
Statisches Lastmoment: Mstat =0,93 + 1,87 = 2,80 Nm

Dauerdrehmoment des Motors: Mo =6,1TNm

Drehmomentenverhaltnis: 2,8/6,1 = 0,46; 0,46 < 0,6; Bedingung erfiillt - MotorgréBe in Ordnung
Ergebnis:

Omegamodul OBB-085

Lange L=1508 mm

Verfahrweg max.  Spac= 1128 mm

Tischteillange Lca= 260 mm

Antrieb Zahnriemenantrieb

Motoranbau lber Winkelplanetengetriebe

Ubersetzung i=8

Vorauswahl Motor: MS2N0O5-COBTN mit Bremse

Anordnung: Tischteil am Unterbau befestigt, Hauptkorper verfahrt, Einbaulage vertikal

Flr die exakte Auslegung des elektrischen Antriebs ist stets die Kombination Motor-Regelgerat zu betrachten, da die Leistungs-
daten (z.B. maximale Nutzdrehzahl und maximales Drehmoment) vom verwendeten Regelgerat abhangig sind.

Hierbei sind folgende Daten zu beriicksichtigen:

— Reibmoment: Mg = 0,93 Nm
- Massentragheitsmoment: Jex = 1 063,609 - 1076 kgm?
- Geschwindigkeit: Vimech = 1,5 M/s (Nmech = 2 823 min~T)

— Grenzwert fir Antriebsmoment: M ech = 5 Nm

Das Motormoment muss antriebseitig auf 5 Nm begrenzt werden!

- Grenzwert flr Beschleunigung:  aja= 50 m/s?

- Grenzwert fir Geschwindigkeit:  Vpech= 2,13 m/s (Npech = 4 009 min~1)

Nach Ermittlung des Uberlauf-Anhaltewegs bei der exakten Auslegung muss iiberpriift werden, ob der gewahlte Uberlauf
ausreicht oder ob gegebenenfalls eine Anpassung vorgenommen werden muss. Neben dem Vorzugstyp MS2N0O5 kénnen auch

andere Motoren mit identischen Anbauabmessungen adaptiert werden, wobei die Grenzwerte nicht Gberschritten werden dirfen.

Erklarung Kurzzeichen siehe mKapitel “Kurzzeichen”
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Konfiguration und Bestellung

OBB-055

Konfiguration und Bestellung

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Kurzbezeichnung, Linge Fiihrung Antrieb Tischteil
OBB-055-NN-1, .... mm
Untersetzung Lea =230 mm | L., =230 mm
Ausfiihrung? ohne mit
i=1 Getriebe Klemmelement
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Bestellbeispiel siehe ,,Anfrage/Bestellung®

Hinweis:

Bei Verwendung eines StoBdampfers ergibt sich konst-
ruktionsbedingt eine Reduzierung des max. Verfahrwe-
ges (Smax)-

Bei der Berechnung ist deshalb der maximale Verfahr-
weg um den Wert sq pro Seite bzw. pro StoBdampfer
zu reduzieren, siehe Kapitel ,,Zubehor®.

Lange L (mm): L = sy + Loy + Log

Smax = Seff ¥ 2 Se

1) Die Lieferlange des Kabelkanals entspricht der Lange des
Tragerprofils, bei abweichender Lange bitte Kabelkanal
als Einzelposition bestellen (Bestellung der ,Schalter und
Anbauteile“ Seite 44)

2) Bei angebauten Servomotor erfolgt die Auslieferung
ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im
Kapitel ,Lieferform®. (Lage der Motorstecker beachten)!

3) Anbausatz auch ohne Motor lieferbar.

Bei Bestellung Motortyp ,00“ eintragen!

4) Die Wahl der Schalter ist vom Einbaufall (Tischteil / Haupt-

korper verfahrt) abhangig! Siehe Kapitel ,,Schalteranbau®.
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Motoranbau Motor Schaltsystem? Dokumentation
> =
2 |/ g
&
k
Unter- Anbausatz?) Motorcode 2 Kabel 1 Kabel 5 @ Standard-
setzung mit Getriebe Bremse Bremse E protokoll
i= MGO1|MG02 | MG10 ohne | mit |ohne | mit | &
MGO3| MG04 =
Ohne Schalter und 00
ohne Kabelkanal
- 00 - 00
Tischteil vefahrt
Schalter:
_ _ - PNP Offner 71
=3 45 55 MS2N04-COBTN - - 215 | 216 — PNP SchlieBer 73
000 | — Mechanisch 75
i=5 47 57 -
MS2N04-DOBQN| - - | 219 | 220 Kabelkanal? 20
i=8 59 60 -
Dose-Stecker 17
i=5 | 46 | 56 - 090 - 01
MSMO31C 138 | 139 _ _ Schaltwinkel 36
=8 a4 54 - Hauptkorper
verfihrt
i=3 | - - 41
MS2N04-COBTN| - - | 215 | 216 Schalter:
180 _ A
-5 _ B 43 PNP Offngr 61
— PNP SchlieBer 63
8 58 MS2N04-DOBQN - - 219 220 — Mechanisch 65
i= - -
1 Schaltwinkel 38
=5 - - 42 270 | 2 Schaltwinkel 39
MSMO031C 138 | 139 - - b Steck 17
i-8 _ _ 40 ose-Stecker
0° 90°| 180° 270°
MGO1 [000 % |[090 180 270
MGO02 |000 090 180 270 % 9%
MGO03 |000 090 180 % | 270 1&0\: Beispiel:
MGO04 | 000 090 % | 180 270 Ausfihrung MG10
MG10 | 000 090 % [180 [270 3 0o Motorsteckerlage 90°
* Standardauslieferung (Steckerlage) 70"
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Konfiguration und Bestellung

OBB-055

MaBbilder
) 230
Alle MaBe in mm Smax /2 78 Smax /2
Darstellungen in (1 tief)
unterschiedlichen Se Sef /2 64 Seft /2 Se
MaBstaben
Lad /2 (M5 -10 tlef) Lad /2
o @A 2
© 7 O I | © ®
— 4+ 4 T ) 4+ b
h [ ; SN
— |
_ : |
|
16 L/2 Zentralschmierung (Fettschmierung) an einem 16
I_der beiden Trichterschmiernippel DIN 3405-A M8x1
55 6 x 20 (=120)
o 2
B G o e -
© o)
Y
o 9 @12H7
Zentrierbohrungen — 2,1 tief
230
80 40 O 40 80
@12H7
Il Zentrierbohrungen — 2,1 tief
— |
,,,,,, ] N N2 NI NP7 7o I I . -
r NITNIININT NI . Tischteil mit Klemmwagen
f ®  und Luftanschliissen
|
18 oo 18
266
MAO1 MGO1, MG02, MG03, MG04
I ‘ L
*'***'*C***C***G*'{P*'*O***O**@ *******
,,,,,,,,,,, DD DN D | — i —
\/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ i |
t : = L
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o @14He | [ \_Ms" - L
L | 26,6 1 T 1o
L es | || o
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@12H7
Zentrierbohrungen — 2,1 tief

52

R

135

BemaBung Endplatte siehe Kapitel
»~Anbau von Zusatzgeraten“

7,5

155

10,8

33

B D ’7,5
3,3
11/
/

MG10 (mm)
R - é} MG
— — QI/ 01/02/03/04 10 ﬁ - @
B O i s D I ) Lee (o4 Cy |Lge
! MS2N06 144 93]63]101,5 74776
| ; | MSMO31C | 134| 93|63 101,5

Lge
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Konfiguration und Bestellung

OBB-085

Konfiguration und Bestellung

Kurzbezeichnung, Linge Fiihrung Antrieb Tischteil
OBB-085-NN-1, .... mm
Untersetzung L., =260 mm L, =308 mm
Ausfiihrung?) ohne mit
i=1 Getriebe Klemmelement
_~ — |MAO1, Hohlwelle mit Klnabe
< 1 \\//;
. =
o £ 01 01 - 01 02
+— O
<C: (O]
- O
€ £
€5
O
a
=
—~ o
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= 2
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g 2 01 - 10 01 02
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€ g
B
=
=
=@
50
=38
(V]
=
2 01 - 10 01 02
S 3
O o
-
Ex
Bestellbeispiel siehe ,,Anfrage/Bestellung®
Hinweis:
Bei Verwendung eines StoBdampfers ergibt sich konst- 1) Die Lieferlange des Kabelkanals entspricht der Lange des Trager-
ruktionsbedingt eine Reduzierung des max. Verfahrwe- profils, bei abweichender Lénge bitte Kabelkanal als Einzelposition
ges (Smax)- bestellen (Bestellung der ,Schalter und Anbauteile“ Seite 44)
Bei der Berechnung ist deshalb der maximale Verfahr- 2) Bei angebauten Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich
weg um den Wert sq pro Seite bzw. pro StoBdampfer gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform*.
zu reduzieren, siehe Kapitel ,,Zubehor®. (Lage der Motorstecker beachten)!
3) Anbausatz auch ohne Motor lieferbar.
Ldange L (mm): L =Smax * Lea * Lag Bei Bestellung Motortyp ,,00“ eintragen!

4) Die Wahl der Schalter ist vom Einbaufall (Tischteil / Hauptkorper
verfahrt) abhangig! Siehe Kapitel ,,Schalteranbau®.

Smax = Seff + 2 * Se
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Motoranbau Motor Schaltsystem?) Dokumentation
> =
L I/ o =
0o
5
Unter- Anbausatz?) Motorcode 2 Kabel 1 Kabel —%j @ Standard-
setzung mit Getriebe Bremse Bremse % protokoll
i= MGO1| MG02 | MG10 ohne | mit | ohne| mit | S
MGO3| MG04 ~
Ohne Schalter und 00
ohne Kabelkanal
- 00 - 00
Tischteil vefahrt
Schalter:
- PNP Offner 71
i=5 33 43 - MS2NO05-COBTN - - 227 228 — PNP SchlieBer 73
000 | - Mechanisch 75
Kabelkanal? 20
i=8 35 45 - MS2N05-DOBRN - - 231 232
Dose-Stecker 17
01
090 | schaltwinkel 36
i=8 34 44 - MSM041B 140 | 141 - -
Hauptkorper
verfihrt
i=5 33 43 - MS2NO05-COBTN - - 227 228 Schalter:
180 |~ pNP Offner 61
— PNP SchlieBer 63
i=8 | 35 | 45 | - [|vs2nos-DoBRN| - - | 231 | 232 ~ Mechanisch 65
1 Schaltwinkel 38
270 | 2 Schaltwinkel 39
i=8 34 44 - MSMO041B 140 141 - - Dose-Stecker 17
0° 90°| 180° 270°
MGO01 |000 % |090 180 270
MG02 [000 [090 [180 [270 9o Beispiel:
MGO3 |000 090 180 % | 270 1&00 Ausfiihrung MG10
MGO04 |000 090 % | 180 270 Motorsteckerlage 90°
MG10 |000 090 % | 180 270 3 0o
* Standardauslieferung (Steckerlage) 70°
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Konfiguration und Bestellung

OBB-085

MaBbilder
Alle MaBe in mm. Darstel- 260
lungen in unterschiedlicherSmayx /2 92 Smax /2
MaBstaben (1 tief)
Se Seff /2 77 Seff /2 Se
Lag/2 Lag/2
s | ‘ (M5 - 10 tief) s/
) L7 g N4/
2 2 (o)) g
| A *‘E‘%* WY
ot 1l
16 ! L/2 Zentralschmierung (Fettschmierung) an einem 16
der beiden Trichterschmiernippel DIN 3405-A
M8x1
10 6 x 40 (= 240)
0
120 80 4040 80 120
‘ e | g16H7
: 1] Zentrierbohrungen — 3,1 tief
LN L7
1T I ****************************** <o I - *l
iy ; D
&2 || o1eH7
308 Zentrierbohrungen — 3,1 tief
34 6 x 40 (= 240)
0
120 80 4040 80 120
| a16H7
! 1] Zentrierbohrungen - 3,1 tief
‘ —
/ — - — — - — - — - — J‘{ 77777777777 [
1] ”*'{37’e}'e}*'eﬂ}*’gﬁgf’(}* I Tischteil mit Klemmwagen
\ ! / und Luftanschlissen
18 S| 18
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— | I
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————————————— T |
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i
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i
) @ooHs | | M8" 3 |
- (33 tief) 39 _ : N
|- @60 1o LT 1 a
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i
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0,5

@16H7
Zentrierbohrungen — 3,1 tief
75
53,5

o~
N
N
0
©
w0
BemalBung Endplatte siehe Kapitel
»Anbau von Zusatzgeraten“
-5
A C 926
o /—“\
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0| — N ( ,,,,,,,,/,Z;,
| o AN
85 _ 20,3
Bas P 10,2
0 * i
s tolf O ol 7]
—y© - [
\ 7\_)// i :
7 4
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MG10 (mm)
L L MG
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R ROk Ok O S SIS Lge (o Ci  |Lge
! MS2NO05 184,5| 118 73| 101,5 74176
MSMO041B | 179,5| 123| 78| 101,5
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Konfiguration und Bestellung

OBB-120

Konfiguration und Bestellung

Kurzbezeichnung, Linge
OBB-120-NN-1, .... mm

Ausfiihrung?)

Fiihrung

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Antrieb

Untersetzung

i=1 Getriebe

Tischteil

L.,=330 mm L., =330 mm

ohne

mit

Klemmelement

MAO1, Hohlwelle mit Klemmnabe

mit Antrieb (MA),

01

01 -

01

02

mit Getriebe (MG),
Winkelplanetengetriebe WPG |ohne Getriebe i = 1

01

01

02

mit Getriebe (MG),
Planetengetriebe PG

01

01

02

Bestellbeispiel siehe ,,Anfrage/Bestellung®

Hinweis:

Bei Verwendung eines StoBdampfers ergibt sich konst-
ruktionsbedingt eine Reduzierung des max. Verfahrwe-

1) Die Lieferlange des Kabelkanals entspricht der Lange des Trager-
profils, bei abweichender Lange bitte Kabelkanal als Einzelposition

ges (Smax)-

Bei der Berechnung ist deshalb der maximale Verfahr-
weg um den Wert sq pro Seite bzw. pro StoBdampfer

zu reduzieren, siehe Kapitel ,Zubehor®.

Lange L (mm):

L = Smax * Lea + Lag

Smax = Seff ¥ 2 Se

bestellen (Bestellung der ,,Schalter und Anbauteile® Seite 44)

2) Bei angebauten Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich
gemal der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform®.
(Lage der Motorstecker beachten)!

3) Anbausatz auch ohne Motor lieferbar.

Bei Bestellung Motortyp ,,00“ eintragen!

4) Die Wahl der Schalter ist vom Einbaufall (Tischteil / Hauptkorper

verfahrt) abhangig! Siehe Kapitel ,,Schalteranbau®.
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Motoranbau Motor Schaltsystem?) Dokumenta-
tion
2 =
S I o =
g
8
Unter- Anbausatz? Motorcode 2 Kabel 1 Kabel 5 @ Standard-
setzung mit Getriebe Bremse Bremse E protokoll
i= MGO1|MGO2 | MG10 ohne | mit |ohne| mit | £
MGO3| MG04 =
Ohne Schalter und 00
ohne Kabelkanal
- 00 - 00
Tischteil vefdhrt
Schalter:
- PNP Offner 71
— PNP SchlieBer 73
MS2N06-D1BNN - - 247 248 000 | — Mechanisch 75
Kabelkanal? 20
i=9 34 35 -
Dose-Stecker 17
01
MS2NO6-DOBRN| - - | 243 | 244 || 090 | schaltwinkel 36
Hauptkérper
verfihrt
Schalter:
MS2N06-D1BNN - - 247 248 180 | - pNP Offner 61
— PNP SchlieBer 63
<9 _ _ 33 — Mechanisch 65
1 Schaltwinkel 38
MS2NO6-DOBRN| - - | 243 | 244 ||270|2 Schaltwinkel 39
Dose-Stecker 17
0° 90°| 180° 270°
MGO1 |[000 % |090 180 270
MG02 [000 [090 [180 [270 % 90 Beispiel:
MGO03 | 000 090 180 % | 270 180u Ausfiihrung MG10
MGO04 | 000 090 %« (180 [270 Motorsteckerlage 90°
MG10 |000 090 % | 180 270 2 Qo
* Standardauslieferung (Steckerlage) 0
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Konfiguration und Bestellung

OBB-120

MaBbilder
Alle MaBe in mm /2 330 /2
Darstellungen in Smax 1341 tief) . Smax
unterschiedlichen Seff /2 110 Seff /2
MaBstaben < 1 (M8 - 14 tief) s
e ) e
Lad /2 c“g% § Lad /2
h Y
N
4»
0= — [0
22 L/2 Zentralschmierung (Fettschmierung) an einem 29
Lder beiden Trichterschmiernippel DIN 3405-A M8x1
45 6 x 40 (= 240)
120 80 0 80 120
i \ @16H7
‘ U Zentrierbohrungen - 3,1 tief
|
¢ Be E S e = O e
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, N AN N N AN NN
J \/
EYeYY e o e Do
@16H7 o o | 330 ‘
Zentrierbohrungen - 3,1 tief
JL U I V) WG ) W4 W4 W4 W WY W I I
Tischteil mit Klemmwagen ] —_——
und Luftanschliissen —
18 [0 O] 18
366
MAO1 MGO1, MG02, MG03, MG04
N i I
7777777777777777777777777777777 1 e O e S S S S
7777777777 0000000 - |
|
———= S e— — L
- H ‘
¢ i o i
o @25F7 ]| | - [
i M10? 1
(48 tief) |[38]] 1] Nl —la
262 1 || o
\
——t{ 7
Cq
C Lm
Zylinderschraube 1SO 4762
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285

216H7
Zentrierbohrungen — 3,1 tief
116,5

675_| 675

‘

BemalBung Endplatte siehe Kapitel
»Anbau von Zusatzgeraten“

H :
A B

[NES
(@)

12,7
6

N
16,7
8,3

o 2
/ ol ©
10,2
MG10 (mm)
= = - ®
R W We WY Wve Wi Wive I 01/02/03/04 10 ﬁ iy
EE— ! : Lge Cc Cq Lge 76
| i | MS2N06 287,5|155,5(98 | 101,5




42

Bosch Rexroth AG

Schaltsystem

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Schalteranbau — Hauptkorper verfahrt (Tischteil befestigt)

Schaltprinzip

— Induktive oder mechanische Schal-
ter am Tischteil (TT)

- S

chalterbetatigung liber Schaltleis-

te am Hauptkorper (HK)

Ubersicht des Schaltsystems

3 Mechanische Schalter
(mit Anbauteilen)

4 Induktiver Schalter (mit Anbauteilen)

5 Schaltleiste am Hauptkorper

6 Dose und Stecker

7 Schalter-Montageprofil

Pos. | Beschreibung OBB-055 OBB-085 OBB-120
Materialnummer Materialnummer Materialnummer
enthalten in (Option™) enthalten in (Option?) enthalten in (Option™)

3 Mechanischer Schalter mit Anbauteilen | R1175 001 62 | (65) R1175 001 62 | (65) R1175 001 62 | (65)
Mechanischer Schalter R3453 040 16 | (65) R3453 040 16 | (65) R3453 040 16 | (65)

4 Induktiver Schalter PNP Offner R3453 040 01 | (61) R3453 040 01 | (61) R3453 040 01 | (61)
Induktiver Schalter PNP SchlieBer R3453 040 03 | (63) R3453 040 03 | (63) R3453 040 03 | (63)
Anbauteile fur induktiven Schalter R1175 001 63 | (61), (63) | R1175 001 63 | (61), (63) | R1175 001 63 | (61), (63)

5 2 Schaltleisten mit Anbauteilen R1175 001 59 | (39) R1175 001 60 | (41) R1175 001 61 | (42)

6 Dose + Stecker R1175 001 53 | (17) R117 5001 53 | (17) R1175 001 53 | (17)

7 Schalter-Montageprofil mit Anbauteilen | R1175 001 64 | (39) R1175 001 64 | (41) R1175 001 64 | (42)

1) Optionen siehe ,Konfiguration und Bestellung”

OBB-055

16,5

30

17

Induktive Schalter
mit Anbauteilen

Mechanische Schalter
mit Anbauteilen
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OBB-085
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Induktive Schalter Mechanische Schalter
mit Anbauteilen mit Anbauteilen
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Induktive Schalter
mit Anbauteilen

Mechanische Schalter
mit Anbauteilen
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Schaltsystem

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Schalteranbau — Tischteil verfahrt (Hauptkorper befestigt)

Schaltprinzip

— Induktive oder mechanische
Schalter am Hauptkorper (HK)

— Schalterbetatigung tber Schalt-
winkel am Tischteil (TT)

Ubersicht des Schaltsystems

3 Mechanischer Schalter

(mit Anbauteilen)
4 Induktiver Schalter
(mit Anbauteilen)
5 Schaltwinkel
6 Dose und Stecker
7 Kabelkanal

Pos. | Beschreibung OBB-055 OBB-085 OBB-120
Materialnummer Materialnummer Materialnummer
enthalten in (Option™) enthalten in (Option™) enthalten in (Option™)

3 Mechanischer Schalter mit Anbautei- R1175 001 51 (75) R1175 001 51 (75) R1175 001 51 (75)

len
Mechanischer Schalter ohne Anbau- R3453 040 16 (75) R3453 040 16 (75) R3453 040 16 (75)
teile

4 Induktiver Schalter PNP Offner R3453 040 01 (61) R3453 040 01 (61) R3453 040 01 (61)

Induktiver Schalter PNP SchlieBer R3453 040 03 (63) R3453 040 03 (63) R3453 040 03 (63)
Anbauteile fur induktiven Schalter R1175 001 57 (71), (73) | R1175 001 58 (71), (73) | R1175 001 58 (71), (73)

5 Schaltwinkel mit Anbauteilen R1175 001 56 (36) R1175 001 56 (36) R1175 001 56 (36)

6 Dose + Stecker R1175 001 53 (7) R1175 001 53 17) R1175 001 53 (17)

7 Kabelkanal, L = R0396 620 17 2) | (20) R0396 620 17 2) | (20) R0396 620 17 2) | (20)

1) Optionen siehe ,Konfiguration und Bestellung®

Ly = Lange des Kabelkanals(mm)

2) Bei Bestellung von Kabelkanalen ist immer eine Langen-
angabe notig. Zum Beispiel ,R0396 620 17, 285 mm*“.

0BB-055

Induktive Schalter

mit Anbauteilen

20 20

3 o

x g

<

S| & oS
&

o b 5

Mechanische Schalter Kabelkanal

mit Anbauteilen
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OBB-085
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Induktive Schalter mit Anbauteilen / Kabelkanal
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Schaltsystem

Kabelkanal

» Die Befestigung erfolgt in den
seitlichen Nuten des Hauptkor-
pers. Befestigungsschrauben
weiten das Profil und sorgen fiir
sicheren Halt des Kabelkanals.

Lage der Nut siehe Tabellen
,Konfiguration und Bestellung“ und
,MaBbilder®.

Der Kabelkanal fasst maximal zwei
Kabel fiir mechanische Schalter
und drei Kabel fiir induktive Schal-
ter.

Befestigungsschrauben und Kabel-
tillen werden mitgeliefert.
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Dose und Stecker

Bosch Rexroth AG 47

Die Dose auf der Seite mit den Sensoren bzw. Schaltern anbringen. Dose und Stecker sind nicht verdrahtet.
Durch den variabel verschiebbaren Anbau kénnen die Schaltpositionen bei der Inbetriebnahme optimiert werden.
Der Stecker ist in drei Richtungen montierbar.

R117500153

15—
? | 16-poliger Stecker
\

60

r ® /4

Verwendung

Dose und Stecker

Materialnummer

R117500153

Bezeichnung

fir OBB-055, -085, -120

Ausfiihrung

gewinkelt, zum Einhangen in die seitliche Nut des OBB

Betriebsstrom je Kontakt

max. 8 A

Betriebsspannung

150 V AC/DC

1. Anschlussart

Stecker gerade, 16-polig, Lotanschluss

2. Anschlussart

Kupplung / Flanschdose, 16-polig, Lotanschluss

Leitungsdurchfiihrung Gehduse

1 Dichtung mit Bohrung 2x5,5 mm, 1x3,5 mm
1 Dichtung anpassbar, max. 14 mm Durchmesser
inkl. Verschluss- und Blindstopfen

Leitungsdurchfiihrung Stecker

Verschraubung mit Zugentlastung

Anschlussquerschnitt 0,14 ... 1T mm
Kabeldurchmesser 10 ... 14 mm
Umgebungstemperatur -20 °C bis +125 °C
Schutzart —

Zertifizierungen und Zulassungen
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Schaltsystem - Zubehor

Sensoren
Induktiver Sensor mit freiem Leitungsende
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Materialnummern / Technische Daten
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Verwendung

Endschalter

Referenzschalter

Endschalter Referenzschalter

Materialnummer

R345304001

R345304003

R345304002 R345304004

Bezeichnung

BES 517-351-NO-C-03

BES 517-398-NO-C-03 | BES 517-352-NO-C-03 | BES 517-399-NO-C-03

Funktionsprinzip induktiv

Betriebsspannung 10-30V DC

Laststrom <200 mA

Schaltfunktion PNP/Offner (NC) | PNP/SchlieBer (NO) | NPN/Offner (NC) | NPN/SchlieBer (NO)
Anschlussart Leitung 3 m, 3-polig, freies Leitungsende

Funktionsanzeige v

Kurzschlussschutz v

Verpolungsschutz v

Schaltfrequenz 2,5 kHz

Max. zul. Anfahrge-
schwindigkeit

je nach Lange der Schaltfahne

Schleppkettentauglich)

Torsionstauglich)

SchweiBfunkenbestindig?

Leitungsquerschnitt? 3x0,14 mm?2
Kabeldurchmesser DV 3,518 mm
Biegeradius statisch?) 12 mm
Biegeradius dynamisch? 12 mm

Biegezyklen?

Umgebungstemperatur -40 °C bis +70 °C
Schutzart IP65
MTTFd MTTFd = 830 Jahre MTTFd = 585 Jahre

(nach EN ISO 13849-1)

Zertifizierungen und
Zulassungen?

|3 °Q"’ n:‘:{-ls

1) Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am induktiven Sensor.
Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verlangerungsleitungen (siehe

folgende Seiten).

2) Fur diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einflihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem - Zubehor

Sensoren
Induktiver Sensor mit Stecker M8x1
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Materialnummern / Technische Daten

Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter

Materialnummer R901420149 R901420156 R901420152 R901420158

Bezeichnung BES 517-351-NO-C- BES 517-398-NO-C- BES 517-352-NO-C- BES 517-399-NO-C-
S49-00.2 S49-00.2 S49-00.2 S49-00.2

Funktionsprinzip induktiv

Betriebsspannung 10-30V DC

Laststrom <200 mA

Schaltfunktion PNP/Offner (NC) | PNP/SchlieBer (NO) | NPN/Offner (NC) | NPN/SchlieBer (NO)

Anschlussart Leitung 0,2 m und Stecker M8 x 1, 3-polig mit Randelverschraubung

Funktionsanzeige v

Kurzschlussschutz v

Verpolungsschutz v

Schaltfrequenz 2,5 kHz

Max. zul. Anfahrgeschwin- je nach Lange der Schaltfahne
digkeit

Schleppkettentauglich?) _

Torsionstauglich) _

SchweiBfunkenbestindig" _

Leitungsquerschnitt? 3x0,14 mm?2
Kabeldurchmesser D) 3,5 0,15 mm
Biegeradius statisch?) 12 mm
Biegeradius dynamisch? 12 mm

Biegezyklen) —

Umgebungstemperatur —-40 °C bis +70 °C

Schutzart P65

MTTFd (nach EN ISO 13849- MTTFd = 830 Jahre MTTFd = 585 Jahre
1)

Zertifizierungen und V

Zulassungen? c € c@us RoHS

1) Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am induktiven Sensor.
Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verlangerungsleitungen (siehe folgende
Seiten).

2) Flir diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einflihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem - Zubehor

Schalter

Mechanischer Schalter

20
20
‘H 45 |
@5 | i o 1]
gl g e [ @ T
o —r A \! Oy A O] co“
[ > C‘D i \ 5 H mv
M12x1,5 /( I P 2 @
- E—— J
- 40 |
NC
C ot
— NO




R999001178/2025-01 | Omegamodule OBB

Materialnummern / Technische Daten

Bosch Rexroth AG
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Verwendung

Endschalter

Materialnummer

R345304016" R3476003052)

Bezeichnung

BNS 819-X496-99-R-11 BNS 819-X510-99-R-10

Funktionsprinzip

mechanisch, Rolle

Betriebsspannung

250 VAC

Laststrom

<5A

Schaltfunktion

einpoliger Wechsler/
(NC: C+NC, NO: C+NO)

Anschlussart

Schraubanschluss, ohne Leitung

Funktionsanzeige

Schaltfrequenz 3,3 Hz

Max. zul. Anfahrgeschwindigkeit 1m/s

Umgebungstemperatur -5°C bis +85°C

Schutzart IP67

B10d-Wert 5x10% (Nassbereich); 10x108 (abhangig von Stromlast (Trockenbereich))

Zertifizierungen und Zulassungen
Gehduse

|3 r¥fis

Zertifizierungen und Zulassungen
Schaltelement

C€E @ @ n¥is
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Schaltsystem - Zubehor

Schalter

Mechanischer Schalter mit Stecker M8x1
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Materialnummern / Technische Daten

Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter

Materialnummer R913048215 R913048214 R913048217 R913048216

Bezeichnung BNS 819-X1002- BNS 819-X1001- BNS 819-X1004- BNS 819-X1003-
99-R-10 99-R-10 99-R-10 99-R-10

Funktionsprinzip mechanisch, Rolle

Betriebsspannung 10-30 VDC

Laststrom <200 mA

Schaltfunktion PNP/Offner (NC) | PNP/SchlieBer (NO) | NPN/Offner (NC) | NPN/SchlieBer (NO)

Anschlussart Leitung 0,2 m und Stecker M8 x 1, 3-polig mit Randelverschraubung

Funktionsanzeige -

Kurzschlussschutz -

Verpolungsschutz -

Schaltfrequenz 3,3 Hz

Max. zul. Anfahr- 1m/s

geschwindigkeit

Schleppkettentauglich) _

Torsionstauglich? _

SchweiBBfunkenbestin- —

dig?

Leitungsquerschnitt?) 3x0,14 mm?
Kabeldurchmesser DV 4,302 mm
Biegeradius statisch?) 12 mm
Biegeradius dynamisch?) 12 mm

Biegezyklen? —

Umgebungstemperatur -5 °C bis +70 °C

Schutzart IP65

B10d-Wert 5x108 (Nassbereich); 10x108 abhangig von Stromlast (Trockenbereich)
Zertifizierungen und

Zulassungen? C € @” Hl.!nI/-IS

1) Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am mechanischen Schalter.
Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verlangerungsleitungen (siehe
folgende Seiten).

2) Fir diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einfihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem - Zubehor

Verlangerungen

Einseitig konfektioniert

Anschlussschema r-—-—— q

1 braun (BN) (+)
3 blau (BU) (-)
4 schwarz (BK) (Signal)

5 =

10
M8xL
|

75 25

39 L 20
Materialnummern
Verwendung Verlangerungsleitung
Materialnummer R911344602 R911344619 R911344620
Bezeichnung 7000-08041-6500500 7000-08041-6501000 7000-08041-6501500
Lange (L) 5,0 m 10,0 m 15,0 m
1. Anschlussart Buchse gerade, M8 x 1, 3-polig
2. Anschlussart freies Leitungsende
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Beidseitig konfektioniert
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4“__:_2 Anschlussschema |r1——|—|r—c 1]
e ﬁ ' i i i
1 braun (BN) (+) !4——i—.c 4 I
3 blau (BU) (-) L L
MaBzeichnung 4 schwarz (BK) (Signal) |3:_|—':Ci|
1 a 1
4 < b = 4
c
3 3
=l = [TH | R e w1 A D == T
s BT TIHH I L HI " =S
39 L 32
Materialnummern
Verwendung Verlangerungsleitung
Materialnum- R911344621 R911344622 R911344623 R911344624 R911344625
mer
Bezeichnung 7000-88001- 7000-88001- 7000-88001- 7000-88001- 7000-88001-
6500050 6500100 6500200 6500500 6501000
Linge (L) 0,5m 1,0 m 2,0m 5,0m 10,0 m
1. Anschlussart Buchse gerade, M8x1, 3-polig
2. Anschlussart Stecker gerade, M8x1, 3-polig
Technische Daten fiir ein- und beidseitig konfektionierte Verliangerungen
Funktionsanzeige -
Betriebsspannungsanzeige -
Betriebsspannung 10-30V DC
Kabelart PUR schwarz
Schleppkettentauglich v
Torsionstauglich v
Schwei3funkenbestindig v
Leitungsquerschnitt 3x0,25 mm?
Kabeldurchmesser D 4,1 0.2 mm
Biegeradius statisch 5xD
Biegeradius dynamisch 10xD
Biegezyklen > 10 Mio.
Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit 3,3 m/s - bei 5 m Verfahrweg (typ.) bis 5 m/s - bei 0,9 m Verfahrweg
Max. zul. Beschleunigung 30 m/s?
Umgebungstemperatur fest verl. -40 °C bis +85 °C
Umgebungstemperatur flexibel verl. —-25 °C bis +85 °C
Schutzart P68
Zertifizierungen und C P v
Zulassungen c € u@us CSBSS \P_Qf‘ RoHS

a) Kontur fiir Wellschlauch Innendurchmesser 6,5 mm

b) Kabeltille
c) Kabelaufdruck laut Bedruckungsvorschrift
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Verlangerungen

Stecker

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

MaBzeichnung

Anschlussschema Ansicht

r—-—-— 9 Steckerseite
40,8 |' ==
- o | 2
l4 1
ol (T =1 i
R901388333 = g ] g/ | | 1 3
B A i i
SW 9 i3 m_—0 |
Lo a
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47 | 1 mm—0oO0 |
= 12 mm—O |
SN | | A 5
} - |4 mm—0 |
.Erl"")ﬁ- ] ﬂ é ! !
' 8 5 | |
R901388352 ' H 1 9
| 3 | =
| |
Lo |
Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Stecker, einzeln
Materialnummer R901388333 R901388352

Bezeichnung

7000-08331-0000000

7000-12491-0000000

Ausfiihrung

gerade

Betriebsstrom je Kontakt

max. 4 A

Betriebsspannung

max. 32 VAC/DC

Anschlussart

Stecker gerade, M8x1, 3-polig,
Schneidklemmtechnik,
Schraubgewinde selbstsichernd

Stecker gerade, M12x1, 4-polig,
Schneidklemmtechnik,
Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Anschlussquerschnitt

0,14 ... 0,34 mm?2

Umgebungstemperatur

—-25 °C bis +85 °C

Schutzart

IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und
Zulassungen

.
e s (E_J(T

v
RoHS
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Adapter
MaBzeichnung Anschlussschema
43 ‘
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i 3 s 1
(IR Th
@ vernickelt
Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Adapter Adapter oder Verteiler
Materialnummer R911344591 R911344592
Bezeichnung 7000-42201-0000000 7000-41211-0000000
Ausfiihrung gerade fir 1 Sensor gerade, fiir 1 - 2 Sensoren
Betriebsstrom je Kontakt max. 4 A
Betriebsspannung max. 32 V AC/DC
1. Anschlussart Buchse gerade, M8x1, 3-polig 2 X Buchse gerade, M8x1, 3-polig
Schraubgewinde selbstsichernd Schraubgewinde selbstsichernd
2. Anschlussart Stecker gerade, M12x1, 3-polig, Stecker gerade, M12x1, 4-polig,
Schraubgewinde selbstsichernd Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Anschlussquerschnitt

Umgebungstemperatur

-25 °C bis +85 °C

Schutzart

IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und
Zulassungen

v
RoHS

I:@I.IS @

LISTED

v
RoHS
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Verteiler
Verteiler passiv
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Materialnummern/ Technische Daten
Verwendung Verteiler passiv
Materialnummer R901425737 R901429917 R911344592

Bezeichnung

8000-84070-0000000 8000-84071-0000000

Ausfiihrung

gerade, fir 1 - 4 Sensoren

Betriebsstrom je Kontakt max. 2 A

Betriebsspannung 24V DC

Schaltlogik PNP NPN

1. Anschlussart 4x Buchse gerade, M8x1, 3-polig, Schraubgewinde selbst-
sichernd

2. Anschlussart Stecker gerade, M12x1, 8-polig, Schraubgewinde selbstsi-
chernd

Funktionsanzeige v

Betriebsspannungsanzeige 4

Anschlussquerschnitt

Umgebungstemperatur

-20° bis +70°C

Schutzart

IP67 (gesteckt und verschraubt)

Zertifizierungen und Zulassungen

Techische Daten und MaB-
zeichnung siehe Adapter




R999001178/2025-01 | Omegamodule OBB

Zubehor fiir passiven Verteiler
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Halteplatte

Verschlussschraube

45 30
25 3,8
i | R
,_J L)) 1
Yy

48 |28 mﬂ*"

Materialnummern/ Technische Daten

Verwendung Flr passiven Verteiler R911344592 Flr passive Verteiler R901425737/ R901429917
Halteplatte R913047341 -
Bezeichnung 7000-99061-0000000 -
Verpackungseinheit 1 Stlick -

Verschlussschraube

R913047322

Bezeichnung

3858627

Verpackungseinheit

10 Stiick
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Schaltsystem - Zubehor

Verlangerungen fur passiven Verteiler

Verlangerungen fiir passiven Stecker

R911371982 R911371981
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1) Kontur fiir Wellenschlauch Innendurchmesser 10
2) Kabeltille
3) Kabelaufdruck lt. Bestellungsvorschrift 7000-08001
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Materialnummern / Technische Daten
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Verwendung

Verlangerungsleitung fir passiven Verteiler

Verlangerungsleitung fiir passive Verteiler

R911344592 R901425737 / R901429917
Materialnummer R911371982 R911371980 R911371981 R911371983
Bezeichnung 7000-40021-6540500 7000-12221- 7000-48001- 7000-17041-
6541500 3770500 3771500
Lange 5,0m 15,0 m 5,0m 15,0 m

1. Anschlussart

Buchse gerade,

M12x1, 4-polig

Buchse gerade,

M12x1, 8-polig

2. Anschlussart

Stecker gerade,
M12x1, 4-polig

freies Leitungsende

Stecker gerade,
M12x1, 8-polig

freies Leitungsende

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Kabelart

PUR schwarz

PUR grau

Betriebsspannung

30 VAC/DC

Betriebsstrom je Kontakt

max. 4 A je Kontakt

max. 2 A je Kontakt

Schleppkettentauglich v

Torsionstauglich v

Schwei3funkenbestindig v

Leitungsquerschnitt 4x0,34 mm?2 8x0,34 mm?
Kabeldurchmesser D 4,7 *0.2 mm 6,2 ¥93 mm
Biegeradius statisch >5xD

Biegeradius dynamisch >10xD

Biegezyklen > 10 Mio.

Max. zul. Verfahrgeschwindig-
keit

3,3 m/s - bei 5 m Verfahrweg (typ.) bis 5 m/s - bei 0,9 m Verfahrweg

Max. zul. Beschleunigung

<30 m/s?

Umgebungstemperatur fest verl.

-40 °C bis +80 °C (90 °C max. 10 000 h)

Umgebungstemperatur flexibel
verl.

-25 °C bis +80 °C (90 °C max. 10 000 h)

Schutzart

IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und Zulas-
sungen

€ @

LISTED
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Kombinationsbeispiele

(7
Verlingerungen fiir Sensoren Stecker
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Sensoren Stecker
mit freiem R801388333
Leit d .
eitungsende - Leitungsspezifikation: . MBx1 s 1 ............
= schleppkettentauglich, torsionstauglich, L Mi2a 4
* schweiBfunkenbestiindig N2 M8x1 ;‘... ........
‘ce @. c@& PE pY%s Adapter  R911344592

4 3
@ M12x1 ' l l

R911344581
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Verschlussschrau + Verteiler passiv i .
R913047322 . PNP: R9014256737
NPN: R901429917 Leitungsspezifikation: ) )
. ‘!s lich, torsio lict ———
S'egjorin et Mexd * schweiBfunkenbestindig ——
it Stecker “C€ ‘Q‘ L@i PG s L
M12x1 —
§: D R911371983 .
EE JeoeMBx1 ) M1'2)t1 2
S—E + =l o= R911371981 il [ z
i Sensoren Stecker 50m L 2
HH mit freiem R901388333 °
it Leitungsende T
H Halteplatte $
3 R913047341 2
Bis =
+ — s
i Verteiler passiv M12x1
i1 Sensoren ) R911344592 " = R911371980 I
11 mitStecker orMexi -D’ 150m ~

(oo M2k

: S Ty i — RO11371982 ~EEEE
I = 2 ' = 50m -
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Befestigung
Allgemeine Hinweise

Die Befestigung der Omegamodule

erfolgt mit verschiedenen Befesti-

gungselementen:

— Spannstlcke

— Nutensteine

— Vierkantmuttern

— Schrauben fir T-Nuten nach DIN
787
(ohne Abbildung).

— Zentrierringe am Tischteil als
Positionierhilfe

Lange je nach Unterbau.

Befestigung am Tischteil
(Hauptkorper verfihrt)

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

OBB A B c D

(mm) | (mm) | (mm) | (mm)
55 91| 105 40 50
85 130| 148 40 80
120 157 | 175 80| 100

Befestigung am Tischteil (TT)
(Hauptkorper verfihrt)

Befestigung mit Spannstiicken Befestigung mit Nutensteinen

Zentrierringe

Zentrierringe

[
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Befestigung am Hauptkérper (HK)
(Tischteil verfihrt) Befestigung am Hauptkorper
(Tischteil verfahrt)
A Omegamodul nicht an . . .. . . .
Endplatten unterstiitzen! Befestigung mit Spannstiicken Befestigung mit Nutensteinen
Tragendes Teil ist der Hauptkorper! ) ; ) ¢ [9
|
i
i
i
0BB A B E T
(mm)| (mm)| (mm) i
55 71 85 25 }
85 101 115 40 \
120 144 162 80 }
i
'HK
i
i
T : T
Lo
N Iy
A0,1
B C
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Anbauteile und Zubehor

Befestigung

Spannstiicke H
Empfohlene Anzahl an Spannsti-

cken fir Einbaufall Hauptkorper A :
verfahrt (Tischteil befestigt): A\NP/AR— { } : a
- 3 Stiick gegeniiber Motor \ C B AN
— 2 Stlick auf Motorseite ‘ A ‘ i
Empfohlene Anzahl an Spannsti- - F -
cken fur Einbaufall Tischteil ver- Typ 2
fahrt (Hauptkorper befestigt):
— 4 Stlick pro Seite/m
GroBe Befestigung | Senkung | Anzahl MaBe (mm) Materialnummer
am... ISO 4762 | Boh-
fir rungen
N A B C D E F H
OBB-055 | Tischteil M6 2 65 12,5 40 17,0 10,2 21,0 7|R1175 192 04
Hauptkorper M6 2 72 11,0 50 11,5 5,3 19,3 7 | RO375 510 33
OBB-085 | Tischteil M8 2 68 15,0 38 27,5 18,0 30,0 9 [ R0O375 410 52
Hauptkorper M6 2 78 14,0 50 20,0 11,3 21,0 7| R1175 390 30
OBB-120 | Tischteil M8 2 88 19,0 50 27,5 18,0 30,0 9| RO375 410 50
Hauptkorper | M8 2 108 19,0 70 27,5 16,3 29,0 9| R1175 290 26
Zentrierringe
Der Zentrierring dient als Positio- D
nierhilfe und Formschluss bei Kun- D oOF
denaufbauten auf dem Tischteil. oF ‘H\
Mit ihm wird eine formschliissige | INZN T
Verbindung mit guter Reproduzier- ‘ "4*
barkeit geschaffen.. ol< o \ ol<
Werkstoff: Stahl (nichtrostend) 7 ISIEN/IN *W*G Q
ZM lznpy
L
£
a) Kundenaufbau
b) Zentrierring
c) Tischteil
OBB GroBe |MaBe (mm) Materialnummer
17} oA 2B (o D E oF H4 H,
(mm)| H7/k6| H7/k6 0,1 -0,2 +0,2 +0,2 +0,2
Tischteil 055 12 12 - 9,0 4,0 - 2,0 - 2,1 R0396 605 45
12-7 12 7 5,5 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1|R0396 605 77
12-9 12 9 6,6 4,0 2,0 2,0 2,1 2,1|R0396 605 50
085, 16 16 - 11,0 6,0 - 3,0 - 3,1|R0396 605 46
120 16 - 12 16 12 9,0 5,0 2,0 2,0 2,1 3,1|R0396 605 51
Endplatte |055, 9 9 - 6,6 4,0 - 2,0 - 2,1|R0396 605 44
085 9-5 9 5 3,4 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1|R0396 605 48
9-7 9 7 5,5 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1|R0396 605 49
120 12 12 - 9,0 4,0 - 2,0 - 2,1|R0396 605 45
12-7 12 7 5,5 3,5 1,5 1,6 1,6 2,1|R0396 605 77
12-9 12 9 6,6 4,0 2,0 2,0 2,1 2,1|R0396 605 50
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Nutensteine und Federn

Die Feder dient als Montage- und

Positionierhilfe.

(nur fir OBB-085 und OBB-120)

Ubersicht Nutensteine

Nutensteine fiir seitliche Befesti-

gung am Hauptkorper

Bosch Rexroth AG

<>
A
T
D] e
e 8]
e
I I
. Il l . CJ)/
i
MaBe (mm) flir Materialnummer |Materialnummer
Gewinde Nutenstein Feder
Al B| c| pb| E| Fy
5| 9,2 4,0(1,7| 10| -(M4 R0O391 710 38 -
6(11,5| 4,0(1,0| 12| -(M4 R3447 014 01 R3412 010 02
12| —-|M5 R3447 015 01 R3412 010 02
45| 30| M5 R0391 710 09 -
8/16,0| 6,0(2,0| 16| -[(M4 R3447 017 01 R3412 011 02
16| —|M5 R3447 018 01 R3412 011 02
16| —-|M6 R3447 019 01 R3412 011 02
16| —-|M8 R3447 020 01 R3412 011 02
50| 36(M6 R0391 710 08 -
10/19,5/10,5|5,0( 20| -|(M4 R3447 012 01 R3412 009 02
20| -|M5 R3447 011 01 R3412 009 02
20| -[M6 R3447 010 01 R3412 009 02
20| -({M8 R3447 009 01 R3412 009 02
90| 70| M8 R0O391 710 07 -

GroBe A E G

(mm) (mm) (mm)
OBB-055 5 10 12
OBB-085 6 12 14
OBB-120 8 16 18
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Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Tischteil mit Klemmelement

Tischteil

Bei Tischteilen mit integriertem
Klemmelement befindet sich auf
beiden Stirnseiten des Tischteils
ein Standard-Luftanschluss (1)
gegenliber den Schmiernippeln.
Anschluss an einem Luftanschluss
ist ausreichend.

Klemmelement (LKPS)

Das Klemmelement dient aus-
schlieBlich zum Klemmen (Stati-
sches Halten) von Linearachsen

Es ist aufgrund des Federenergie-
speichers im energielosen Zustand
geschlossen (NC).

Das Klemmelement ist im Zusam-
menhang mit einer geeigneten
Prifung der Funktion als ein be-
wahrtes Bauteil und in Steuerungen
der Kategorie 1 nach DIN EN ISO
13849-1:2006 einsetzbar.

Wenn die Risikobeurteilung des An-
wenders einen Performance Level
ergibt (s. Anhang A, DIN EN ISO
13849-1:2006), der eine hohere
Kategorie erfordert, sind weitere
steuerungstechnische MaBnahmen
zum sicheren Hochhalten bzw. zur
Verhinderung des Anlaufs aus der
Ruhelage vorzusehen.

Weiterflihrende Hinweise und
Informationen entnehmen Sie bitte
der zu diesem Produkt gehérenden
Dokumentation.

A Verwendung des Klemme-
lements nur bei Stillstand der
Achse!

Das Klemmelement darf nicht als
Bremselement verwendet werden!
Eine Verwendung flir das Notbrem-
sen einer bewegten Masse ist nicht
zulassig!

Klemmvorgange wahrend der Be-
wegung konnen zur Zerstorung des
Klemmelementes sowie der Linear-
fihrung fihren!

Luftdruck: O bar

Klemmt mit Federkraft

Bei Druckabfall werden die Klemm-

profile Giber einen Federenergie-
speicher an die Flihrungsschiene
gepresst.Ein Schnellentlif-
tungsventil flr kurze Reaktionszei-
ten ist erforderlich.

Luftdruck: 5,5 - 8 bar

Entspannung mit Luftdruck

Die Klemmprofile werden durch die
Druckluft auseinander gehalten.

— freies Verfahren moglich

GroBe OBB-055 OBB-085 0OBB-120
Haltekraft 1) 400 N 750 N 1300 N
Druck min. (Offnungsdruck) 5,5 bar

Druck max. 8,0 bar
Federenergiespeicher v

Klemmzyklen bis zu 5 Mio. (B10d-Wert)?2)
Bremszyklen nicht erlaubt
Steckanschluss fiir Schlauch 4 mm

Betatigung pneumatisch

theor. Luftverbrauch je Zyklus bei 6 bar 23 cm3 \ 54 cm?3 \ 74 cm3

Luftgiite

geolte Luft nach ISO 8573-1 Klasse 4,
FiltergroBe 25 pm

1) Statisches Halten des Omegamodul-Tischteils bzw.- Hauptkorper bei axialen
Kraften bis zum jeweils angegebenen Wert.

2) Der B10d-Wert gibt die Anzahl von Schaltzyklen an, bis 10% der Komponenten
gefahrlich ausgefallen sind.
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Anbau von Zusatzgeraten
Endplatte fiir Anbau

Die Endplatten des Omegamoduls
sind mit Befestigungsbohrungen,
-Gewinden und Zentrierbohrungen
flir den Anbau von Zusatzgeraten
ausgestattet.

Weitere Informationen zu még-
lichen Kombinationen mit dem
Omegamodul OBB finden Sie im
Katalog ,Verbindungstechnik fiir
Linearsysteme*.

54+02 84,5+0,15
OBB-055 44 OBB-085
40
|
NN
-y p p
9 ? @ .
o i ©
\xO \K34 )Y
| { 7
‘ M5 M4 Zentrierbohrungen fir
4) Zentrierri =
DoH? (5x) (4x) entrierringe DoH7 B (@
119£0,15
) 110
100
OBB-120 70
60
20

119+0,15
110
100
72

Zentrierbohrungen fir Zentrierringe
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StoB3dampfer

Zur Endlagendampfung stehen fiir
das Omegamodul passende StoB-
dampfer zur Verfligung.

Der Dampfer dient zur Vermeidung
eines Schadens bei einer unkont-
rollierten Bewegung. Er ist nicht fir
Dauerbetrieb geeignet.

Hinweise

Montageanleitung beachten
Hubverkiirzung

A Durch den Einbau eines StoB3-

dampfers wird der maximale
Verfahrweg reduziert.

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Hinweis: Smax Ls
Bei Verwendung eines StoBdamp- Ls
fers ergibt sich konstruktionsbe- Hub
dingt eine Reduzierung des max.
Verfahrweges (sn,.y). Bei der Be- ) ] MH—#—V/ a
rechnung ist deshalb der maximale Tischteil  [ILJAH S o
Verfahrweg um den Wert
Sred Pro Seite bzw. pro StoBdamp- — | T
fer zu reduzieren. o o [
Wenn sich das Tischteil am Ende AN ——
des max. Verfahrweges befindet, © o |
steht die Stirnflache des Tischteils —
am Dampferkopf. B LG>
Montagewinkel
GroBe Materialnum- MaBe (mm)
mer?) A B H H, e Lg2 les Hub @D G
OBB-055 |R1175101 17 70 56,5 113 90,5 115 133 189 49| M33x 1,5 12
OBB-085 |R1175 301 17 104 68,0 150 | 125,0 131 149 209 50| M33x 1,5 14
OBB-120 | R1175 601 17 145 99,0 210| 210,0 188 206 246 74| M45x 1,5 16
1) Lieferumfang: Halterung, Stossdampfer und Montagematerial
2) Tischteil mit Klemmelement
StoBdampfer
GroBe Max. abzubremsende Masse | Energieaufnahme |s,.q" Gewicht
(Montagewinkel und StoBdampfer)
(kg) (Nm/Hub) (mm) (kg)
OBB-055 20 620 62 0,95
OBB-085 43 1100 85 1,62
OBB-120 90 2 040 121 4,00

1) Reduzierung des max. Verfahrweges des Omegamoduls (Mindestwert pro Seite bzw. Dampfer)
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Dusenrohr

flir Handfettpressen. Zur Schmierung von Trichter- und Kugelschmiernippel.

Lieferumfang:
Dusenrohr, Wechseleinsatz A fiir Trichterschmiernippel, Wechseleinsatz B flir Kugelschmiernippel.

200 %

© 155

= o Wechseleinsatz A

a4 g % 8 fiir Trichterschmiernippel

= z7
* 6 Wechseleinsatz B
fiir Kugelschmiernippel

Materialnummer Masse (g)
R345503106 158
Frequenzmessgerat

zur Uberpriifung der Zahnriemenvorspannung bei Linearachsen mit Zahnriementrieb sowie der Einstellung der
Zahnriemenvorspannung bei Antrieb Gber Riemenvorgelege.
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Motore

IndraDyn S - Servomotoren MSM

a o = K
SE:
J Mg | U S —
) |
- 5|
Cy
T Bl
C L
Motordarstellung schematisch
Motorcode MaBe (mm)
OA B4 Cc C,4 2D ZE g F 2 G H Ln
Bremse
h6é h7 ohne mit
MSM 031C-0300 60 6,5 30 3 14 50 70 4,5 73 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 8,0 35 3 19 70 90 6,0 93 112,0 149,0
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Ausfiihrung:

>

Glatte Welle ohne Wellendichtung
Multiturn-Absolutgeber M5 (20 Bit, Absolutgeber-

Bosch Rexroth AG 75

Hinweis

Die Motoren sind komplett mit Regelgeraten und

> ) - . . o Steuerungen lieferbar. Nahere Informationen zu Moto-
funktionalitat nur mit Pufferbatterie méglich) ren, Regelgeraten und Steuerungen finden Sie in den
» Kihlung: natlrliche Konvektion Rexroth Katalogen zur Antriebstechnik unter www.
» Schutzart IP54 (Welle IP40) boschrexroth.com/medienverzeichnis.
» Mit und ohne Haltebremse
» Metall-Rundstecker M17
Motordaten Typschliissel Material-
Nmax MO Mmax Mbr 'Jm 'Jbr mp, My, e 8 nummer
(min=") | (Nm)| (Nm)| (Nm) (kgm?) (kgm?) (kg) (ke) |8 9 2 o
S 2 w|s E
o < = O
S9-£5
5 000 1,30 3,80 1,27 | 0,0000260 | 0,0000018 1,20 0,50 |2 N MSM 031C-0300-NN-M5-MHO R911344215
Y MSM 031C-0300-NN-M5-MH1 R911344216
4 500 2,40 7,10 2,45| 0,0000870| 0,0000075 2,30 0,80 (2 N MSM 041B-0300-NN-M5-MHO R911344217
Y MSM 041B-0300-NN-M5-MH1 R911344218
Motorkennlinie M (Nm)
(Schematisch)
Mmax
(U ——
—
\
n (min-1)
nmax
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Motore

Bosch Rexroth AG

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

IndraDyn S - Servomotoren MS2N

S
Pl L
L
& —_ e e e -
r o 0 H
J
Cy
B:
C Lm
Motordarstellung schematisch
Motorcode MaBe (mm)
OA B, (o C,| 2 Dk6| @ Ej7 2 F 2 G Lm
Kabel Bremse
2 1 ohne mit
MS2N04-COBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 194 226,5
MS2N04-DOBQN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 226 258,5
MS2NO05-COBTN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 224 254
MS2N05-DOBRN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 260 290
MS2N06-DOBRN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 224 261
MS2N06-D1BNN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 224 261
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Ausfiihrung

» Glatte Welle ohne Wellendichtring

» Multiturn-Geber

» Standard-Geber (B) in Verbindung mit 2-Kabel-Anschluss (Hiperface - Schnittstelle)

» Advanced-Geber (C) in Verbindung mit 1-Kabel-Anschluss (AcuroLink - Schnittstelle)

» Schutzart IP64

» Mit und ohne Haltebremse

» Gesonderte Erdungsanschlussklemme im Bereich des Motorflansches vorhanden (Belegung bei Bedarf)

Hinweise:

Die Motoren sind komplett mit Regelgeraten und Steuerungen lieferbar. Nahere Informationen zu Motoren,

Regelgeraten und Steuerungen finden Sie in den Rexroth Katalogen zur Antriebstechnik unter

www.boschrexroth.com/medienverzeichnis.

Motordaten Typschliissel Material-

Nmax MO Mmax Mbl’ Jm Jbr my my, 38 nummer

(min=) | (Nm)| (Nm)| (Nm)| (kgm?)| (kgm?)| (k)| (ke) . 2 €|
585
s5-£5
2 N MS2N04-COBTN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384529
2 Y MS2N04-COBTN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384530

O ZEw 1Z0 8 BEETD GROEEY S 0 g N [MS2NO4-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384531
1 Y MS2N04-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384532
2 N MS2N04-DOBQN-BMDHO-NNNNE-NN |[R911384533
2 Y MS2N04-DOBQN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384534

DUUE Sge el 8 BEUED GROCAY A 0T g N |MS2NO4-DOBQN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384535
1 Y MS2N04-DOBQN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384536
2 N MS2NO05-COBTN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384544
2 Y MS2NO05-COBTN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384545

6000 | 6,10 | 20,8 | 10,0 10,000290/0,000110 | 5,9 | 1.1 N |MS2NO5-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384546
1 Y MS2NO5-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN |R911384547
2 N MS2NO05-DOBRN-BMDHO-NNNNE-NN |R911384548
2 Y MS2NO05-DOBRN-BMDH1-NNNNE-NN |R911384549

6000 | 7,90 | 31,3 | 10,0 |0,000400/0,000110 7,3 | 1,1 3 N |MS2NO5-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384550
1 Y MS2NO5-DOBRN-CMSH1-NNNNE-NN |[R911384551
2 N MS2N06-DOBRN-BMUHO-NNNNE-NN |R911384935
2 Y MS2N06-DOBRN-BMUH2-NNNNE-NN |R911384936

SOUE Sy R0 1B BETEIED GRoAr Sl e g N |MS2NO6-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384937
1 Y MS2N06-DOBRN-CMSH2-NNNNE-NN |R911384938
2 N MS2N06-D1BNN-BMUHO-NNNNE-NN |R911384939
2 Y MS2N06-D1BNN-BMUH2-NNNNE-NN |R911384940

DOUE S see 1B BEDIA0D DROTAY Sl e N |MS2NO6-D1BNN-CMSHO-NNNNE-NN |R911384941
1 Y MS2NO06-D1BNN-CMSH2-NNNNE-NN |R911384942
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Service und Informationen

Betriebsbedingungen

Normale Betriebsbedin-

1 o o o H H -
gungen Umgebungstemperatur mit 0°C...40°C, ab 40 °C Leistungseinbu

Rexroth Servomotor Ben

Umgebungstemperatur Mechanik

. -10°C ... °
(Keine Taupunktunterschreitung) 0°C..60°C
Verfahrweg spi," siehe Tabellen ,Technische Daten®
Schmutzbeaufschlagung nicht zulassig

1) Minimaler Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewahrleisten.

Erforderliche und ergidnzende Weiterfiihrende Hinweise und Informationen entnehmen Sie bitte der zu
Dokumentationen diesem Produkt gehdrenden Dokumentation.

PDF Dateien dieser Dokumente finden Sie im Internet unter
www.boschrexroth.com/mediadirectory.

Gerne senden wir lhnen auch die gewlinschten Dokumente zu.

In Zweifelsfallen zum Einsatz dieses Produktes wenden Sie sich bitte an
Bosch Rexroth.
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Schmierung

Schmierhinweise

Omegamodule sind mit Dynalub
510 grundbefettet und nur fir
Fettschmierung liber Handpresse
ausgelegt.

Die Wartung beschrankt sich auf

das Nachschmieren der integrierten

Kugelschienenflihrung liber einen
der beiden Trichterschmiernippel

(1) .

Schmierstelle
1 Trichterschmiernippel DIN
3405-D3

Empfohlene Schmierstoffe

Nachschmiermenge und Nach-
schmierintervall siehe Anleitung
Omegamodule

Dokumentation

Standardprotokoll
Option 01

Bosch Rexroth AG 79

Fett Konsistenzklasse Empfohlenes Fett
(DIN) DIN 51818
KP2K-20 (DIN 51825) NLGI 2 Dynalub 510

Fett

Konsistenzklasse NLGI 2 nach DIN 51818

Empfohlen wird:
Dynalub 510 (Bosch Rexrot

h)

Kartusche (400 g) R341603700
Hobbok (25 kg) R341603500

Weiterhin verwendbar

Elkalub GLS 135/ N2 (Chemie-Technik)
Tribol GR 100-2 PD (Castrol)

A Fette mit Festschmierstoffanteil A Fiir Schmierung bei Kurzhub
(z.B. Graphit oder MoS,) diirfen (Verfahrweg < s.;;,) bitte riickfra-

nicht verwendet werden. gen.

Das Standardprotokoll dient als Im Standardprotokoll aufgefiihrte
Bestatigung, dass die aufgeflihrten Kontrollen:

Kontrollen durchgefiihrt wurden — Funktionskontrolle mechanischer
und die gemessenen Werte inner- Komponenten

halb der zulassigen Toleranzen — Funktionskontrolle elektrischer
liegen. Komponenten

— Ausflihrung gemalB Auftrags-
bestatigung
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Service und Informationen

Parametrierung (Inbetriebnahme)

Auf dem Typenschild sind neben
den Referenzangaben zur Produk-
tion des Linearsystems zusatzlich 4 1 2 3
technische Parameter zur Inbetrieb-

nahme angegeben. | |

5
Bosch Rex[oth AG
'tL‘ \\D—9741 9 Sfhweinfuri

rex re

Made in Grmany
R12345678

OBB-085-AN-1 MNR: R030[02420
L CS: 9876543210 0030 0001 FD:5129 - (7210) -
Smax (MM) | u(MM/V) | v, (M/9) | @, (M/s?)| M1 (Nm) | d i

8 9 10 11 12 13 14 15

1 CNR Kunden-Materialnummer

2 TYP Kurzbezeichnung

3 085 BaugroBe

4 CS Kundeninformation

5 MNR Materialnummer

6 FD Fertigungsdatum

7 7210  Fertigungsstandort

8  Smax Maximaler Verfahrbereich

9 u Vorschubkonstante ohne Motoranbau

10 Vmax Maximale Geschwindigkeit

11 amax Maximale Beschleunigung

12 M1l,.x Maximales Antriebsdrehmoment am Motorzapfen

13 d Drehrichtung des Motors um in positiver (+) Richtung zu verfahren

CW = Clockwise / im Uhrzeigersinn
CCW = Counter Clockwise / gegen den Uhrzeigersinn
L N
== | ==

1 E T E
R ; ‘ :

14 i Ubersetzungsverhiltnis

15 QR-Code
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Das Typenschild ist bei Omegamodulen am Tischteil auf
der Antriebsseite angebracht. (Siehe Abb.)
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Service und Informationen

Bestellbeispiel OBB-085

Konfiguration und Bestellung

Kurzbezeichnung, Linge Fiihrung Antrieb Tischteil
|OBB-085-NN-1, .... mn}

Untersetzung L., =260 mm L, =308 mm
Ausfiihrung?) ohne mit
i=1 Getriebe Klemmelement

_~ — |MAO1, Hohlwelle mit Klemmnabe
< [}
2
o d
Z = 01 01 - 01 02
£8
)
= c
ES

(O]

o
=
-~ O
G Q9
= 2
v @
o oo
23 = 02
R
O G
22|
IS}

B

=

=

Markierung des Auswahlbereichs nach Entscheidung liber Ausfiihrung

[ = Ausgewahlte Option, die ins Bestellformular am Ende des Katalogs unter ,Anfrage/Bestellung® einzutragen
ist

Bestellangaben Option Erliuterung

Omegamodul

Kurzbezeichung, Lange | OBB-085-NN-1, 910 mm |Lange 910 mm

Ausfiihrung MGO1 Omegamodul mit Winkelplanetengetriebe, montiert nach Bild MGO1

Flhrung 01 Kugelschienenfiihrung

Antrieb 10 Zahnriemenantrieb

Tischteil 01 Tischteil mit Lange L., = 260 mm (ohne Klemmelement)

Motoranbau 33 mit Winkelplanetengetriebe, i = 5, fir MS2N05

Motor 232 Motor MS2N05-DOBRN, 1 Kabel mit Bremse

Motorsteckerlage 000 0°

1. Schalter 61 PNP Offner (Hauptkdrper verfahrt)

2. Schalter 65 mechanischer Schalter (Hauptkorper verfahrt)

Dose-Stecker 17 Dose-Stecker auf Schalterseite (Hauptkorper verfahrt)

Schaltleiste 41 zwei Schaltleisten am Hauptkorper (Hauptkorper verfahrt)

Dokumentation 01 Standardprotokoll




R999001178/2025-01 | Omegamodule OBB Bosch Rexroth AG 83

Motoranbau Motor Schaltsystem4 Dokumentation
2 =
L2 I & =
&
k
Unter- Anbausatz?) Motorcode 2 Kabel 1 Kabel 5 @ Standard-
setzung mit Getriebe Bremse Bremse E protokoll
i= MGO1|MGO2 | MG10 ohne | mit | ohne | mit | £
MGO3| MG04 =
Ohne Schalter und 00
ohne Kabelkanal
_ 00 - 00 Tischteil ver-
fahrt
Schalter:
3 ~ ~ ~ - PNP Offner 71
= MS2NO05-COBTN - - 227 | 228 — PNP SchlieBer 73
=5 43 _ - Mechanisch 75
i=8 35 45 - MS2NO5-DOBR N N 231 232 Kabelkanal® 20
i=3 - - - Dose-Stecker 17
i=5 - - - MSMO041B 140 | 141 - - 090 | schaltwinkel 36
i=8 34 44 - Hauptkorper
verfahrt
i = 3 —_ —_ —_
MS2NO5-COBTN| - - 227 | 228 Schalter:
_ 30 180 | = PNP Offner
MS2NO5-DOBRN| - — | 231 | 232 - PNP SchlieBer 63
32 — Mechanisch
- 1 Schaltwinkel
-7 MSMO041B 140 141 - - 270 2 Schaltwinkel
Dose-Stecker 17
0° 90°| 180° 270°
MGO01 |000 % |090 180 270 30
MGO2 |000 090 180 270 % y Beispiel:
MGO03 | 000 090 180 % [ 270 1&0Q Ausfihrung MG10
MGO04 | 000 090 % | 180 270 Motorsteckerlage 90°
MG10 |000 090 % | 180 270 0o
* Standardauslieferung (Steckerlage) 27()<,
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Kurzzeichen

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Kiirzel/ Bezeichnung Einheit Kiirzel/ Bezeichnung Einheit
Index Index
a Beschleunigung (m/s2) ky fix Konstante fir fixen Anteil am Massen-
. (kgmm?2)
- - tragheitsmoment
Amax Maximale Beschleunigung (m/s2) — — -
- - Ky m Konstante flir massenspezifischen Anteil (mm2)
BASA Kugelgewindetrieb ) am Massentragheitsmoment
B¢ Riementyp (=) k Konstante flir langenvariablen Anteil
J var szhel (kgmm)
Cspe Spezifische Federrate (N) am Massentragheitsmoment
Cew Dynamische Tragzahl Flihrung (N) L Lénge des Linearsystems (mm)
Chs Dynamische Tragzahl Kugelgewindetrieb (N) Lad Langenzuschlag (mm)
Crp Dynamische Tragzahl Festlager (N) Le Lange Mutter/Lange Mutter und Gehause (mm)
do Nenndurchmesser Kugelgewindetrieb (mm) Lea Léange Tischteil (mm)
. L Nominelle Lebensdauer .
d Durch R d bs -1
3 urchmesser niemenra (mm) (Kugelgewindetrieb, Festlager) (min~1)
fw Lastfaktor ) Lhbs Nominelle Lebensdauer (h)
Fn Axiale Belastung des Kugelgewindetriebes (N) (Kugelgewindetrieb, Festlager)
Fef Effektive dquivalente Axialbelastung (N) Lgw Nominelle Lebensdauer der Fithrung (m)
Fop Maximale Riemenbetriebskraft (N) Lhgw Nominelle Lebensdauer der Fiihrung (h)
Fcomb Kombinierte dquivalente Lagerbelastung (N) Lw Mittenabstand der Tischteile (mm)
Fibs Dynamisch aquivalente Lagerbelastung des (N) Mp, Masse der Haltebremse (kg)
Kugelgewindetriebes Mme, Bewegte Eigenmasse des Tischteils (kg)
Dynamisch aquivalente Lagerbelastung der
Fmgw F'Y 9 & & (N) Mex Bewegte Fremdmasse (kg)
lihrung
Fn Axiale Belastung des Kugelgewindetriebes (N) Mtc Masse Flansch und Kupplung (kg)
Ft 2ul Elastizititsgrenze (N) Mm Masse des Motors (ke)
Fy Belastung durch eine resultierende Kraft N) ms Masse des Linearsystems (ohne Anbauteile)  (kg)
in y-Richtung Mgy Masse des Riemenvorgeleges (kg)
Fy max M;f('?tale dynamische Belastung in (N) Mo Dauerdrehmoment des Motors (Nm)
y-Richtung
F, Belastung durch eine resultierende Kraft N) Men Nennmoment der Kupplung (Nm)
in z-Richtung Mg Gewichtsmoment am Motorzapfen (Nm)
F2 max Maximale dynamische Belastung in (N) Mge Maximal zulassiges Beschleunigungsmoment (Nm)
z-Richtung des Getriebes (am Abtrieb)
g Erdbeschleunigung (= 9,81) (m/s2) ML Dynamisches Langstragmoment (Nm)
i Ubersetzung (=) Mp Dynamisches aquivalentes Drehmoment (Nm)
ly Flachentragheitsmoment bezogen auf (cm) Mmax Maximal mogliches Motordrehmoment (Nm)
die y-Achse Mmech Maximal zulassiges Antriebsmoment der
I, Flachentragheitsmoment bezogen auf (cm?) Mechanik (Nm)
die z-Achse M, Maximal zuldssiges Antriebsdrehmoment
Jbr Massentragheitsmoment der Motorbremse (kgm?2) (am Antriebszapfen) (Nm)
Je Massentragheitsmoment der Kupplung (kgm?2) Mg Reibmoment am Motorzapfen (Nm)
Jdc Massentragheitsmoment des Antriebsstrangs (kgm?2) Mpge Reibmoment des Getriebes am Motorzapfen (Nm)
Jex Massentragheitsmoment der Mechanik (kgm?2) Mpgs Reibmoment des Systems (Nm)
Jge Massentragheitsmoment des Getriebes (kgm?) MRsd Reibmoment des Riemenvorgeleges am (Nm)
am Motorzapfen Motorzapfen
Jm Massentragheitsmoment des Motors (kgm?2) Mgy Maximal zuldssiges Antriebsmoment des
Riemenvorgeleges (Nm)
Js Massentragheitsmoment des Linearsystems  (kgm?2) geeg
Jsd Massentragheitsmoment des Riemen- (kgm?) Mstat Statisches Lastmoment (Nm)
vorgeleges am Motorzapfen g M, Dynamisches Torsionstragmoment (Nm)
Jg Translatorisches Fremdmassentragheits- M, Dynamisches Torsionsmoment um die N
moment bezogen auf den Linearsystem- (kgm?2) x-Achse (Nm)
Spindelzapfen My max Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die (Nm)
kg fix Konstante fiir den fixen Anteil an der Masse (kg) x-Achse
kg var Konstante fiir den langenvariablen Anteil (kg/mm)

an der Masse
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Kiirzel/ Bezeichnung Einheit
Index
My Dynamisches Torsionsmoment um die (Nm)
y-Achse
My max Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die
y (Nm)
y-Achse
M, Dynamisches Torsionsmoment um die
(Nm)
z-Achse
M, max Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die
(Nm)
z-Achse
n Drehzahl des Kugelgewindetriebes (min=1)
nq, Ny, ... Drehzahlin Beschleunigungs- und Brems- (min-1)
Ny phasen
NA1 ...n Anfangsdrehzahl in Phase 1 ... n (min-1)
NE1 ... n Enddrehzahl in Phase 1 ... n (min—1)
Nge Maximal zuldssige Drehzahl des Getriebes (min~1)
Nm Mittlere Drehzahl des Kugelgewindetriebes (min-1)
Nmech Maximal zulassige Drehzahl der Mechanik (min=1)
Nmax Maximaldrehzahl des Motors (min-1)
ng Maximal zuldssige Drehzahl des Linear- _—
(min-T)
systems
P Spindelsteigung/Steigung Kugelgewindetrieb  (mm)
Papp Nutzleistung in der Applikation (W)
PF-Nut Passfedernut (-)
dt1.n Zeitanteil der Phasen (%)
Sa Beschleunigungsweg (mm)
Se Uberlauf (mm)
Seff Effektiver Hub (mm)
Smin Minimaler Verfahrweg (mm)
Smax Maximaler Verfahrweg (mm)
SPU Spindelunterstiitzung (=)
TT Tischteil (=)
ta Beschleunigungszeit, Bremszeit (s)
ty, ta, ...ty  Zeit flr die Phase 1 ... n (s)
tges Summe Zeitanteile (s)
u Vorschubkonstante (mm/U)
V1, V2, ... Vy Geschwindigkeit in Phase 1 ... n (m/s)
Vmax Maximal zulassige Geschwindigkeit (m/s)
Vmech Maximal zuléssige Geschwindigkeit der (m/s)
Mechanik
Vimgw Mittlere Geschwindigkeit der Fiihrung (m/s)
\' Verhéaltnis der Massentragheitsmomente von ©)
Antriebsstrang und Motor
zq Angriffspunkt der wirkenden Kraft (mm)
b Kreiszahl (=)
Hinweis:

Moglicherweise finden nicht alle hier aufgelisteten Kurzeichen in diesem Katalog Verwendung
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Service und Informationen

Omegamodule OBB | R999001178/2025-01

Formular Anfrage/Bestellung

lhren lokalen Ansprechpartner finden Sie unter:
www.boschrexroth.com

Bestellbeispiel

Rexroth - Omegamodule

Bestellangaben Option Erlauterung
Omegamodul OBB-085
Kurzbezeichung, Lange OBB-085-NN-1, 910 mm
Ausfiihrung MGO1 Omegamodul mit Winkelgetriebe, montiert nach Bild MGO1
Flihrung 01 Kugelschienenfiihrung
Antrieb 10 Zahnriementrieb
Tischteil 01 Tischteil mit Lange L., = 260 mm (ohne Klemmelement)
Motoranbau 33 mit Winkelplanetengetriebe, i = 5, fir Motor MS2N0O5
Motor 232 MS2NO05-DOBRN, 1 Kabel mit Bremse
Motorsteckerlage 000 0°
1. Schalter 61 Induktiver Schalter, PNP Offner (Hauptkorper verfahrt)
2. Schalter 65 mechanischer Schalter (Hauptkorper verfahrt)
3. Schalter 65 mechanischer Schalter (Hauptkorper verfahrt)
Kabelkanal 00 ohne Kabelkanal
Dose-Stecker 17 Dose-Stecker (Hauptkorper verfahrt)
Schaltleiste 41 zwei Schaltleisten (Hauptkorper verfahrt)
Dokumentation 01 Standardprotokoll
Vom Kunden auszufiillen: Anfr@ / Bestellﬂg
Omegamodul
Kurzbezeichnung: s
Lange mm
Ausfiihrung =11 1]
Fiihrung =[]
Antrieb =[]
Tischteil =[]
Motoranbau =[]
Motor =[]
Motorsteckerlage = [ [ [ |
1. Schalter =[]
2. Schalter = |:|:|
3. Schalter =[]
Kabelkanal =[]
Dose-Stecker =[]
Schaltleiste =[]
Dokumentation = [ [ |
Stiickzahl Abnahme von:____ Stick, __ monatlich, __ jahrlich, je Bestellung, oder
Bemerkungen:
Absender
Firma: Zustandig:
Anschrift: Abteilung:
Telefon:

Telefax:
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Weiterfuhrende Informationen
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https://www.boschrexroth.com/product/cls_eCommerce_lx_1555730

https://www.boschrexroth.com/product/cls_eCommerce_lx_1555730
https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/produktgruppen/elektrische-antriebe-und-steuerungen/

Bosch Rexroth AG
Ernst-Sachs-StraBe 100

97424 Schweinfurt, Deutschland
Tel. +49 9721 937-0

Fax +49 9721 937-275
www.boschrexroth.com

Ihre lokalen Ansprechpartner finden Sie unter:
www.boschrexroth.com/contact
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Anderungen vorbehalten!

rexroth

A Bosch Company

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung.

Aufgrund stetiger Weiterentwicklung unserer Produkte kann eine Aussage liber
eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung fiir einen bestimmten Einsatz-
zweck aus unseren Angaben nicht abgeleitet werden. Die Angaben entbinden
den Verwender nicht von eigenen Beurteilungen und Prifungen. Es ist zu beach-
ten, dass unsere Produkte einem natirlichen Verschleif3- und

Alterungsprozess unterliegen.
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