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Beispiel

| cms |-| 3sB

w
o

System

Mehrachssystem

Achskombination

3SA - 3D Cantilever Raum

3SB - 3D Raumportal

3SC - 3D Raumportal, performance optimiert
2HA - 2D Cantilever Flache

2HB - 2D Flachenportal

2VA - 2D Linienportal

2VB - 2D Linienportal, Wandmontage

1HB - 1D Gantry

GroBe

20/21/22/23/30/31/32/33/40/ 41

Generation

Produktgeneration 2

Achskombination / Typeniibersicht

Typ 3SA

Typ 3SB

Typ 3SC

Typ 2HA

Typ 2HB

Typ 2VA

Typ 2VB

Typ 1HB
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Produktubersicht

LINEARTECHNIK EINE GENERATION WEITER:
OHNE ENGINEERING ZUR KOMPLETTLOSUNG

Die Fabrik der Zukunft arbeitet profitabler, nachhal-
tiger und zukunftsfahiger — trotz immer individuelle-
ren und flexibleren Produktionsprozessen. Die
Anforderungen sind also definiert. Als fiihrender
Anbieter von Lineartechnik und mechatronischen
Systemen gibt Bosch Rexroth heute schon die Ant-
worten darauf:

mit einer schnellen Produktauswahl per Click, ganz

ohne Engineering, mit einer einfachen Konfiguration

und Bestellung sowie einer intuitiven Inbetrieb-
nahme der Komplettlésungen, ganz ohne Program-
mierkenntnisse. Das sichert lhnen auch bei hoch-
komplexen Mehrachssystemen eine extrem kurze
Time-to-Market und eine hohe Produktivitat im
laufenden Betrieb. Schon heute.

Factory of
the Future

Now. Next.

 —

S

[ ]
-

A | A

Pick & Place Positionieren Palettieren Zufiihren Verschieben Bestiicken

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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MEHRACHSER LEICHT GEMACHT.
ALLES AUS EINER HAND

Bosch Rexroth macht den Weg zum einbaufertigen Sub-
System jetzt konkurrenzlos einfach. Mehr als 30 Jahre
Linearachsen-Know-how stecken im neuen Mehrachsbau-
kasten und in dem komplett Gberarbeiteten Auswahltool
LinSelect. Einfacher und schneller lassen sich cartesische
Mehrachssysteme aus standardisierten Best-in-Class-Kom-
ponenten nicht auswahlen, konfigurieren und in Betrieb
nehmen. Dabei profitieren Sie von der neuesten Genera-
tion der Mehrachssysteme von Bosch Rexroth: Sie erhalten
einbaufertige, skalierbare Positionier-, Handling- und Dis-
pense-Lésungen aus bewahrten und perfekt aufeinander
abgestimmten Komponenten, inklusive aller Anbauteile,
Kabelsysteme, Motoren und Antriebsregler — alles aus
einer Hand, alles aus einem Haus.

Und wenn |hr komplett montiertes, voll integrierfahiges
Sub-System noch mehr kdnnen muss, dann informieren Sie
sich einmal Gber den nachsten Schritt: Smart MechatroniX
(siehe Kapitel Smart Function Kits) erweitert die Kompo-
nenten um Sensoren, Elektronik und Software — mit vollig
neuen Losungsansatzen und Businessmodellen.

WE MOVE. YOU WIN.

< Smarte Losung als Komplettsystem - inklusive Sensoren, Elekt-
ronik und Software: Smart Function Kit Dispensing oder Hand-
ling. Siehe Kapitel Smart Function Kits.

Vereinzeln Stapeln Dispensen AusstoB3en Sortieren Priifen Montieren Verschrauben

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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Mit wenigen Clicks
zum maflgefertigten Mehrachser

Ob die neueste Generation des 30 JAHRE LINEARACHSEN-KNOW-HOW INSIDE

Auswahltools LinSelect erfiillt, was

im Lastenheft stand - ,,ein-facher, Die geballte Erfahrung als Leitanbieter in der Lineartechnik — —
schneller und besser als alles, was —und als Teil der Bosch-Gruppe auch als Leitanwender -

man kennt“ - ldsst sich ganz einfach  spiiren Sie im neuen LinSelect in jedem Auswahlschritt. - -
nachpriifen: Laden Sie LinSelect Grafisch geflihrt und nach wenigen Parametern gefragt,

herunter (siehe Link unten) und generieren Sie einfach und schnell den passenden Referenz-

probieren Sie das Tool selbst aus. zyklus zu lhrer Anwendung, erhalten detaillierte Angaben

Oder informieren Sie sich hier schon  und Wahlmoglichkeiten zum Beispiel zu Laufleistung und

einmal vorab iiber die wichtigsten Wiederholgenauigkeit. So stellen Sie sich aus standardisier- R
Neuerungen und Highlights. ten Best-in-Class-Komponenten mit wenigen Clicks und

ohne Engineering-Aufwand einfach Ihr passendes System
zusammen, inklusive Elektrik, Software, Antrieb und Motor.

Als Ergebnis erhalten Sie am Ende eine Empfehlung in ver-

E"'_-EE schiedenen Leistungsvarianten und Preisstellungen — ganz
o so, wie Sie es privat von Online-Shops gewdhnt sind. Die
Systemdaten (ibernehmen Sie dann direkt in den Konfigu-
rator und kénnen bestellen. Die CAD-Modelle stehen bei
LinSelect E Bosch Rexroth automatisch zur Verfiigung. Ahnlich schnell
www.boschrexroth.de/linselect geht librigens auch die Inbetriebnahme. Geht’s einfacher?

b
A Einfach auswihlen iiber A Einfach Referenzzyklus wahlen A Einfach interaktive
grafische Oberflichen statt statt aufwendig Verfahrprofile Grafiken nutzen statt
Eingabefelder erstellen uniibersichtliche Tabellen

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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definieren

temname Produktschiissel

CMS-3SA-22-2, 1170
CMS-2VA-22-2, 820 mm/370
CKK-090-NN-1, 585 mm/MFQ

EMC-063-NN-2, 360 mm/R'

i) Produktauswahl k

A Einfach aus klaren Empfehlungen A Einfach zentral auf alle Projekt-
wahlen statt aufwendiges Verglei- informationen und Links zugreifen
chen und Filtern statt langes Suchen
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WENIGE PARAMETER, ALLE
MOGLICHKEITEN - VIELE VORTEILE

o Schnell:

» Auswahl von Mechanik/Motor/Antriebs-
regler in einem Tool

» Schnelles Engineering, schnelles Ergeb-
nis, kiirzere Time-to-Market

o Intuitiv:

» Jahrelange Applikationserfahrung umge-
setzt in einfach zu bedienenden Oberfla-
chen

» Visuelle Unterstiitzung durch inter-aktive
Grafiken und Animationen

o Intelligent:

» Eingabe weniger Parameter — Ausgabe
aufbereiteter komplexer Ergebnisse mit
allen relevanten Daten

» Transparente Ergebnisiibersicht mit
klarer Empfehlung je nach Leistungs-
anforderung, Lieferzeit oder Preis

o Interaktiv:

» Durchgangige Toolkette: Ergebnis auto-
matisch in den Online-Konfigurator
libernehmen, fertig konfigurieren, bestel-
len und CAD-Daten generieren

» Zentrale Projekt- und Linkverwaltung
und Dokumentation, gebiindelt alle
Projektinfos im Zugriff — keine dezen-
trale Ablage, kein langes Suchen

e

B

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02

Prozess definieren

Der Referenzprozess kann sehr leicht angepasst werden. Einfach den gewiinschten
Parameter (iberschreiben und aktualisieren. Mit 'Individuell’ kénnen einzelne

Pre hritte angey geldscht oder eingefiigt werden.
Z-Verfahrweg 300 .;l‘smj
Y-Verfahrweg 600 |[mm]
X-Verfahrweg 1200 |[mm]

Gesamtzykluszeit 8 |ls]

Nebenzeiten [(3 ]l

= el Greder Sffven/ schibele

p © |
Masse [ 5 |ikal

Massenschwerpunkt

X-Position I_O_ [mm]
Y-Position 0 | [mm]
Z-Position Iﬂ [mm]

+—  Zuriick Z  Individuell

Aktualisieren

Empfehlungen ©

@ Beste Technik &
CMS-35B-21-2

N % @ Technik @
Preis @

Lieferzeit @

O Bester Preis ©®

CMS-35A-22-2

Technik @

@ Preis @

Lieferzeit ©

CMS-35B-22-2

@ Technik @

Preis @

@ Lieferzeit @
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Wihlen Sie aus 2 bis 3 Referenzzyklen - das System zeigt lhre Eingaben transformiert LinSelect in detaillierte Kenn-
lhnen die entsprechende Animation dazu. Definieren Sie dann linien pro Achse. Mindestens 2 Referenzzyklen pro Portal

einfach lhr Wunschsystem mit 6 bis 8 Parametern zu Verfahr- haben Sie zur Auswahl. Und die konnen Sie bequem weiter
weg, Zeit und Masse - den Rest erledigt LinSelect. anpassen und durchspielen.

Prozess Anzeigemodus @ Z-Achse O Y-Achse O X-Achse o ®

Eff. Verfahrweg s off. : 300 [mm] Max. Geschwindigkeit v max 0,576 [m/s] Gesamtzykluszeitt zykl. : 8 [s
Hubreserve s res. : [mm] g mm] ’ = I [mis] Izy = =l

Max. Verfahrweg s max. : 320 [mm] Max. Beschleunigung a max 5,53 [m/s?]

e = Geschwingighurimis] == Varfahn' g 'm] === Baschisunigung|mis’ Keat FxN] ROURNRN . W—
14 s N A
% : [ \
3]s |/ \_ || |
% fL@3) \ @ | | L& |
=, £ ¥ | \ \
'%b = 2 : \ 6
Y L I [ |
1.9896 3.9896 5.9896 7.98%6
%% v = Gaschwindigiowit|m/s] —Uodarme;[@m] = Baschigunigungimiss Kraft F]
L e Y = YR - W '
b
%

o
-
L

3

1.9792 39792 5.9792 79792

(=)

’v% a — Geschwindigieitim/s] — Verfahrwegimm] —— Beschieunigungim’ss Kradt FaiN]
% = r :
% ’ e 5 6
4 ; O\
X z . 4 |
2 v // _
-3 v
—at 2 10707 B — 29702
£

S4H-35B-21-2/200/500/800/5/5/3

Konfiguration
Max. Verfahrweg Z 200 [mm] (Sub-Produkt CKK-090-NN-1)
Max. Verfahrweg Y 500  [mm] (Sub-Produkt CKR-110-NN-1) Sie erhalten eine Ubersicht der mégli-
Max. Verfahrweg X 800  [mm] (2 x Sub-Produkt MKR-065-NN-3) chen Varianteris undiSine e i
nach Leistungsanforderung, Preis oder
Mechanischer Antrieb Z 5 Kugelgewindetrieb / BASA 12x5 Lieferzeit
Mechanischer Antrieb Y 5 Riementrieb / Getriebe PG0O05S-MF i=5
Mechanischer Antrieb X 3 Riementrieb / Getriebe PGO&0 i=3
Motor Z MS2NO03-BOBYN MS2NO03-BOBYN
Haltebremse Z X mit Haltebremse
1-Kabel-Anschiusstechnik
Konvektionskihlung
Motor Y MS2NO4-BOBTN MS2NO4-BOBTN
Haltebremse Y Y mit Haltebremse
1-Kabel-Anschlusstechnik
Konvektionskihlung
Motor X MS2N04-COBTN MS2N04-COBTN @
Haltebremse X Y mit Haltebremse
1-Kabaet-Anschiusstachnik Sie arbeiten lieber anders? Wir zeigen lhnen
Hneg auch andere Wege zu Auswahl und Konfigura-
Automations- & Antriebspaket CtriX, PR21, WEB HMI tion - so individuell, wie Sie méchten. »
Funktionspaket Handling Kapitel "lhr Weg zum Produkt”

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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Best-in-Class-Linearachsen
fur Bewegungen im Raum

b\

A Handling-Portal statt Roboter.
Eine wirtschaft-liche Losung nicht nur in
der Intralogistik

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02

L,

]

-,

In der Lineartechnik macht Bosch Rexroth
keiner etwas vor. Seit 30 Jahren stehen
wir flir Best-in-Class-Komponenten. Sie
sind die bewéahrte Basis fiir modernste,
robuste, hochprazise und trotzdem wirt-
schaftliche Mehrachssysteme. Und das
Beste: Auch alle zusatzlich bendétigten
Komponenten und Anbauteile fiir Ihre
individuelle Achskombination bekommen
Sie von Bosch Rexroth. Alles aus einem
Haus, alles aufeinander abgestimmt, alles
schnell auszuwahlen und zu konfigurie-
ren. Geht’s einfacher?

)

TS0 8 Ny,
i) T i

14 { BB d Ty
) f i

Sasg

.. wi



COMPACTMODULE

LINEARMODULE
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CKK - kompakte Linearachse mit zwei integrierten Kugelschienen-
filhrungen und Kugelgewindetrieb

Eigenschaften

» 5 BaugréBen von CKK-070 bis CKK-200

» Prazisions-Aluminiumprofil mit zwei vorgespannten Kugelschie-
nenfiihrungen

» Antrieb lber Prazisions-Kugelgewindetrieb

» Schutz der Einbauelemente durch Abdeckblech und Abdeckban-
der

» Verfahrweg bis 1.800 mm

Hohe Verfahrgeschwindigkeiten bis 1,6 m/s

» Beliebige Langen in mm-Schritten verfligbar

v

CKR - kompakte Linearachse mit zwei integrierten Kugelschienen-
fiihrungen und Zahnriementrieb

Eigenschaften

» 4 BaugroBen von CKR-090 bis CKR-200

» Prazisions-Aluminiumprofil mit zwei vorgespannten Kugelschie-
nenflihrungen

Robuster Zahnriementrieb (erméglicht groBere Langen als CKK-
Modul)

Intelligente Zahnriemenfiihrung schitzt innere Bauteile
Verfahrweg bis 3.000 mm

Hohe Verfahrgeschwindigkeiten bis 5 m/s

Beliebige Langen in mm-Schritten verfligbar

v

vvYyy

MKR - kompaktes Linearmodul mit integrierter Kugelschienen-
filhrung und Zahnriementrieb

Eigenschaften

» 4 BaugroBen von MKR-065 bis MKR-140

» AuBerst kompaktes Aluminiumprofil mit vorgespannter Kugel-
schienenfihrung

» Hochleistungs-Zahnriemen fiir hohe Verfahrgeschwindigkeiten
bis 5 m/s

» Abdeckband aus korrosionsbestandigem Stahl

Verfahrweg bis 3.000 mm

» Beliebige Langen in mm-Schritten verfligbar

v

MKR-145 - kompaktes Linearmodul mit 2 Kugelschienenfiihrungen
und Zahnriemenantrieb

Eigenschaften

» Kompaktes Aluminiumprofil mit hoher Eigensteifigkeit und
2 vorgespannten Kugelschienenflihrungen

» Hochleistungs-Zahnriemen fiir hohe Verfahrgeschwindigkeiten
bis 5 m/s

» Verfahrweg bis 2.150 mm

> Beliebige Langen in mm-Schritten verfligbar

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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Kompaktheit trifft Modularitat:
Servoantriebe und Motoren

ctrlX DRIVE - DAS KOMPAKTESTE ANTRIEBSSYSTEM

Neben den bewahrten Antrieben wie der HCSO1-Reihe
steht IThnen mit ctrlX DRIVE jetzt das weltweit kompakteste
modulare Antriebssystem zur Verfligung. Fiir absolut zu-
kunftssichere Mehrachslosungen. Die Steuerungshardware
ctrlX CORE ist optional im Antriebsgehduse integriert

— damit sparen Sie insgesamt bis zu 50 Prozent Platz im
Schaltschrank ein. Und in Kombination mit den modernen
MS2N-Motoren noch mehr, da diese eine bis zu 30 Prozent
hohere Leistungsdichte bieten. Kompakter geht’s nicht.

Komplettes Performance-Paket

Gerade bei komplexen Mehrachs-Maschinensystemen kann
das variantenreiche und skalierbare Antriebsportfolio seine
Starken ausspielen. Bei ctrlX DRIVE sind alle Systemkom-
ponenten frei miteinander kombinierbar - plus der Option
auf umfangreiche Erweiterungen der Hardware-/Software-
Funktionen.

Mit einer Reaktionszeit von rund 4 ms bietet ctrlX SAFETY
kiinftig eine der schnellsten SafeMotion-Lésungen am

Markt. Energiemanagement-Funktionen sichern die Energie-

effizienz, und der patentierte Smart Energy Mode reduziert
die Spitzenlasten der Antriebe um bis zu 70 Prozent. Daru-
ber hinaus verfligt ctrlX DRIVE lber ein extrem robustes

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02

A ctrlX DRIVE: das neue
modulare Antriebs-
system, optional mit
integrierter Steuerung
ctrlX CORE (links)

v Steuerung und Power
in einem: Die bewéhrte
IndraDrive Cs (HCSO1
in 4 BaugroBen) regelt
Achsen perfekt im
Leistungsbereich der
Mehrachssysteme

i




A Synchron-Servomotoren
MS2N - fiir mehr Dreh-
moment und héhere
Drehzahlen. Mit prak-
tischem Einkabelan-
schluss

HIGHLIGHTS ANTRIEBSSYSTEM ctrlX DRIVE

Mehr Produktivitat

» Umrichter und Versorger mit hohen Spitzenleistungen

» Flexibles Versorgerkonzept — platzsparend, flexibel,
energieeffizient

Weniger Komponenten

» 50 % weniger Bauraum im Schaltschrank

» Perfekt fiir 300-mm-Schaltschrank

» Integrierte ctrlX CORE - spart 100 % Steuerungsbauraum

Weniger Engineering

» Intelligente Funktionen (Multi-Ethernet, Multi-Geber,
integrierter Webserver etc.)

» Einfache Diagnose

» Weniger Aufwand fir Engineering und Verdrahtung

Einkabeltechnologie

Produktiibersicht | Mehrachssysteme 13

ctriX

AUTOMATION

EMV-Design.
LEISTUNGSSTARKE SERVOMOTOREN

Unsere Servomotoren sind die perfekten Teamplayer im
ctrlX DRIVE-Portfolio. Bei kompakten Abmessungen kombi-
nieren sie hochste Dynamik mit maximaler Genauigkeit bei
den Positions-, Drehzahl- und Drehmomentwerten. Ideal
fir komplexe Mehrachssysteme.

Virtuelle Inbetriebnahme

Entwickler haben Zugriff auf den ,digitalen Zwilling“ des
Motors. Er ist in einem Auslegungstool wie auch im ctrlX
DRIVE-Regler hinterlegt. Die Planung und Auslegung auch
komplexer Antriebssysteme lassen sich damit schnell und
zuverlassig virtualisieren. Jeder Motor wird zur Daten-
quelle fiir intelligente Maschinen oder i4.0-Anwendungen.

HIGHLIGHTS SERVOMOTOREN MS2N

Mehr Produktivitat

» Hohe Drehmomentdichte fiir mehr Leistung

» 5 BaugréBen MS2N03 bis MS2NO7

» Maximale Dynamik der Servoachsen durch niedrige
Motortrigheit und hohe Uberlastfihigkeit

Weniger Komponenten

» Robuster Einkabelanschluss

» MS2N mit integriertem SafeMotion-Geber, ohne
weitere Sicherheitskomponenten

» Motor als Drehmomentsensor macht externe Sensoren
Uberflissig

Weniger Engineering

» Plug-and-Play-Geberdatenspeicher fiir schnellere
Inbetriebnahme

» Digitaler Zwilling des thermischen Motormodells

Weitere Highlights

» Glatte Welle ohne Wellendichtring

» Multiturn-Geber

» Advanced-Geber (C) in Verbindung mit 1-Kabel-Anschluss
(AcuroLink - Schnittstelle)

» Schutzart IP64

Mit und ohne Haltebremse

» Gesonderte Erdungsanschlussklemme im Bereich des
Motorflansches vorhanden (Belegung bei Bedarf)

v

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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Gut zu wissen: alle Details
zu einem rundum durchdachten System

Praxistauglichkeit zeigt sich nicht erst im harten Industriealltag, man erkennt sie schon vorher an den
vielen cleveren Details, vordefinierten Schnittstellen und Anbauteilen sowie flexiblen Wahlméglichkei-
ten. Typisch Bosch Rexroth.

ALLGEMEINES

Einbaulage

Die Mehrachssysteme sind flir den
Einsatz in horizontaler Einbaulage

auf einer ebenen Flache konzipiert.

Umgebungsbedingungen

Bitte beachten Sie fir den Einsatz:

» keine extremen Raumtemperaturen
» keine Verschmutzung

» trockene Umgebung

» keine Chemikalien-Beaufschlagung
» keine StoBe/Schwingungen

Schmierung/Wartung
Mehrachssysteme sind grund-
befettet und fiir Fettschmierung
ausgelegt.

Kabelmanagement
Mehrachssysteme sind optional
erhaltlich mit Energieketten und
Kabeln (Steckerverbindung). Mit
viel freien Querschnitten in den
Energieketten fiir die eigene Kabel-
flihrung.

A Beispiel:
3D-Raumportal

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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Abgestimmte Motor-Regler-
Kombination

Vordefinierte Kombinationen aus
Motor und Regler (elektrisches
Antriebspaket) erganzen optimal

die Mechanik zu einem funktionalen
Sub-System. Noch mehr bieten die
Smart Function Kits mit vorinstallier-
ter Bediensoftware. (Seite 54).

Inbetriebnahmeparameter auf
Geberspeicher in Motor

Einfache Inbetriebnahme durch
automatisiertes Auslesen der auf
dem Motorgeberspeicher abgelegten
Parameter.

Anbauteile, Anbindungsmoglichkeiten
Einfache Montage der Achseinheit
am Unterbau liber Spannstiicke.
Vielfaltige Anbindungsmoglichkeiten
flir Kundenanbauten.

Lieferumfang
(je nach Ausstattung)

Komplett montiert: Das Mehrachs-
system wird vollstandig montiert
geliefert — inklusive der Energieket-
ten und Kabel bei optional gewahl-
tem Kabelmanagement. Bei Ausliefe-
rung ist das Achssystem ausgerichtet
und muss beim Einbau nur noch an
den Unterbau angepasst werden.

Teilmontiert: Aus Transport- oder
Handhabungsgriinden wird das Mehr
achssystem teilmontiert angeliefert.
Der Zusammenbau erfolgt hier kun-
denseitig nach Anleitung.

. 1999001307/2025-02

» Beispiel:
3D-Cantilever-Raum
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In jeder Hinsicht flexibel:
8 Achskombinationen fiir prazises Handling

1D-Gantry

2D-Flichenportal

» 4 BaugréBen

» Max. Nutzlast* 62 — 366 kg

» Verfahrbereich [mm]
x-Achse min. 60, max. 3.000

» 8 BaugroBen

» Max. Nutzlast* 25 — 205 kg

» Verfahrbereich [mm]
x-Achse min. 60, max. 3.000
y-Achse min. 60, max. 2.869

2D-Linienportal

2D-Linienportal, Wandmontage

» 8 BaugroéBen

» Max. Nutzlast* 10 — 61 kg

» Verfahrbereich [mm]
y-Achse min. 50, max. 3.000
z-Achse min. 40, max. 1.590

* Abhangig von BaugroBe, Verfahrbereich und Dynamik.

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02

» 12 BaugroBen

» Max. Nutzlast* 2 — 61 kg

» Verfahrbereich [mm]
y-Achse min. 40, max. 3.000
z-Achse min. 40, max. 1.590
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8 vordefinierte Achskombinationen in 68 BaugroBen bieten lhnen viele Freiheiten fiir alle gdngigen Handling-Aufga-
ben. Die Verfahrbereiche sind in allen Achsrichtungen im mm-Raster konfigurierbar. Damit nutzen Sie Baurdume
optimal aus, erhalten die maximale Flexibilitdt beim Einbau und kdnnen lhr Sub-System perfekt an lhre Applikation

anpassen.

2D-Cantilever-Flache

3D-Cantilever-Raum

» 12 BaugroBen

» Max. Nutzlast* 5 — 82 kg

» Verfahrbereich [mm]
x-Achse min. 40, max. 3.000
y-Achse min. 40, max. 1.200

» 8 BaugroBien

» Max. Nutzlast* 2,5 - 32,5 kg

» Verfahrbereich [mm]
x-Achse min. 50, max. 3.000
y-Achse min. 40, max. 880
z-Achse min. 40, max. 1.325

3D-Raumportal

3D-Raumportal, performance-optimiert

» 10 BaugroBen

» Max. Nutzlast* 10 — 160 kg

» Verfahrbereich [mm]
x-Achse min. 60, max. 3.000
y-Achse min. 60, max. 2.753
z-Achse min. 40, max. 1.625

» 6 BaugroBen

» Max. Nutzlast* 34,5 — 65,5 kg

» Verfahrbereich [mm]
x-Achse min. 60, max. 3.000
y-Achse min. 345, max. 2.350
z-Achse min. 50, max. 1.590
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18 Mehrachssysteme | Produktiibersicht
Beispielhafter Aufbau

Beispielhafter Aufbau

11

X- Achse(n)

Y- Achse

Z-Achse

Motor (Anbindung z.B. (iber Riemenvorgelege (5), Flansch und Kupplung (6), Getriebe (7)
Riemenvorgelege

Flansch und Kupplung

Getriebe

Energiefiihrungskette

0O NO Oh WN =

9 Ablagewanne

10 Verbindungselemente (z.B. Verbindungswinkel, Verbindungsplatte, Spannstiicke, usw.)
11 Verbindungswelle

12 Mitnehmerblech

13 ctrlX Drive und Antriebsregler mit integrierter ctrlX Core Antriebsregler Steuerung (mit
vorinstalliertem Softwarepaket, SFK4D App)

14 1/0 Module (optional)
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Beispielhafter Aufbau
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20 Mehrachssysteme | Produktiibersicht
Beispielhafter Aufbau

Rexroth Linearachsen sorgen fiir dynamische und prizise Bewegung in unseren Mehrachssystemen

Linearachsen Compactmodule mit Compactmodule mit Linearmodule mit
Kugelgewindetrieb CKK Zahnriementrieb CKR Zahnriementrieb MKR

GroBen CKK-070-NN-1 CKR-090-NN-1 MKR-065-NN-3
CKK-090-NN-1 CKR-110-NN-1 MKR-080-NN-3
CKK-110-NN-1 CKR-145-NN-1 MKR-110-NN-3
CKK-145-NN-1 CKR-200-NN-1 MKR-140-NN-3
CKK-200-NN-1 MKR-145-NN-3

Motoranbau Flansch/Kupplung Getriebe Getriebe

Motorposition Basisachse

Die konstruktive Ausrichtung der Mehrachssysteme ist optional wahlbar.
Beispiel: Achskombination 3D Raumportal, Typ 3SB

Motor Basisachse links (ML) Motor Basisachse rechts (MR)
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Technische Hinweise

Maximaler Verfahrbereich

Technische Hinweise | Mehrachssysteme

Die Verfahrwege der einzelnen Achsen bestimmen den maximalen Verfahrbe-

reich des Mehrachssystems als Verfahrbereichsgrenzen ohne Hubreserven.
Ein eventuell erforderlicher Uberlauf als Sicherheitsabstand in den Endlagen
der einzelnen Achsen ist abhangig von der Anwendung und deshalb durch den

Anwender entsprechend zu berlcksichtigen.
Der effektiv nutzbare Arbeitsbereich ist somit in der Regel

kleiner als der maximal zur Verfligung stehende Verfahrbereich.

Technische Daten (Maximalwerte)

21
Technische Hinweise

Beispiel:
Verfahrbereich 3-Achskombination

Typ Achse | Linearachse BASA: Vimax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax| Motoranbau Motor Mey max
do x P
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
12x2 0,23 0,79
Z | CKK-090-NN-1 12x5 057 239| 15| 40| 40| 600 Flansfhn/K”pp' MS2N03-B0
12 x 10 1,13 4,42 ine
g 16%5 0.98 6.7 Riemenvorgele-
a Y CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 7,66 15 90 300| 1219 ge,i=1 MS2NO04 10,0
™ 16 x 16 1,23| 7,66
i=3 5,00 4,00
X MKR-065-NN-3 i=5 4,50 2,40 15 60 170| 3 000 Getriebe MS2NO04
i=10 2,30 1,20

Beispiel: Achskombination 3D Raumportal, Typ 3SB

Werte fiir maximale Geschwindigkeit vpax, maximales Antriebsmoment Mp qmax Und maximale Nutzlast mey max gliltig bei
minimalem Verfahrbereich.
Bei groBeren Verfahrwegen langenabhdngige Reduzierung flir Vymax Und Mp nax bei Linearachsen mit Kugelgewindetrieb,

bzw. bei Linearachsen mit Verbindungswelle sowie eine Reduzierung von megy max in Abhangigkeit von Verfahrbereich und

Dynamik.

Kurzzeichen

Ubersicht Kurzzeichen

Kiirzel/Index Bezeichnung Einheit
Amax Maximale Beschleunigung (m/s?)
Mey max Maximal zuldssige Nutzast des Mehrachssystems (kg)
Smin Minimaler Verfahrweg (mm)
Smin_EC Minimaler Verfahrweg, ab dem der Energiekettenanbau méglich ist (mm)
Smax Maximaler Verfahrweg (mm)
Mj max Maximal Antriebsdrehmoment (Nm)
Vimax Maximal Geschwindigkeit (m/s)
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22 Mehrachssysteme | Achskombinationen
Typ 3SA

Typ 3SA
Produktbeschreibung

» Fir Anwendungen, bei denen ein dreidimensionaler Arbeitsbereich von auBen erreicht werden muss, ist das Ausle-
gersystem 3D Cantilever Raum besonders geeignet.

» In der Basisachse Compactmodule mit Kugelgewindetrieb oder Zahnriementrieb.

» 8 GroBen

Technische Daten

Typ | Achse | Linearachse BASA: Vimax | Mp max Amax Smin| Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mey max
d, x P
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
8x2,5 0,25 0,70 Flansch/
Z  |CKK-070-NN-1 o o5 170 15 40 40| 45| | SUCY | Ms2n03
° 12 x 2 0,23| 0,79 .
T | Y |CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39 15 70| 305 520 R'fme”."frfe' MS2N03
< 12x 10 113| 4,42 °ee 1 = 2,5
0 16 x5 0,38 6,76 )
X  |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 7.66 15 50| 550| 1325 R'ferg:”i"zrfe' MS2N04
16 x 16 1,23 7,66 ’
8x2,5 0,25 0,70 Flansch/
Z |CKK-070-NN-1 s o5l 140 15 40 40| 545 g | MS2N03
- 12 x 2 0,23| 0,79 ,
T | Y |CKK-090-NN-1 12x5 057 2,39 15 70|  305| 520 R'fme”.‘"frfe' MS2N03
< 12x 10 113|442 ese 1= 25
) - - -
X  |CKR-110-NN-1 i-5 4,40 2,72 15 50| 160| 3000| Getriebe | MS2NO4
=10 2,20| 1,26
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Typ 3SA
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vimax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mey max
d, xP
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
12 x 2 0,23 0,79
Z  |CKK-090-NN-1 12x5 0,57| 2,39 15 40 40|  eoo| Fanseh/ 1l yueoNos
Kupplung
12 x 10 113| 4,42
5 16 x 5 0,38 6,76 ,
< | Y |CKK110-NN-1[  16x10 0.77] 7.66 15| 50| 350| 800 |EMEOEE | soNog 10,0
@ 16 x 16 1,23 7.66 8¢
20 x5 0,30 8,22 Riemenvorge-
X |CKK-145-NN-1| 25x 10 0,63 8,22 15 60|  565| 1590 "I Msano4
20 x 20 1,27 822
12 x 2 0,23] 0,79
Z |CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39 15 40 40| 00| Fanseh/ 1 yisonos
Kupplung
12 x 10 113 442
b 16 x5 0,38| 6,76 _
& | Y |CKK-110-NN-1|[ 16X 10 0,77| 7,66 15 50| 350 800 R'f’ezs”i‘":"fe' MS2N04 10,0
a 16 x 16 1,23 7,66 ’
i-3 500| 11,00
X  |CKR-145-NN-1 i-5 500| 6,70 15 60| 210| 3000| Getriebe | MS2NO5
i-10 500| 3,35
16 x 5 0,38 6,76
Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 "@nseh/yeoNo0a
Kupplung
16 x 16 1,23| 16,50
PN 16 x5 0,38 6,76 ,
% | Y |CKK110-NN-1|  16x10 0,77 7,66 15 50| 350 650 R'Eemee”i‘":rfe' MS2N04 30,0
@ 16 x 16 1,23 7,66 g
20 x5 0,30 8,22 Riemenvorge-
X |CKK-145-NN-1|  25x 10 0,63 822 15 60| 565 1590 "N Msano4
20 x 20 127| 822
16 x 5 0,38 6,76
Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 F@nseh/ yeoNoa
Kupplung
16 x 16 1,23 16,50
Q 16 x 5 0,38| 6,76 ,
% | Y |CKK110-NN-1|  16x10 0,77 7,66 15 50| 350 650 R'ﬁamsni‘":rfe' MS2N04 30,0
a 16 x 16 1,23 7,66 g
i-3 500| 11,00
X  |CKR-145-NN-1 i=5 500 6,70 15 60| 210| 3000| Getriebe | MS2NO5
i=10 500| 3,35
16 x 5 0,38 6,76 Flansch/
Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 MS2N04
Kupplung
16 x 16 1,23| 16,50
° 20x 5 0,30 8,22 ,
? 1 Y |[CKK-145-NN-1|  25x10 0,63 822 15 60| 400| 880 R'fme”."?rf’e' MS2N04
< 20 x 20 127] 822 cee = 325
® 32x5 0,30| 19,01
32 x 10 0,50 | 19,21 Riemenvorge-
X |CKK-200-NN-1 —> ool 1901 15 80| 405| 1825/ "IN Msanos
32 x 32 1,60| 19,21
16 x 5 0,38] 6,76
Z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77| 13,51 15 50 50| 1325 "@nseh/yeoNoa
Kupplung
16 x 16 1,23 16,50
py 20x 5 0,30| 8,22 ,
< | Y |CKK145-NN-1[  25x10 063 822 15| 60| 400| g80|MEMCNOES | soNog 32,5
@ 20 x 20 127 822 ge
i-3 500| 38,73
X  |CKR-200-NN-1 i=5 500| 23,24 15 80| 150| 3000| Getriebe | MS2NO7
i=10 500 11,62
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Typ 3SA
MaBbilder
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Achskombinationen | Mehrachssysteme 25
Typ 3SA
QO
>
T
+
N
N | %
.| @
ElE
S
=
Yq Y: Smax
[ —
LY = Spax + Ry
Typ MaBe (mm)
Rx Ry Xa Xs wa Bwy sz Bez ch I-rv1 Lma I-x1 zM zu zo Y1 I-Mx I-My I-Mz
(max) [(max) |(max)
3SA-10 | 300,0(237,5(174,5| 125,5| 210| 144| 140 215| 127| 59| 145| 51| 143| 80,5(123,5(108,5| 194| 164| 192
3SA-11 | 366,5(237,5(186,0| 180,5| 210| 144| 140 215| 127| —[105,5 —| 143| 80,5|123,5|108,5| 194| 164| 192
3SA-20 | 350,0(269,0(200,0 150 227,5| 142| 140| 229,01 136,0| 66| 157,5| 51|183,5(108,5(177,5|125,0|258,5|226,5(192,0
3SA-21 | 400,5(269,0(196,5| 204|227,5| 142| 140(229,0|136,0| —|210,0 —[183,5|108,5|177,5| 125,0| 290,0| 226,5| 192,0
3SA-22 | 350,0(269,0(200,0 150 227,5| 142| 140| 244,51 151,5| 66| 157,5| 51|183,5(125,5(201,0| 125,0| 258,5|226,5| 258,5
3SA-23 | 400,5(269,0(196,5| 204|227,5| 142| 140|244,5|151,5| —[210,0 —[183,5| 125,5|201,0| 125,0|290,0 | 226,5| 258,5
3SA-30 | 546,0(345,0(301,0| 245|255,0|132| 140(271,0|175,5| 76|267,5| 66|203,0| 95,5(231,0|149,5|261,0| 258,5| 258,5
3SA-31 | 649,0(345,0(319,0| 330|255,0|132| 140(271,0|175,5| —|329,0 —[203,0| 95,5|231,0|149,5|317,0(258,5| 258,5
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Typ 3SB

Typ 3SB
Produktbeschreibung

4

» 3D Raumportale sind flexible Einheiten zur Positionierung im dreidimensionalen Arbeitsbereich. Sie bestehen aus
mechanisch gekoppelten Linearmodulen mit Zahnriementrieb in X-Richtung, Compactmodulen mit Kugelgewindetrieb
oder Zahnriementrieb in Y-Richtung sowie einer Compactmodulachse mit Kugelgewindetrieb in Z-Richtung.

» 10 GroBen

Technische Daten

Typ | Achse | Linearachse BASA: Vmax | Mp max Amax Smin| Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mgy max
d, x P
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
12 x2 0,23 0,79 Flansch/
Z  |CKK-090-NN-1 12x5 057 2.39 15 40 a0 eo00| 20 MS2N03-BO
° 12 x10 1,13 4,42 upplung
N 16 x5 038] 6,76 : ]
o | Y |CKK-110-NN-1[_ 16x10 077] 7,66 15 90| 300 1219 R'fme”."frfe MS2N04 10,0
@ 16 x 16 1,23 7,66 cge, 1 =
i-3 5,00] 4,00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 450 2,40 15 60| 170| 3000| Getriecbe | MS2NO4
i=10 2,30 1.20
2x2 0,23] 0,79 Flansch/
Z |CKK-090-NN-1 12x5 0.57] 2,39 15 40 40| 00| . MS2N03-BO
- 12 x 10 1,13] 4,42 upplung
o - - - .
m | Y |CKR-110-NN-1 i-5 440|272 15 90| 200| 1409 Getr(')%t; (NP1 Msano4 10,0
@ i=10 2,20 1,26
i-3 5,00] 4,00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 450 2.40 15 60| 170| 3000| Getriebe | MS2NO4
i=10 2,30 1,20
16 x5 0,38] 6,76 Flansch/
Z |CKK-110-NN-1|__16x 10 0.77] 13,51 15 50 50| 1325 | O MS2N04
o 16 x 16 1,23 16,50 upptung
N 16 x5 0,38] 6,76 : ]
o | Y |CKK-110-NN-1[ 16x10 077 7.66 15 90| 300| 1123 R'f;m:”.‘"frf’e MS2N04 17,0
@ 16 x 16 1,23 7,66 g 1=
i-3 5,00] 4,00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 450 2,40 15 60| 170| 3000| Getriecbe | MS2NO4
i=10 230 1.20
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Typ 3SB
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vimax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mey max
d, xP
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
16 x5 038] 6,76
Z  |CKK-110-NN-1 |16 x 10 0,77] 13,51 15 50 50| 1325 PRl yisonos
- 16 x 16 1,23] 16,50 Kupplung
bl — - - .
@ | Y |CKR-110-NN-1 i-5 440 2,72 15 90| 200| 1138 Getr")%?) (NP1 Msano4 27,5
@ i=10 2,20 1.26
i-3 5.00] 4,00
X  |MKR-065-NN-3 i=5 450 2,40 15 60| 170| 3000| Getriebe | MS2NO4
i=10 230 1.20
16 x5 0.38] 6.76
Z [CKK-110-NN-1|___16x 10 0,77] 13,51 15 50 50| 1325 Fla”‘?h/ MS2N04
° 16 x 16 1,23 16,50 Kupplung
® 20 x5 0.30] 822 : ]
@ | Y |CKK-145-NN-1 [ 25x10 0,63 8,22 15| 100|  400| 1523 R'fme”."?rfe MS2N04 35,0
@ 20 x 20 1,27] 8,22 ege. 1 -
i-3 5,00] 12,00
X  |MKR-080-NN-3 i=5 3.00] 7,20 15 60| 100| 3000| Getriebe | MS2NO6
i=10 1,50]  3.60
16 x5 0,38] 6,76
Z  [CKK-110-NN-1|__16x 10 0.77] 1351 15 50 50| 1325) PRl yisonos
- 16 x 16 1.23] 1650 Kupplung
® i-3 5,00 11,00 :
& | Y |cKR-145-NN-1 i=5 5.00] 6,70 15 60| 140| 2753 Get%ﬁbse) (NP1 Ms2nos 35,0
@ i=10 2,92 335
i-3 5,00] 12,00
X  |MKR-080-NN-3 i=5 3.00] 7,20 15 60| 100| 3000| Getriebe | MS2N06
i=10 150] _3.60
20 x5 0,30] 11,01 Flansch/
Z  |CKK-145-NN-1 | 25x 10 0.63] 22,02 15 60 60| 1590 MS2N04
20 x 20 1.27] 29.60 Kupplung
Q 32x5 0,30] 19,01 N
- 32x 10 0,50] 19,21 iemenvorge-
@ | Y |CKK200-NN-1 |33 TooT 951 15| 130| 360| 1770 | NI Msanoe 70,0
@ 32 x 32 1.60] 19.21
i-3 5,00] 33,30
X  |MKR-110-NN-3 i=5 5,00] 20,00 15 60 60| 3000| Getriebe | MS2NO7
i=10 2.90[ 10,00
20 x5 0,30] 11,01 Flansch/
Z  |CKK-145-NN-1 | 25x 10 0,63] 22,02 15 60 60| 1590 MS2N04
- 20 x 20 1.27] 29.60 Kupplung
S i-3 5,00] 38,73 :
@ | Y |CKR-200-NN-1 i-5 5,00] 23,24 15 80 80| 2265 Getr(';t?) (NP1 msano7 70,0
@ i=10 2,50 11,62
i-3 5.00] 33,30
X |MKR-110-NN-3 i=5 5,00[ 20,00 15 60 60| 3000| Getriebe | MS2NO7
i=10 2,90] 10,00
32x5 0.30] 19,01 nech
32 x 10 0,50] 19,21 Flansc
Z |CKK-200-NN-1 [—52%5 TooT gaT] 150 80 80| 1625| | S0 | Ms2noe
° 32x32 1,60 19.21
® 32x5 0,30] 19,01
y 32x10 0,50 19,21 Riemenvorge- 150,0
g Y |CKK-200-NN-1 —32%70 Yoo gaT] 150 80| 360| 1680| | BEOTE| msanos
32x32 1.60] 19.21
i=5 5,00] 60,00
X |MKR-140-NN-3[ i-12 3,20 25.00] 15,0 80 80| 3000| Getriebe | MS2NO7
i=16 2.40| 18,75
32x5 0,30] 19,01 ety
32x10 0,50] 19,21 ansc
Z |CKK-200-NN-1 5525 Yool gaT] 150 80 80| 1625|  HICN | Ms2n06
5 32x32 1.60] 19.21
- i-3 5,00] 33,30 160.0
@ | Y |MKR-145-NN-2 i=5 5,00 20,00] 15,0 80 80| 2400| Getriebe | MS2NO7 ’
@ i=10 3.10] 10,00
i-5 5,00] 60,00
X  |MKR-140-NN-3[ i-12 3.20 25,00 15,0 80 80| 3000| gearbox | MS2NO7
i=16 2.40] 18.75
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Typ 3SB

MaBbilder
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Typ 3SB

Ausfiihrung: Y-Achse als
Zahnriemenachse

Typ MaBe (mm)
Rx Ry Xa Xs wa Bwy Bez ch I-X1 Lma I-Mx zu zo zy I-My I-Mz sz

3SB-20 | 376| 265|191,0|185,0| 187,5| 135,0|246,0| 143,0| 45,0|154,5|258,5| -74,5|360,0|183,0| 226,5| 194,5| 140,0

3SB-21 | 376| 265|191,0|185,0({187,5| 135,0| 246,0| 143,0| 45,0|154,5|258,5| -74,5|360,0|183,0(226,5| 194,5| 140,0

3SB-22 | 376 | 265|191,0|185,0({187,5| 135,0|246,0| 143,0| 45,0|154,5|258,5| -57,5|384,0|183,0(226,5| 258,5| 140,0

3SB-23 | 376| 265(191,0|185,0(187,5| 135,0| 246,0| 143,0| 45,0| 154,5|258,5| -57,5|384,0(183,0| 226,5| 258,5| 140,0

3SB-30 | 481 | 261|240,5|240,5({195,0| 160,0 | 245,0| 147,5| 50,0|207,5|261,0| -88,0|419,5|218,5| 258,5| 258,5| 160,0

3SB-31 | 481 261 |240,5|240,5|195,0| 160,0 | 245,0| 147,5| 50,0|207,5{261,0| -88,0(/419,5(218,5| 290,0| 258,5| 160,0

3SB-40 | 578| 347 |283,0|295,0(210,0| 127,0|339,5|233,5| 59,0|264,0|317,0| -132,0|515,5|282,0| 261,0| 258,5| 160,0

3SB-41 | 578 | 347|283,0|295,0(210,0| 127,0(339,5|233,5| 59,0|264,0|317,0| -132,0|515,5|282,0( 375,0| 258,5| 160,0

3SB-50 | 715| 347 |370,5|344,5|225,0| 127,0|383,5|256,5| 84,0|324,5{176,0| -76,0|683,0(323,0| 165,0| 301,0| 185,0

3SB-61 | 715| 459|370,5|344,5|255,0| 70,5|361,0|233,0| 129,5|324,5|205,0| -27,5|634,5|274,5|176,0| 301,0| 182,5

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02



30 Mehrachssysteme | Achskombinationen
Typ 3SC

Typ 3SC
Produktbeschreibung

4

3D Raumportale performance-optimiert sind flexible Einheiten zur Positionierung im dreidimensionalen Arbeitsbe-
reich. Sie bestehen aus mechanisch gekoppelten Linearmodulen mit Zahnriementrieb in X-Richtung, Compactmodulen
mit Kugelgewindetrieb oder Zahnriementrieb in Y-Richtung sowie einer Compactmodulachse mit Kugelgewindetrieb

in Z-Richtung.

Durch Anordnung des Motors der X-Achse Ulber ein T-Getriebe zwischen den Linearachsen kénnen héhere Antriebsmo-

mente Ubertragen werden. Ein durchgehender Winkel in der Y-Achse sorgt fiir die erforderliche Steifigkeit.
» 6 GroBen
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Typ 3SC
Technische Daten
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vmax Mp max | @max Smin | Smin_EC Smax Motor- Motor Mgy max
d, x P anbau
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s) | (Nm) | (m/s2) (mm)| (mm)| (mm) (kg)
16 x 5 0,38 | 6,76
Flansch/
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 1325 MS2NO04
Kupplung
16 x 16 1,23 | 16,50
q 16 x 5 0,38 6,76 Riemenvorge-
o Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 150 | 380 380 | 1205 lege, MS2N04 34,5
3 16 x 16 123 | 7,66 i=1
i=7 2,69 | 8,74
X | MKR-080-NN-3 i=12 1,28 | 5,10 | 15,0 60 85 3000 Getriebe | MS2NO06
i=16 0,96 | 3,83
16 x 5 0,38 | 6,76 Flansch
Z | cKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 ansch/ 1 e oNo4
Kupplung
16 x 16 1,23 | 16,50
(%] - - -
(:l Getriebe
o Y | CKR-110-NN-1 i=5 440 | 2,72 | 15,0 | 380 380 | 2640 (NP oos) | MS2N04 34,5
4 i=10 2,20 | 1,26
i=7 2,69 | 8,74
X | MKR-080-NN-3 i=12 1,28 | 5,10 | 15,0 60 85 3000 Getriebe | MS2NO06
i=16 0,96 | 3,83
16 x 5 0,38 | 6,76 Flansch
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 1325 ansch/ 1\ 1soNo4
Kupplung
16 x 16 1,23 | 16,50
1 20 x5 0,30 | 8,22 Riemenvorge-
o Y | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 822 | 150 | 550 550 | 1460 lege, MS2N04 34,5
a 20 x 20 1,27 | 8,22 i=1
i=7 3,45 | 24,29
X |MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Getriebe | MS2NO7
i=16 1,36 | 10,63
16 x 5 0,38 | 6,76 Flansch
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 ansch/ | \1soNo4a
Kupplung
16 x 16 1,23 | 16,50
ps i=3 5,00 | 11,00 ]
. " Getriebe
o Y | CKR-145-NN-1 i=5 5,00 | 6,70 | 15,0 | 550 550 | 2580 (NP O1s) | MS2NOS 34,5
& i=10 2,92 | 3,35
i=7 3,45 | 24,29
X |MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Getriebe | MS2NO7
i=16 1,36 | 10,63
20 x 5 0,30 | 11,01
Flansch/
Z | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 1590 MS2N04
Kupplung
20 x 20 1,27 | 29,60
° 32x5 0,30 | 19,01 N
< lemenvorge-
: 32 x 10 0,50 | 19,21
Y | CKK-200-NN-1 15,0 | 510 510 | 1825 lege, MS2NO6 65,5
9 32 x 20 1,00 | 19,21 e
© 32 x 32 1,60 | 19,21
i=7 3,45 | 24,29
X |MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Getriebe | MS2NO7
i=16 1,36 | 10,63
20 x 5 0,30 | 11,01 Flansch/
Z | cKK-145-NN-1 25x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 | 1590 ansc MS2N04
Kupplung
20 x 20 1,27 | 29,60
ps i=3 5,00 | 38,73 ]
. - Getriebe
o Y | CKR-200-NN-1 =5 5,00 | 23,24 | 15,0 | 345 345 | 2374 (NP oss) | MS2NO7 65,5
a i=10 2,50 | 11,62
i=7 3,45 | 24,29
X |MKR-110-NN-3 i=12 1,81 | 14,17 | 15,0 60 60 3000 Getriebe | MS2NO7
i=16 1,36 | 10,63
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Typ 3SC
BWz
}7¢
|
i
|
i
|
[
\ |
' ﬁ,j,,,,,,,,,,,,,,,,,l,i 777777777777777777 =l ——W)
N s T i— [
| i l’ﬁfw‘:f@? 77777 .
i o LA
| £ |
- i
| |
| I I
i =2l A
! s
| —
ALL |
4 Y: Smax/2 | Y: Spax/2
Typ MaBe (mm)
Rx Ry Xa Xs wa Bwy Bez CPx I-X1 Lma I-Mx zu zo zy I-My I-Mz sz

3SC-22 481| 263| 191,0| 185,0| 195,0| 130| 251,5| 154,0| 50| 253,5| 184| -72,5| 399,0| 198,0| 194,0| 258,5| 140

35C-23 481| 263| 191,0 185,0| 195,0| 130| 251,5| 154,0| 50| 253,5| 184| -72,5( 399,0| 198,0( 162,0| 258,5| 140

3SC-30 578 | 305| 283,0| 295,0( 210,0f 122| 273,0| 175,5| 59| 334,5| 205|-122,0| 448,5| 247,5| 140,0| 258,5| 160

3SC-31 578| 305| 283,0| 295,0| 210,0| 122| 273,0| 175,5| 59| 334,5| 205|-122,0| 448,5| 247,5| 188,0| 258,5| 160

3SC-40 578 | 347| 283,0| 295,0| 210,0| 127 | 339,5| 233,5| 59| 334,5| 205(-132,0| 515,5| 282,0| 164,0| 258,5| 160

3SC-41 578 | 347| 283,0| 295,0| 210,0| 127 | 339,5| 233,5| 59| 334,5| 205|-132,0| 515,5| 282,0f 176,0| 258,5| 160
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Typ 2HA

Typ 2HA
Produktbeschreibung

X

» Das Auslegersystem 2D Cantilever Flache ist besonders geeignet fiir Anwendungen bei denen das Achssystem von
auBen in den Arbeitsbereich eintaucht.

» In der X-Achse stehen Compactmodule mit Kugelgewindetrieb oder Zahnriementrieb zur Verfligung.

» 12 GroBen

Technische Daten

Typ | Achse | Linearachse BASA: Vmax | Mp max Amax Smin Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mgy max
d,x P
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm) (mm)| (mm) (kg)
12x2 0,23] 0,79 ,
o | Y CKK-070- 12x5 057] 239] 150| 135 135| 485 | NISMENVOrEE | ysonog
3 NN-1 lege, i =1
. 12x 10 1,13 4,42
< 5,0
< 12x2 0,23] 0,79 .
Y1 X |CKK-090-NN-1 12x5 0,57 2,39| 150 40 515| 600 R'fe"g‘:”i"zrfe' MS2N03
12 x 10 1,13| 4,42 ’
12x 2 0,23| 0,79 ,
8| v CKK-070- 12x5 057 239| 150 135 135|  4g5|Riemenvorges| v gono03
; NN-1 lege, i =1
& 12x 10 1,13 4,42 5,0
I X
.090- i=5 3,0 1,6 .
Nlox CKR-090 . 15,0 40 200| 3000| Getriebe | MS2NO3
NN-1 i-10 15 0,8
12x2 0,23] 0,79 .
o | Y |CKK090-NN-1|  12x5 057] 239] 150 70 305 520 R'fe'gz”i"zrfe' MS2NO3
w 12 x 10 1,13| 4,42 ’
< 13,0
T 16 x 5 0,38 6,76 .
A CKK-110- 16 x 10 0,77] 7.66| 15,0 50 550| 1325 | RIEMeNVOrger| \1ooNoa
NN-1 lege, i =1
16 x 16 1,23] 7,66
12x2 0,23] 0,79 _
™| Y |CKK-090-NN-1 12x5 0,57] 2,39| 15,0 70 305 520 R'leer;':”i‘":rfe' MS2NO03
< 12x 10 1,13 4,42 ’ 13,0
I A
110- i=5 5,0 2,7 .
Y ox CKR-110 - 15,0 50 160| 3000| Getriebe | MS2NO4
NN-1 i=10 5,0 1,4
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Typ 2HA
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vimax | Mp max Amax Smin Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mey max
d, x P
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm) (mm)| (mm) (kg)
16 x5 0,38 6,76 )
ol v CKK-110- 16 x 10 0,77] 7,66 15 50 350|  725|NEMENVOrEET| \15oNo4
N NN-1 lege, i =1
) 16 x 16 1,23 7,66
> 25,0
< 16 x 5 0,38 6,76 .
Nox CKK-110- 16 x 10 0,77 7,66 15 50 550| 1 325|RIEMENVOrEe- | \1coNo0a
NN-1 lege, i =1
16 x 16 1,23 7,66
16 x5 0,38 6,76 )
I ¢ CKK-110- 16 x 10 0,77| 7,66 15 50 350|  725|RiEmenvorge:| yoon0a
b NN-1 lege, i =1
) 16 x 16 1,23 7,66
B 25,0
FS CKR-110- — - -
X o i=5 500| 2,70 15 50 220| 3000| Getriebe | MS2NO4
i=10 500 1,30
16 x5 0,38 6,76 .
oY CKK-110- 16 x 10 0,77 7,66 15 50 350 | 1050| RICMENVOTBE: | \;55N04
o NN-1 lege, i =1
) 16 x 16 1,23 7,66
. 44,5
g 20 x 5 0,30| 8,22 ,
S| o | ckkss 2510 0.63] 822] 15| 60 565| 1590 | ICMENVOTBE | \15oN0g
NN-1 lege, i =1
20 x 20 1,27 8,22
K 16 x 5 0,38| 6,76 .
o | Y CKK-110- 16 x 10 077| 7.66 15 50 350| 1050| '€MENVOTEET \isoNo4
Q NN-1 lege, i =1
) 16 x 16 1,23] 7,66
h 44,5
I i=3 5,00 11,0
Ny CKNRI\::& -5 500| 6,70 15 60 210| 3000| Getriebe | MS2NO5
=10 500| 3,40
20 x 5 0,30 8,22 _
ol v CKK-145- 25 x 10 0,63 8,22 15 60 400| 1050 RiEmenvorge-| \,conoa
3 NN-1 lege, i =1
. 20 x 20 1,27 8,22
5 52,0
< 20 x 5 0,30 8,22 .
Ny CKK-145- 25 x 10 063 822 15 60 565| 1590 NIEMENVOTEe™| \1coN0a
NN-1 lege, i =1
20 x 20 1,27 8,22
20 x 5 0,30] 8,22 ,
Y CKK-145- 25 x 10 0,63 8,22 15 60 400| 1050 RiEmenvorges| \1conoa
p NN-1 lege, i =1
: 20 x 20 1,27] 8,22
. : 52,0
< . i-3 500 11,00
Ny o i-5 500| 6,70 15 60 210| 3000| Getriebe | MS2NO5
=10 500| 3,40
20 x 5 0,30] 8,22 .
Y CKK-145- 25 x 10 063 822 15 60 400| 1200 | MEMENVOrEE"| 159N 04
NN-1 lege, i=1
o 20 x 20 1,27 8,22
< 32x5 0,30| 19,01 82,0
I
-200- 32x10 0,50| 19,21 i -
N X CKK-200 15 80 405| 1825 Rlemenyorge MS2NO6
NN-1 32 x 20 1,00 19,21 lege, i =1
32 x 32 1,60 19,21
20 x 5 0,30] 8,22 ,
o | Y CKK-145- 25 x 10 063 822 15 60 400| 1200 | RiEMeNVOrges | \ycoNo0a
2 NN-1 lege, i =1
. 20 x 20 1,27 8,22
. : 82,0
< -3 500| 38,70
Nl ox CKNR&?:’O' i=5 5,00| 23,20 15 80 150| 3000| Getriebe | MS2NO7
i=10 5,00| 11,60
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Typ 2HA
MaBbilder
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Typ 2HA
!
(7N
Q0 LMy
_— ‘:Oﬁr\ - - - %i @ocoocoooooooooooooocoocoo )
3 = o, N
1 —
|
| | )
!
Y Sax/2 Smax/2
Ly = Smax + Ry
Typ MaBe (mm)
Rx Ry Xa Xs Buwx Yq Buwy B, L1 Lma Lrvt Lmx Lmy Z4 Z;
(max) | (max)
2HA-08 252,5| 168,0| 144,0| 108,5| 200,0 80,5 - 42,5 37| 103,5 40,5| 203,5| 163,5 295
2HA-09 289,5| 168,0| 149,5| 140,0| 200,0 80,5 - 42,5 -1 140,9 -| 203,5| 163,5 295 -
2HA-10 300,0| 237,5( 174,5| 125,5| 210,0| 108,5| 144,5 98,5 51| 145,0 62,0 226,5| 163,5 305 388
2HA-11 366,5| 237,5| 186,0| 155,5| 210,0| 108,5| 144,5 98,5 160,5 —| 226,5| 163,5 305 388
2HA-20 300,0| 265,0 174,5| 125,5| 210,0| 125,0| 130,0| 113,5 51| 145,0 62,0 226,5| 226,5 294 396
2HA-21 366,5| 265,0( 161,0| 155,5| 210,0| 125,0| 130,0| 113,5 —| 160,5 —| 226,5| 226,5 294 396
2HA-22 350,0| 269,0| 200,0| 150,0| 227,5| 120,0| 142,0( 101,0 51| 157,5 55,0| 258,5| 226,5 313 415
2HA-23 400,5| 269,0| 196,5| 204,0| 227,5| 120,0| 142,0| 101,0 —| 210,5 —| 290,0| 226,5 313 415
2HA-30 350,0| 345,0| 200,0| 150,0| 227,5| 149,5| 127,0| 135,0 51| 157,5 55,0| 258,5| 258,5 350 450
2HA-31 400,5| 345,0| 196,5| 150,0| 227,5| 149,5| 127,0| 135,0 -1 210,5 —| 290,0| 258,5 350 450
2HA-32 546,0 | 345,0| 301,0| 245,0| 255,0| 149,5| 132,0| 125,0 66| 267,5 76,01 261,0| 258,5 392 492
2HA-33 649,0| 345,0| 319,0| 330,0| 255,0| 149,5| 132,0| 125,0 —| 329,0 —| 317,0| 258,5 392 492
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Typ 2HB

Typ 2HB
Produktbeschreibung

» Das 2D Flachenportal wird in der X-Achse (iber 2 mechanisch gekoppelte Linearmodule mit Zahnriementrieb
dynamisch positioniert.

» Die prazise Querbewegung in der Y-Achse wird von Compactmodulen mit Kugelgewindetrieb oder Zahnriementrieb
ibernommen.

» 8 GroBen

Technische Daten

Typ | Achse | Linearachse BASA: Vimax | Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mey max
d, x P
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
16 x5 0,38| 6,76 .
o | Y |cKk110-NN-1 16 x 10 0,77| 7.66| 150 90| 300| 1219 R'fe"g’:”i"zrfe' MS2N04
N 16 x 16 1,23| 7,66 '
@ : 25,0
I i=3 5,00| 4,00
N
X  |MKR-065-NN-3 i=5 450| 240| 15,0 60| 170| 3000| Getriebe | MS2NO4
i=10 2,30| 1,20
i=5 4,40 2,72 ‘
Y | CKR-110-NN-1 , 15,0 90| 200| 2869| Getriebe | MS2NO4
b i=10 2,20 1,26
o i=3 5,00 4,00 36,0
& | X |MKR-065-NN-3 i=5 450| 240| 15,0 60| 170| 3000| Getriebe | MS2NO4
i=10 2,30| 1,20
20x 5 0,30| 8,22 '
o | Y |cKk145-NN-1 25 x 10 0,63 822 150| 100| 400| 1523 R'leergsni‘":rfe' MS2N04
@ 20 x 20 127 822 '
@ : 69,0
I =3 5,00| 4,00
N
X  |MKR-080-NN-3 i=5 450| 2,40| 15,0 60| 100| 3000| Getriebe | MS2NOG
i=10 2,30| 1,20
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Typ 2HB
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vmax| Mp max Amax Smin | Smin_EC Smax | Motoranbau Motor Mey max
d, x P
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s)| (Nm)| (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
i=3 5,00| 11,00
Y |CKR-145-NN-1 i=5 5,00 6,70 15,0 60 140| 2869| Getriebe MS2N05
-
? i=10 2,92| 3,35
o K 82,0
T i=3 500| 4,00
(3]
X | MKR-080-NN-3 i=5 4,50 2,40 15,0 60 100| 3000| Getriebe MS2N06
i=10 2,30 1,20
32x5 0,30| 19,01
32x10 0,50| 19,21 ; .
Y | CKK-200-NN-1 15,0|  130| 360| 1770 |NIEMENVOTEE | 11coNO6
= 32x 20 1,00 19,21 lege, i =1
- 32 x 32 1,60 19,21 100,0
I
~ i=3 5,00 33,30
X |MKR-110-NN-3 =5 4,00| 20,00 15,0 60 60| 3000| Getriebe MS2NO7
i=10 2,00 10,00
=3 5,00| 38,73
Y | CKR-200-NN-1 i=5 5,00 23,24 15,0 80 80| 2869| Getriebe MS2NO7
-
N i=10 2,50 11,62
o 100,0
T i=3 5,00| 33,30
(3]
X |MKR-110-NN-3 i=5 4,00| 20,00 15,0 60 60| 3000| Getriebe MS2NO7
i=10 2,00 10,00
32x5 0,30| 19,01
32x10 0,50| 19,21 ; .
Y | CKK-200-NN-1 15,0 80| 360| 1680 |RIEMeENVOrEe | \ooN06
S 32x 20 1,00 19,21 lege, i =1
- 32 x 32 1,60 19,21 195,0
I
~ i=5 5,00| 60,00
X  |MKR-140-NN-3 i=12 3,20| 25,00 15,0 80 80| 3000| Getriebe MS2NO7
i=16 2,40| 18,75
i=3 5,00| 33,30
Y |MKR-145-NN-2 i=5 5,00 20,00 15,0 80 80| 2500| Getriebe MS2NO7
-
© i=10 3,10 10,00
o 205,0
T i=5 5,00| 60,00
N
X  |MKR-140-NN-3 i=12 3,20| 25,00 15,0 80 80| 3000| Getriebe MS2NO7
i=16 2,40| 18,75
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Typ 2HB

MaBbilder
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Typ 2HB

Ausfiihrung: Y-Achse als
Zahnriemenachse
et LMy —
| 7]
ik
; W © ©
I =V | R = — )
“ ‘ﬁ (
> | o e i{ n | o)
N HQ ; ! 3 |l
' | lPoderm—r———— T s d =t Xa
[t d el LR | [ e
Y: Smax/2 - Y: Smax/2
Typ MaBe (mm)

Rx Ry Xa Xs wa Bwy Bez I-x1 Lma zy ZG I-Mx I-My
2HB-20 376 265 191,0 185,0 187,5 135,0 88,0 40 154,5 183,0 415 258,5 226,5
2HB-21 376 265 191,0 185,0 187,5 135,0 88,0 40 154,5 183,0 415 258,5 226,5
2HB-30 481 261 240,5 240,5 195,0 160,0 107,0 50 207,5 218,5 465 261,0 258,5
2HB-31 481 261 240,5 240,5 195,0 160,0 107,0 50 207,5 218,5 465 261,0 290,0
2HB-40 578 347 283,0 295,0 210,0 127,0 182,5 59 264,0 282,0 548 317,0 261,0
2HB-41 578 347 283,0 295,0 210,0 127,0 182,5 59 264,0 282,0 548 317,0 375,0
2HB-50 715 347 370,5 344,5 225,0 127,0 182,5 84 324,5 323,0 603 176,0 165,0
2HB-51 715 459 370,5 344,5 255,0 70,5 162,0 84 324,5 274,5 672 205,0 176,0
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Typ 2VA

Typ 2VA
Produktbeschreibung

» 2D Linienportale decken Anwendungen mit horizontaler und vertikaler Bewegungsrichtung ab.

» In der X-Achse stehen Compactmodule mit den Antriebsvarianten Kugelgewindetrieb oder Zahnriementrieb
zur Verfligung.

» 8 GroBen
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Typ 2VA
Technische Daten
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vimax Mp max | @max Smin| Smin_EC Smax Motor- Motor Mgy max
d,x P anbau
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s) | (Nm) | (m/s2) | (mm)| (mm)| (mm) (kg)
12 x 2 0,23 | 0,79 lansch
o | 2z |CKK-090-NN-1 12x5 0,57 | 2,39 | 15,0 40 40 600 Kui’;ﬁﬁn/g MS2NO03
N 12 x10 1,13 | 4,42 10,0
g 16 x5 0,38 | 6,76 - ,
N1y  |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7.66 | 15,0 50 480 | 1325 'fe'"g:”i"zrfe MS2N04
16 x 16 1,23 7,66 ’
12x2 0,23 | 0,79
- Flansch/
S| z |ckk-090-NN-1 12x5 0,57 | 2,39 | 15,0 40 40 600 Kupplung | MS2N03
o 12 x 10 113 | 4,42 10,0
> .
2 i=5 5,00 | 2,70 _
Y |CKR-110-NN-1 15,0 50 220 | 3000 | Getrieb MS2N04
=10 500 | 1,40 etriebe
16 x5 0,38 | 6,76
Flansch/
~ | Z  |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 [ 1325 |\ Uing | MS2NO4
o 16 x 16 1,23 | 16,50 .
g 16 x5 0,38 | 6,76 i ’
N1 Y |CKK-110-NN-1|  16x10 077 | 766 | 150 | 50 | 480 | 1325 | HENONET msanoa
16 x 16 1,23 | 7,66 ’
16 x5 0,38 | 6,76
P Flansch/
Q| z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 1325 | ing | MS2N04
o 16 x 16 1,23 | 16,50 32,5
> .
2 i=5 5,00 | 2,70 .
Y KR-110-NN-1 1 22 MS2N04
c o 5 500 140 5,0 50 0 | 3000 | Getriebe S2NO
16 x5 0,38 | 6,76
Flansch/
o | 2z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 | | AN | Msanoa
? 16 x 16 1,23 | 16,50 35
g 20x5 0,30 | 8,22 ai ’
N1 vY |CKk-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 822 | 15,0 60 495 | 1590 'fem:”i‘":rfe MS2N04
20 x 20 1,27 8,22 ge:
16 x5 0,38 | 6,76
Flansch/
-~ | z |CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 | Sl | MS2n04
° 16 x 16 1,23 | 16,50 .
g i=3 5,00 | 10,80 ’
N1 Y |CKR-145-NN-1 i=5 500 | 6,50 | 15,0 60 210 | 3000 | Getriebe | MS2NO5
i=10 5,00 | 3,30
20x5 0,30 | 11,01
Flansch/
~ | Z |CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 | 1590 | g | MS2NO4
® 20 x 20 1,27 | 29,60 61.0
g 20x5 0,30 | 8,22 ai ’
N1 Y |CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 822 | 15,0 60 495 | 1590 'leemee”i‘":rfe MS2N04
20 x 20 127 | 822 ge:
20x 5 0,30 | 11,01
Flansch/
o | 2 |CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 | 1590 | ol ine | MS2NO4
o 20 x 20 1,27 | 29,60 610
g i=3 5,00 | 10,80 ’
N1 Y |CKR-145-NN-1 i=5 500 | 6,50 | 15,0 60 210 | 3000 | Getriebe | MS2NO5
i=10 5,00 | 3,30
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Typ 2VA
MaBbilder
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Typ 2VA

|

N

V

Typ MaBe (mm)

Ry Xa Xs Bux By, CP, CP, Z, Z, Z Lyt Lev1 Lma Lmx Lm,
(max) | (max)
2VA-20 300,0| 174,5| 125,5| 184,5 140| 105,0| 126,0 23,5 262,0 285 51 62| 145,0| 226,5| 192,0
2VA-21 366,5| 186,0| 180,5| 184,5 140 105,0| 126,0 23,5| 262,0 285 - —| 160,5| 226,5| 192,0
2VA-22 300,0( 174,5| 125,5| 184,5 140| 110,5| 136,0 40,5| 286,0 285 51 62| 145,0| 226,5| 258,5
2VA-23 366,5| 186,0| 180,5| 184,5 140| 110,5| 136,0 40,5| 286,0 285 - —| 160,5| 226,5| 258,5
2VA-30 349,5| 199,5| 150,0| 207,0 140| 130,0| 155,5 5,01 321,5 303 51 62| 157,5| 258,5| 258,5
2VA-31 400,5| 196,5| 204,0| 207,0 140| 130,0| 155,5 5,0 321,5 303 - —| 210,5| 290,0| 258,5
2VA-32 349,5| 199,5| 150,0| 207,0 140| 167,0| 201,0 29,5| 354,0 303 51 62| 157,5| 258,5| 258,5
2VA-33 400,5| 196,5| 204,0| 207,0 140| 167,0| 201,0 29,5| 354,0 303 - —| 210,5| 290,0| 258,5
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Typ 2VB

Typ 2VB
Produktbeschreibung

» 2D Linienportale Typ 2VB sind Einheiten fiir die Wandmontage und decken Anwendungen mit horizontaler und verti-
kaler Bewegungsrichtung ab. Fiir diese Anwendungsbereiche stehen 12 BaugroBen zur Verfligung die in der X-Achse

Compactmodule mit den Antriebsvarianten Kugelgewindetrieb (CKK) oder Zahnriemenantrieb (CKR) bieten.

» 12 GroBen

Technische Daten

Achse

Linearachse

Typ BASA: Vmax MP max Amax Smin smin_EC Smax Motor- Motor Mex max
d,x P anbau
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s) | (Nm) | (m/s?) | (mm)| (mm)| (mm) (kg)
8x2,5 0,25 | 0,70
Z | ckK-070-NN-1 a ’ : 15,0 | 40 40 500 Flansch/ 1 \1son03
e 8x5 0,50 1,40 Kupplung
@ 12x 2 0,23 | 0,79 2,0
S Flansch/
2 Y | CKK-090-NN-1 12x5 0,57 | 2,39 | 15,0 40 195 600 MS2N03
Kupplung
12 x 10 1,13 | 4,42
8x2,5 0,25 | 0,70
p Z | CKK-070-NN-1 X 15,0 | 40 40 500 Flansch/ 1 \1soNo03
. 8x5 0,50 1,40 Kupplung
S i-5 3.0 16 2,0
2 Y | CKR-090-NN-1 : 15,0 40 165 | 3000 Getriebe | MS2NO3
i=10 1,5 0,8
12 x 2 0,23 | 0,79 lanech
° Z | CKK-090-NN-1 12x5 057 | 2,39 | 150 | 40 40 | 600 ansch/ 1 y1sono3
Q Kupplung
) 12 x 10 1,13 | 4,42
m 7,0
a 16 x5 0,38 | 6,76
N Flansch/
Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 15,0 50 170 | 1325 MS2N04
Kupplung
16 x 16 1,23 | 7,66
12 x 2 0,23 | 0,79 lansch
b Z | CKK-090-NN-1 12x 5 0,57 | 2,39 | 150 | 40 40 600 Ku‘:‘;:jﬁn/g MS2N03
o 12x 10 1,13 | 4,42 7,0
2 i=5 5,0 2,7 ,
Y | CKR-110-NN-1 . 15,0 50 120 | 3000 Getriebe | MS2NO4
i=10 5,0 1,4
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Typ 2VB
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vmax | Mpmax | @max Smin| Smin_EC Smax Motor- Motor Mey max
d,xP anbau
Zahnriemen:
Ubersetzungi | (m/s) | (Nm) | (m/s2) (mm)| (mm)| (mm) (kg)
16 x5 0,38 | 6,76 anech
o Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 15,0 50 50 1325 ansch/ 1 \1soNo4
N Kupplung
) 16 x 16 123 | 7,66
o 32,5
@ 16 x5 0,38 | 6,76 lansch
o Y | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7.66 | 15,0 50 170 | 1325 ansch/ 1 \1soNo4
Kupplung
16 x 16 123 | 7,66
16 x5 0,38 | 6,76 ansch
i Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 7,66 | 150 | 50 50 | 1325 Kuilslﬁn/g MS2NO4
m 16 x 16 1,23 | 7,66 32,5
2 i=5 5,0 2,7 ,
Y | CKR-110-NN-1 . 15,0 50 120 | 3000 | Getriebe | MS2NO4
i=10 5,0 1.4
16 x 5 0,38 | 6,76 lansch
° Z |CKK-110-NN-1 | 16x10 0,77 | 1351 | 150 | 50 50 | 1325 ansch/ | y1san04
8 Kupplung
: 16 x 16 1,23 | 16,50
& 32,5
@ 20x5 0,30 | 8,22 lansch
o Y | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 | 822 | 15,0 60 135 | 1590 ansch/ | \1soNo4
Kupplung
20 x 20 127 | 8,22
16 x5 0,38 | 6,76 nech
Z | CKK-110-NN-1 16 x 10 0,77 | 13,51 | 15,0 50 50 | 1325 ansch/ | \1sono4
® Kupplung
‘ 16 x 16 1,23 | 16,50
@ : 32,5
S i=3 50 | 10,8
o Y | CKR-145-NN-1 i=5 5,0 65 | 150 60 115 | 3000 | Getriebe | MS2NO5
i=10 5,0 3,3
20x5 0,30 | 8,22 anech
N Z | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 822 | 150 60 60 1590 ansch/ |\ 1eoNoa
P Kupplung
: 20 x 20 1,27 | 8,22
@ 61,0
@ 20x 5 0,30 | 8,22
N Flansch/
Y | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 822 | 150 60 135 | 1590 MS2N04
Kupplung
20 x 20 127 | 822
20x5 0,30 | 8,22 ansch
- Z |CKK-145NN-1|  25x 10 063 | 822 | 150 | 60 | 60 | 1590 ansch/ | y1son04
] Kupplung
‘ 20 x 20 1,27 | 822
@ : 61,0
S i=3 50 | 10,8
o Y | CKR-145-NN-1 i=5 5,0 65 | 150 60 115 | 3000 | Getriebe | MS2NO5
i=10 5,0 3,3
20x5 0,30 | 11,01
Flansch/
Z | CKK-145-NN-1 25x 10 0,63 | 22,02 | 15,0 60 60 | 1590 MS2N04
Kupplung
= 20 x 20 1,27 | 29,60
& 32x5 0,25 | 19,01 61,0
>
32 x 10 0,50 | 19,21
o Y | CKK-200-NN-1 X 15,0 80 80 1825 Flansch/ | \1soN06
32 x 20 1,00 19,21 Kupplung
32 x 32 1,60 | 19,21
20x5 0,30 | 11,01
Flansch/
- Z | CKK-145-NN-1 25 x 10 0,63 | 22,02 | 150 60 60 | 1590 MS2N04
p Kupplung
3 20 x 20 1,27 | 29,60
@ 61,0
@ i=3 50 | 387
o Y | CKR-200-NN-1 i=5 50 | 232 | 15,0 80 80 | 3000 | Getriebe | MS2NO7
i=10 25 | 11,6
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Typ 2VB

MaBbilder
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Typ 2VB
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Typ MaBe (mm)
Rx Xa Xs Bwx Bwz CP1 CP2 Zu Zo Z1 Lma LMx LMz
(max) (max)
2VB-10 449,0 340,5 108,5 36,5 152 96,5 112,5 80,5 123,5 349,0 70,0 163,5 192,0
2VB-11 289,5 150,0 140,0 36,5 152 96,5 112,5 80,5 123,5 349,0 141,0 203,5 192,0
2VB-20 521,0 395,0 125,5 35,0 169 113,0 134,0 108,5 177,0 359,0 77,5 194,0 192,0
2VB-21 366,5 186,0 180,5 35,0 169 113,0 134,0 108,5 177,0 359,0 160,5 194,0 192,0
2VB-22 521,0 395,0 125,5 35,0 184 118,5 144,0 125,5 201,0 360,0 77,5 194,0 258,5
2VB-23 366,5 186,0 180,5 35,0 184 118,5 144,0 125,5 201,0 360,0 160,5 194,0 258,5
2VB-30 577,5 427,5 150,0 35,0 184 137,5 163,0 125,5 201,0 379,5 85,0 194,0 258,5
2VB-31 400,5 196,5 204,0 35,0 184 137,5 163,0 125,5 201,0 379,5 210,0 188,0 258,5
2VB-32 577,5 427,5 150,0 35,0 213 148,0 182,0 150,0 233,5 379,5 85,0 194,0 258,5
2VB-33 400,5 196,5 204,0 35,0 213 148,0 182,0 150,0 233,5 379,5 210,0 188,0 258,5
2VB-40 831,0 583,0 247,0 8,0 213 192,0 226,0 150,0 233,5 389,0 125,0 224,0 258,5
2VB-41 768,0 319,0 330,0 8,0 213 192,0 226,0 150,0 233,5 389,0 329,0 176,0 258,5
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Typ 1HB

Typ THB
Produktbeschreibung

» 1D Gantry sind Einheiten aus mechanisch gekoppelten Linearmodulen mit Zahnriemenantrieb fir
eindimensionale Bewegungsaufgaben.
» 4 BaugroBen

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02



Achskombinationen | Mehrachssysteme 51
Typ 1HB
Technische Daten
Typ | Achse | Linearachse BASA: Vmax | Mp max | @max Smin | Smin_EC Smax | LMpin| LMpax| Motor- Motor | Mgy max
d,x P anbau

Zahnriemen:

Ubersetzung i | (m/s) | (Nm) | (m/s2)| (mm)| (mm)| (mm)| (mm)| (mm) (kg)
=] i=3 5,00 4,00
N
,:'u X MKR-065-NN-3 i=5 4,50 2,40 15,0 60 125 3000 253 3105 | Getriebe | MS2N04 62
= i=10 2,30 | 1,20
o i=3 5,00 4,00
@
,;;: X MKR-080-NN-3 i=5 4,50 2,40 15,0 60 85 3000 315 4144 | Getriebe | MS2NO0O6 118
I i=10 2,30 | 1,20
o i=3 5,00 | 33,30
<
r.;: X MKR-110-NN-3 i=5 4,00 | 20,00 15,0 60 60 3000 355 4155 | Getriebe | MS2NO7 214
S i=10 2,00 | 10,00
8 i=b 5,00 | 60,00
n', X MKR-140-NN-3 i=12 3,20 | 25,00 | 15,0 80 80 3000 475 4195 | Getriebe |MS2NO7| 366
£ i=16 2,40 | 18,75

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02



52 Mehrachssysteme | Achskombinationen
Typ 1HB
MaBbilder
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Typ 1HB
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Typ MaBe (mm)
Rx Xa Xs wa HEC X min I-x1 I-ma I-Mx Zx
1HB-20 376 191,0 185,0 187,5 270 40 154,5 258,5 85
1HB-30 481 240,5 240,5 195,0 270 50 207,5 261,0 100
1HB-40 578 283,0 295,0 210,0 270 59 264,0 317,0 129
1HB-50 715 370,5 344,5 225,0 270 84 324,5 176,0 170
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Ubersicht

Ubersicht

Befestigungsmoglichkeiten an den jeweils relevanten Achsen sind abhangig von Typ und GréBe des Mehrachssystems.
Beispiel: 2D Flachenportal, Typ 2HB, GroBe 30

Gemal Tabelle sind Informationen zu Befestigung der X-Achse (Basisachse) im Bereich ,Fig. B2 zu finden flr die erfor-
derliche GroBe MKR-080.

3D Cantilever Raum TYP |GroBe |Z-Achse X-Achse (Basisachse)
Z-Adapter |HK
Adapter A |Adapter B |Ohne Adapter|GréBe Fig. GroBe
i 10 Z1 Z2 Z0 CKK-070 B1 CKX-110
11 Z1 Z2 Z0 CKK-070 B1 CKX-110
20 Z1 Z2 Z0 CKK-090 B1 CKX-145
21 Z1 z2 Z0 CKK-090 |B1 CKX-145
35A 22 Z1 z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-145
23 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B1 CKX-145
30 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B1 CKX-200
31 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B1 CKX-200
3D Raumportal TYP |GroBe |Z-Achse X-Achse (Basisachse)
Z-Adapter 1 (Z-Adapter 2 |HK
Fig. Fig. Fig. GroBe Fig. GroBe
20 Z1 Z2 Z0 CKK-090 B2 MKR-065
21 Z1 z2 Z0 CKK-090 |B2 MKR-065
22 Z1 z2 Z0 CKK-110 |B2 MKR-065
~ ’? 23 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-065
30 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-080
3sB 31 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-080
40 Z1 Z2 Z0 CKK-145 B2 MKR-110
41 Z1 z2 Z0 CKK-145 |B2 MKR-110
50 Z1 z2 Z0 CKK-200 |B2 MKR-140
61 Z1 z2 Z0 CKK-200 |B2 MKR-140
3D Raumportal, TYP |GroBe |Z-Achse X-Achse (Basisachse)
performance optimiert / Z-Adapter 1 |z-Adapter 2 |HK
e Fig. Fig. Fig. GroBe Fig. GroBe
22 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-080
23 Z1 z2 Z0 CKK-110 |B2 MKR-080
30 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-110
3s¢ 31 Z1 Z2 Z0 CKK-110 B2 MKR-110
40 Z1 Z2 Z0 CKK-145 B2 MKR-110
41 Z1 Z2 Z0 CKK-145 B2 MKR-110
2D Cantilever Fliche TYP |GroBe |Y-Achse X-Achse (Basisachse)
Fig. GroBe Fig. GroBe
8 H6 CKK-070 B1 CKX-090
9 H6 CKK-070 B1 CKX-090
10 H5 CKK-090 B1 CKX-110
11 H5 CKK-090 B1 CKX-110
20 H1 CKK-110 B1 CKX-110
21 H1 CKK-110 B1 CKX-110
2HA
22 H1 CKK-110 B1 CKX-145
23 H1 CKK-110 B1 CKX-145
30 H2 CKK-145 B1 CKX-145
31 H2 CKK-145 B1 CKX-145
32 H2 CKK-145 B1 CKX-200
33 H2 CKK-145 B1 CKX-200
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Ubersicht
2D Flachenportal TYP |GroBe |Y-Achse X-Achse (Basisachse)
Fig. GroBe Fig. GroéBe
20 H1 CKX-110 B2 MKR-065
21 H1 CKX-110 B2 MKR-065
P 30 H2 CKX-145 B2 MKR-080
! 31 H2 CKX-145 B2 MKR-080
2HB 40 H3 CKX-200 B2 MKR-110
41 H3 CKX-200 B2 MKR-110
50 H3 CKX-200 B2 MKR-140
61 H4 MKR-145 B2 MKR-140
2D Linienportal TYP |GroBe (Z-Achse Y-Achse (Basisachse)
Z-Adapter 1(Z-Adapter 2|HK
Fig. Fig. Fig. GréBe Fig. GroéBe
20 Z1 z2 Z0 CKK-090 |[B1 CKX-110
21 Z1 Z2 Z0 CKK-090 [B1 CKX-110
22 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-110
23 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-110
2VA 30 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-145
31 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-145
32 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-145
33 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-145
2D Linienportal, Wandmontage TYP |GroBe |Z-Achse Y-Achse (Basisachse)
Z-Adapter 1(Z-Adapter 2|HK
Fig. Fig. Fig. GroBe Fig. GroBe
10 Z1 Z2 Z0 CKK-070 [B1 CKX-090
11 Z1 Z2 Z0 CKK-070 [B1 CKX-090
20 Z1 Z2 Z0 CKK-090 |(B1 CKX-110
= 21 Z1 Z2 Z0 CKK-090 [B1 CKX-110
22 Z1 Z2 Z0 CKK-110 (B1 CKX-110
23 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |(B1 CKX-110
2vB 30 Z1 Z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-145
31 Z1 z2 Z0 CKK-110 |B1 CKX-145
32 Z1 z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-145
33 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-145
40 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-200
41 Z1 Z2 Z0 CKK-145 |B1 CKX-200
1D Gantry 2 TYP |GroBe |X-Achse (Basisachse)
".,« Fig. GroBe
» 20 B2 MKR-065
& 30 |B2 MKR-080
1HB
40 B2 MKR-110
50 B2 MKR-140

CKX = Compactmodule mit Kugelgewindetrieb CKK oder Zahnriementrieb CKR
MKR = Linearmodule mit Zahnriementrieb
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Befestigung mit Spannstiicken

Befestigung mit Spannsticken

Position und Anzahl der Spannstiicke sind dem konfigurierten 3D CAD Modell zu

Mehrachssysteme | Zubehor Achskombinationen

entnehmen

Fig. B1

A Compactmodul nicht an den Endképfen oder Traversen befestigen
oder unterstiitzen! Tragendes Teil ist der Hauptkorper!

Senkung fir Gewinde M
ISO 4762 Anzahl N

*ﬁ¢
‘ 7P
e w
G W 3
F Ho| <
‘ 2 R
| +0,1 Q; ‘
J
GréBe fiir N |MaBe (mm) Materialnummer
Gewinde M A B c D E F G H 1 J
CKX-090 M4 2 62| 11,0 40 9,0 4,6| 14,5 10,5 5,0 102 112 |R0375 310 33
CKX-110 M6 2 62| 11,0 40| 11,5 53| 19,3| 14,0 7,01 126 140 [RO375 510 34
CKX-145 M6 2 62| 11,0 40| 11,5 53| 19,3| 14,0 7,01 161 175 |R0375 510 34
CKX-200 M8 2 78| 19,0 40| 27,5| 14,8 29| 19,0 9,0 222 240 [R1175 290 97
Fig. B2
A Linearmodul nicht an Endkopfen befestigen oder unterstiitzen!
Tragendes Teil ist der Hauptkérper! Senkung fir Gewinde M
ISO 4762 Anzahl N
|
i
CRE=) .y
| ———— iy o
| o
i ez Z
| | |
| G |
i i i
1 | 1 ‘ |
' ! I 1
| | | <—F—‘ o
N N 7
1 £0,1
J
GroBe Senkung N MaBe (mm) Materialnummer
1ISO 4762 fiir
A B C D E F H | J
MKR-065 M6 78 14,0 50 20,0 11,5 20 7,0 81,0 95,0 | R117519024
MKR-080 M6 9 78 14,0 50 20,0 11,5 20 7,0 96,0 | 110,0 | R117519024
MKR-110 M8 108 19,0 70 27,5 16,5 29 9,0| 132,0| 150,0 | R117529026
MKR-140 M10 163 29,0 105 40,5 27,0 41 13,0 170,0| 196,0 | R117539014
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Z-Adaption
Z-Adaption
Fig. Z0 i @B, x B, tief
ohne Adapter B
\‘J
A
W N
v
@B, x B, tief (6x) ‘ Le
‘ f‘\
| © | e
HEEBIRE
©- Oy ©
! 7 ‘ L
|
Lo | ] | 1Eh
Tl | T
L4 i 4
i i
| H1
|
|
GroBe |MaBe (mm)
A B1 B2 QB3H7 B4 H1 L1 L2 0,01 L3 (min) L4 L5 Ls
CKK-070 70 M3 6,0 7 1,6 29,0 20 40 10 15 25 59
CKK-090 90 M4 7,5 9 2,1 32,0 20 40 10 30 35 76
CKK-110 110 M5 9,0 9 2,1 38,0 20 40 10 30 35 92
CKK-145 145 M6 13,0 12 2,1 45,0 20 40 10 30 35 124
CKK-200 200 M8 12,0 16 3,1 59,5 20 40 10 35 40 119
Fig. 21
Adapter A
-
I o
I
-] -] e
3
o O o O
o5 © @ @ 6
B1 \ 6 Bohrungen D2
B2 N_ 2 Zentrieringe D1
B3
GréBe |MaBe (mm) Materialnummer
B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 2 D1 2 D2
CKK-070 20 40 68 20,0 29 39 45 TH7 4,5[R039120371
CKK-090 40 76 89 32,0 42 54 61 9H7 5,5[R039120372
CKK-110 40 90 109 38,0 48 62 70 9H7 6,6/R039120373
CKK-145 60 125 144 43,5 58 78 90 12H7 9,0{R039120374
CKK-200 60 125 144 59,5 76 100 114 16H7 11,0|R039120375
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Z-Adaption

Fig. 22
Adapter B

T1

[
N R

2x D1

H2

|
:L
H1

GréBe MaBe (mm) Materialnummer
B1 B2 B3 H1 H2 T1 T2 D1H7 M1
CKK-070 40 60 85 43,0 69,5 20 52,0 7 M4|R039120423
CKK-090 40 60 110 49,5 106,5 40 67,5 9 M4|R039120424
CKK-110 40 60 130 53,0 107,0 40 67,5 9 M5[R039120425
CKK-145 60 90 170 65,0, 115,5 60 96,5 12 M6|R039120426
CKK-200 60 120 235 89,5 129,5 90| 138,5 16 M8|R039120427
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Verbindungsplatten

Fig. H1

GroBe CKX-110

Beispielhafte Darstellung
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Verbindungsplatten

Fig. H2

GroBe CKX-145

Beispielhafte Darstellung
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Verbindungsplatten

Fig. H3

GroBe CKX-200

Beispielhafte Darstellung
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Verbindungsplatten

Fig. H4

GroBBe MKR-145
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Verbindungsplatten

Fig. H5

GroBe CKX-090
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Verbindungsplatten

Fig. H6

GroBBe CKK-070
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Verbindungsplatten
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Energiefiihrungsketten

Energiefihrungsketten

Eigenschaften

ESD fahig

Ruhiger Lauf

Hohe Stabilitat

Flexible Innenaufteilung

KettenanschluB mit integrierter Zugentlastung

vvYVvyyvyy

Biegeradius
» Mindestbiegeradius 100 mm
» Kundenkabel oder -schldauche: Herstellerangabe beachten

Energiefiihrungsketten sind optional wahlbar

Energiefiihrungskette mit Kabel (fiir Einkabelanschluss):
Im Lieferumfang sind Energiefihrungsketten, Ablagewannen
sowie samtliches Befestigungsmaterial enthalten und kom-
plett am Mehrachssystem montiert.

Mit angeschlossenen Kabeln (Steckerverbindung), die in
den Energieflihrungsketten bis zum Ausgang der Ablage-
wanne der Basisachse verlegt sind. Die Kabelenden und
der Motor der Basisachse sind mit Steckerverbindung
ausgefiihrt fir Anschlussmoglichkeit von Verbindungskabeln
zum Regler.

Energiefiihrungskette ohne Kabel:

Im Lieferumfang sind Energiefliihrungsketten, Ablagewannen
sowie samtliches Befestigungsmaterial enthalten und kom-
plett am Mehrachssystem montiert.

Alle Motoren ohne Motorkabel.

Ohne Energiefiihrungskette, ohne Kabel:
Mehrachssystem ist ohne Energiefliihrungskette und Kabel

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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EFK-085 EFK-060
Ba
Ba Bi
Bi
= e O e e o
T = N I £ [ }
o) i_Jo Ol L g
= -
B1 | B2 |B3| B3/ B3 B4 B1_| B2 ‘ B4
EFK MaBe (mm)
Ba Bi Ha Hi B1 B2 B3 B4
EFK-085 103 85 42 30 17,5 12,5 10 15
EFK-060 78 58 42 30 17,5 12,5 - 15
Achskombination Zuordnung Energiekette
(gréBenunabhingig) X-Achse Y-Achse Z-Achse
3SA EFK-085 EFK-060 EFK-060
3SB EFK-085 EFK-060 EFK-060
3SC EFK-085 EFK-060 EFK-060
2HA EFK-085 EFK-060 -
2HB EFK-085 EFK-060 -
2VA - EFK-060 EFK-060
2VB - EFK-060 EFK-060
1HB EFK-085 - -
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Ilhr Weg zum Produkt

~ Explore \
Linear Motion

\Technology |

Alle Auswahlhilfen sind
KNOW-HOW OF LINEAR MOTION TECHNOLOGY y iiber die Bosch Rexroth-
' Website sofort verfiigbar

Product overview of the Linear Motion Technology

-

E E Bl E B &
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Ich will mir einen Uberblick

verschaffen.

Ich habe eine konkrete An-
wendung, bin aber nicht mit

den Produkten vertraut.

Ausfiihrliche
Produktinformationen

Schneller
Losungsvorschlag

KATALOGE LINSELECT
» online/offline » Auswahl
» Print » Auslegung

EINFACH AUSWAHLEN, KONFIGURIEREN, BESTELLEN

Je nach Informationsstand und Anforderung sollen Sie
moglichst einfach und schnell ans Ziel kommen. Das ist
unser Anspruch. Mit dem zentralen Auswahltool LinSelect
in der neuesten Generation kommen Sie mit wenigen Para-
metern zur passenden Produktauswahl, ibernehmen sie

in den Konfigurator, erzeugen bei Bedarf 3D-Modelle und
konnen bequem bestellen. Nutzen Sie auch jederzeit den
Direktkontakt!

Ihr Weg zum Produkt | Mehrachssysteme 69
Ihr Weg zum Produkt

Ich bin mit den Produkten
vertraut und weiB3, was ich
will. Eine Auslegung ist
nicht erforderlich.

Ich habe nicht das Richtige
gefunden oder wiinsche
eine Beratung.

Modifikation oder
individualisierte L6sung

Einfache
Bestellmoglichkeit

KONFIGURATOR HELPDESK

» mit 3D-Modell » Beratung

» CAD-Daten » Support
» Anpassungen
» Anfragen

BESTELLUNG

» eShop
» Preisauskunft

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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Betriebsbedingungen

Betriebsbedingungen

Normale Betriebsbedingungen Umgebungstemperatur mit

Rexroth Servomotor 0°C...40 °C, ab 40 °C LeistungseinbufB3en

Umgebungstemperatur Mechanik

(keine Taupunktunterschreitung) ~10°C ... 50%C
Schmutzbeaufschlagung nicht zulassig
Erforderliche und ergénzende Weiterfiihrende Hinweise und Informationen entnehmen Sie bitte der zu
Dokumentationen diesem Produkt gehdorenden Dokumentation.

PDF Dateien dieser Dokumente finden Sie im Internet unter
www.boschrexroth.com/mediadirectory.

Gerne senden wir lhnen auch die gewlinschten Dokumente zu.

In Zweifelsfallen zum Einsatz dieses Produktes wenden Sie sich bitte an
Bosch Rexroth.
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Links

Links

Homepage
Bosch Rexroth www.boschrexroth.com/linear-motion-technology
Lineartechnik

Mehrachssysteme www.boschrexroth.com/multi-axis-systems

Smart Function Kit

Handling (SFK-H) www.boschrexroth.com/sfk-handling

Smart Function Kit

Dispensing (SFK-D) www.boschrexroth.com/sfk-dispensing

Konfiguratoren

https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/konfiguratoren-und-tools/
und Tools

Medienverzeichnis

https://www.boschrexroth.com/mediadirectory
(Downloads)
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Service

Service

Service Lineartechnik:
maximale Maschinenverfligbarkeit
und Produktivitat
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Service

Rexroth Service in der Lineartechnik heiB3t Partnerschaft iiber den gesamten Lebenszyklus lhrer
Anlagen und Systeme. In 80 Landern weltweit stehen wir fiir Sie bereit. Von der Notfallreparatur
bis zum Field Service, mit Originalersatzteilen, Modernisierungs- und Predictive-Maintenance-
Angeboten. Und dariiber hinaus mit einem umfangreichen Trainings-Portfolio. Damit steigern

wir gemeinsam lhre Produktivitat und stellen eine maximale Verfiigbarkeit sicher.

REPARATUR ERSATZTEILE FIELD SERVICE TRAINING
» Analyse » Kostenglinstig » Reparatur vor Ort » Fachgerechte Montage
» Fachgerechte » Zeitsparend » Geringe Stillstands- » Austausch von
Uberholung » Ersatzteile vom zeiten VerschleiBteilen
» Kostenkontrolle Erstausrister » Kundenspezifische » Schadensanalyse
» Geringe Lagerkosten Servicepakete » Rexroth Academy

» How-to-Videos

A due:n "
s
S, L g !
l..:_f . .'."||._ \ --\.' ..
1
" 1 4 ey
- B Headquarters

B Production
M Sales

9352 405060
@boschrexroth.de

» 24-h-Hotline +49

» Service
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Success Story

WE MOVE.YOU WIN.

Sollte ein standardisiertes Mehrachs-

system lhre Anforderungen einmal nicht

optimal erfiillen kénnen, dann schnei-
dert lhnen Bosch Rexroth lhre individu-
elle Losung. Hier ein Beispiel:

Elektrochemische Metallbearbeitung
mit einbaufertigem 6-Achs-Handling-
system

Kompakt, robust und |

Maschinen fiir die elektrochemische
Metallbearbeitung (ECM) sollen heute
kurze Taktzeiten erzielen und selbst bei
langen Verfahrwegen mikrometergenau
arbeiten. Der Einsatz in korrodierendem
Salznebel stellt zudem extreme Ansprii-
che an das Material. Die mittelstandi-
sche EMAG Gruppe entwickelte fiir
diesen Bereich mit Rexroth-Komponen-
ten ein neues modulares und wirtschaft-
liches Maschinenkonzept. Es sollte
besonders kompakt sein und alle Pro-
zessschritte abdecken, vom Vorreinigen
tber die

elektrochemische Bearbeitung bis zum
Nachreinigen und Prifen.

Bosch Rexroth AG, R999001307/2025-02
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DIE KOMPONENTEN

Ein modular aufgebautes, korrosionsbe-
standiges 6-Achs-Mehrachssystem mit
integriertem hochprazisem Messsystem
IMS-I, inklusive kompletter Sensorik und
Auswerteelektronik in den Flihrungs-
wagen. Basis des komplett vormontierten
Systems sind angepasste Standardmo-
dule aus dem Lineartechnik-Bau-

kasten von Rexroth. Die formschlissige
Verbindungstechnik ermoglicht eine
schnelle Endmontage ohne aufwendiges
Justieren. Eine automatisierte Zentral-

schmierung garantiert minimalen War-
tungsaufwand und maximale Lebens-

dauer. 3-Achs-Systeme
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DAS ERGEBNIS

,Rexroth hat die definierten Ziele bei der Kom-
pakt-heit, den Kosten und der Flexibilitat
erreicht.“

Alexander Noller,
EMAG

Linearmodule Compactmodule Integriertes Messsystem
MKR CKK IMS-I
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Bosch Rexroth AG
Ernst-Sachs-StraBe 100

97424 Schweinfurt, Deutschland
Tel. +49 9721 937-0
www.boschrexroth.com

lhre lokalen Ansprechpartner finden Sie unter:
www.boschrexroth.com/contact
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© Bosch Rexroth AG 2025
Anderungen vorbehalten!
Nur als PDF vorhanden

rexroth

A Bosch Company

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung.

Aufgrund stetiger Weiterentwicklung unserer Produkte kann eine Aussage
lber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung flir einen bestimmten
Einsatzzweck aus unseren Angaben nicht abgeleitet werden. Die Angaben
entbinden den Verwender nicht von eigenen Beurteilungen und Priifungen.
Es ist zu beachten, dass unsere Produkte einem natiirlichen VerschleiB- und
Alterungsprozess unterliegen.
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